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Instrucdes de seguranca

Uso de avisos e notas

N
ZANN

Ao longo deste manual existem dois tipos de instrucdes de seguranca:

As notas chamam a atencao para um facto ou condic¢ao particular, ou informam
sobre um assunto.

Os avisos alertam sobre as condi¢cfes que podem resultar em ferimentos graves
ou morte e/ou danos no equipamento. Também explicam como evitar o perigo.
S&o usados os seguintes simbolos de aviso:

Aviso de eletricidade alerta para os perigos derivados da eletricidade que podem
provocar ferimentos e/ou danificar o equipamento.

O aviso geral alerta para condi¢cdes que podem resultar em ferimentos e/ou danos
no equipamento por outros meios nao elétricos.

Seguranca geral

AN

AVISO! Cumprir estas instrucdes. Se ignorar as mesmas, podem ocorrer ferimentos

ou morte, ou danos no equipamento.

Usar calcado de seguranga para evitar ferimentos nos pés.
Manusear o conversor de frequéncia com cuidado.

Cuidado com as superficies quentes. Algumas partes, tais como os dissipadores,
permanecem quentes algum tempo apds o corte da alimentacédo elétrica.
Consultar o capitulo Dados técnicos na pagina 277.

Manter o conversor de frequéncia na sua embalagem ou protegido contra poeira
e residuos das furagBes e dos cortes até ser instalado. Proteger também o
conversor de frequéncia instalado contra poeiras e residuos. A poeira é
eletricamente condutora e no interior do conversor de frequéncia pode provocar
danos ou mau funcionamento.

Seguranca elétrica

N

AVISO! O conversor de frequéncia CA de velocidade variavel ACS550 deve ser
instalado APENAS por um eletricista qualificado.

AVISO! Mesmo quando o motor esta parado, existe tensdo perigosa nos terminais
do circuito de poténcia U1, V1, W1 e U2, V2, W2 e, dependendo do tamanho de
chassis, UDC+ e UDC-, ou BRK+ e BRK-.

Instrugbes de seguranca
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AVISO! Tenséo perigosa presente quando a alimentacdo de entrada é ligada.
Depois de desligar a alimentacéo, aguarde pelo menos 5 minutos (para que os
circuitos intermédios dos condensadores descarreguem) antes de retirar a tampa.

AVISO! Mesmo quando a alimentacao é desligada dos terminais de entrada do
ACS550, pode existir tenséo perigosa (de fontes externas) nos terminais das saidas
arelé SR1...SR3.

AVISO! Quando os terminais de controlo de dois ou mais conversores de frequéncia
estdo ligados em paralelo, a tenséo auxiliar para estas ligagdes de controlo deve ser
obtida de uma Unica fonte, que pode ser um dos conversores de frequéncia ou de
fonte externa.

AVISO! Se instalar o conversor de frequéncia num sistema IT (um sistema de
alimentacdo sem ligag&o a terra ou um sistema com ligacao a terra de alta
resisténcia [acima de 30 ohms], desligar o filtro EMC interno, ou entdo o sistema
sera ligado ao potencial de terra través dos condensadores do filtro EMC. Isto pode
ser perigoso ou danificar o conversor de frequéncia.

> B B DB

Se instalar o conversor de frequéncia num sistema TN com redes flutuantes,
desligar o filtro EMC interno, ou entao o sistema sera ligado ao potencial de terra
através dos condensadores do filtro EMC. Isto ird danificar o conversor de
frequéncia.

Nota: Desligar o filtro EMC interno aumenta a emissdo condutora e reduz
consideravelmente a compatibilidade EMC do conversor de frequéncia.

Veja a seccdo Desconexdo do filtro EMC interno na pagina 27. Consulte ainda as
seccgdes Sistema IT na pagina 289 e Sistemas TN de redes flutuantes na pagina
288.

AVISO! N&o tente instalar ou retirar os parafusos EM1, EM3, F1 ou F2 com a
poténcia aplicada aos terminais de entrada do conversor de frequéncia.

Manutencéo

AVISO! O ACS550-01/U1 ndo pode ser reparado no terreno. Nunca tente reparar
um conversor de frequéncia avariado; contacte o representante local da ABB para
substituicao.

Instrugcbes de seguranca
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Controlo do conversor de frequéncia e do motor

ZANN

AN

AVISO! Nao controlar o motor com o dispositivo de corte (meios de corte); em vez
disso, use as teclas de arrangue e paragem da consola de programacao e
(&>, ou os comandos através da placa de E/S do conversor de frequéncia. O
namero maximo permitido de ciclos de carga nos condensadores CC (ex.:
energizacao do conversor de frequéncia) € de cinco em dez minutos.

AVISO! O ACS550 arranca automaticamente depois de uma interrup¢éo da tensao
de entrada se o comando de operacao externo estiver ligado.

Nota: Para mais informacdes técnicas, contacte o representante local da ABB.

Instrugbes de seguranca
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Conteudo deste manual

Compatibilidade

Este manual abrange os conversores de frequéncia ACS550-01/U1. O manual é
compativel com o conversor de frequéncia ACS550-01/U1 na verséo de firmware
3.14e ou posterior. Veja o parametro FIRMWARE na péagina 154.

Uso recomendado

O ACS550-01/U1 € um conversor de frequéncia para uso geral. As macros devem
ser aplicadas apenas para as aplicacfes definidas na seccao respetiva.

Destinatarios

Este manual é dirigido aos que planeiam a instalagéo, instalam, comissionam,
operam e reparam o conversor de frequéncia. Deve ler o manual antes de trabalhar
com o conversor de frequéncia. E esperado que o leitor tenha conhecimentos
basicos de eletricidade, eletrificacdo, componentes elétricos e simbolos
esquematicos de eletricidade.

Conteudo deste manual
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Instalacéo

/N

Leia atentamente estas instrucdes de instalacdo antes de continuar. A ndo
observéancia dos avisos e instru¢cdes pode provocar perigos pessoais ou
falhas no equipamento.

AVISO! Antes de comecar leia o capitulo Instru¢des de seguranca na pagina 5.

Nota: A instalacéo deve ser sempre projectada e efetuada de acordo com as leis e
regulamentos locais. A ABB néo se responsabiliza por instalagdes que ndo
cumpram com as leis locais e/ou outros regulamentos. Além disso, se as
recomendacdes da ABB nao forem cumpridas, o conversor pode apresentar
problemas que ndo séo abrangidos pela garantia.

Esquema de instalacao

A instalacao do conversor de frequéncia CA de velocidade variavel ACS550 inclui
0S seguintes passos. Estes passos devem seguir a ordem indicada. Na coluna
direita € feita referéncia a informag6es mais detalhadas necessérias para a correcta
instalagcéo do conversor.

Tarefa Ver
‘ PREPARAR para instalagdo ‘ Preparacao da instalagédo na pagina 16
‘ PREPARAR o local de montagem ‘ Preparacao do local de montagem na pagina 20
‘ RETIRAR a tampa frontal ‘ Retirar a tampa frontal na pagina 21
‘ MONTAR o conversor ‘ Montagem do conversor de frequéncia na pagina 22
INSTALAR os cabos Esquema da cablagem na pagina 23 e

Instalar a cablagem na pagina 31

v

‘ VERIFICAR a instalacédo ‘ Verificagdo da instalagdo na pagina 36
‘ RE-INSTALAR a tampa ‘ Re-instalacdo da tampa na pagina 37
‘ ARRANQUE ‘ Como arrancar o conversor de frequéncia na pagina 39

Instalacdo
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Preparacéao da instalacao

Levantar o conversor

Levante o conversor apenas
pelo chassis metalico.

Desembalar o conversor
1. Desembale o conversor.

2. Verifigue se existem danos e
notifique o transportador
imediatamente se detectar

componentes danificados.
1P2040

3. Verifique o contetdo da
embalagem pela encomenda e pela etiqueta de envio para verificar se todos 0s
componentes foram recebidos.

Identificac@o do conversor de frequéncia
Etiquetas do conversor de frequéncia

Para determinar o tipo de conversor que esta a instalar, consulte:

» aetiqueta com o numero de série colocada na parte superior da placa de
reatancia entre os orificios de montagem, ou

-¢—— Designacéo de tipo

-&—— NUmero de série

» aetiqueta do cddigo de tipo colocada no dissipador — no lado direito da tampa do
conversor. De seguida encontram-se dois exemplos da etiqueta do cAdigo de tipo.

-€—— Numero de série
-—— Designacéo de tipo

¥

Namero de série

-—— Designacéao de tipo

Instalacdo
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As etiquetas contém informac&o sobre Designacao de tipo (pagina 17), Gamas e
tamanhos de chassis (pagina 17), Namero de série (pagina 17), grau de protecéo
(ver ainda Indice de protec&o on page 312) e marcacgdes validas (ver ainda
Marcacao na pagina 315).

Designacéo de tipo

Use a tabela seguinte para interpretar a designacdo de tipo que se encontra na
etiqueta de designacéo de tipo e na etiqueta do niUmero de série.

ACS550-01-08A8-4+J404+ ...

Conversor CA standard — produto da série 550

Construcao (especifica da regido)
01 = Configuracdo e pecas especificas para a instalagdo e conformidade IEC
U1 = Configuraco e pecas especificas para a instalagdo US e conformidade NEMA

Gama corrente de saida
e.g. 08BA8 = 8.8 A, veja a secgdo Gamas na pagina 279 para mais detalhes

Especificacdo de tensdo
2=1208...240V CA
4 =380...480 V CA
6 =500...600 V CA

Opcdes

Exemplos de opgoes:

BO55 = IP54 /UL tipo 12 (sem especificagdo = IP21 / UL tipo 1).
UL tipo 12 néo disponivel para o tipo ACS550-01-290A-4.

0J400 = Sem consola de programagéo

J404 = ACS-CP-C Consola de Programacao Basica

L511 = OREL-01 Extenséo de saida a relé

K451 = RDNA-01 DeviceNet

K454 = RPBA-01 PROFIBUS DP

Gamas e tamanhos de chassis

A tabela na seccdo Gamas na pagina 279 lista as especificagdes técnicas e
identifica o tamanho de chassis do conversor — o0 que é significativo, dado que
algumas instru¢des no presente documento variam, dependendo do tamanho do
chassis do conversor. Para interpretar a tabela de especificacdes, necessita dos
dados de “Especificacao da corrente de saida” que se encontram na designacéo de
tipo. Além disso, quando usar a tabela de especificacdes, preste atencao porgue a
mesma esta dividida em secg¢des com base nas “Especificacdes de tensédo” do
conversor.

Ndmero de série

O formado do numero de série do conversor apresentado nas etiquetas é
apresentado de seguida.

O formato do nimero de série € CYYWWXXXXX, sendo

C: Pais de fabrico
YY: Ano de fabrico
WW: Semana de fabrico; 01, 02, 03, ... para semana 1, semana 2, semana 3, ...

XXXXX: Inteiro com inicio em cada semana a partir 0001.

Instalacdo
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Compatibilidade do motor

O motor, o conversor e a alimentacdo devem ser compativeis:

Especificacdo do

motor Verifique Referéncia
Tipo de motor Motor de induc&o trifasico | —
Corrente nominal O valor do motor encontra- | « Etiqueta de designacéo de tipo no conversor,
se dentro desta gama: dados para Saida 12hd, ou
0-2---2_-0 - (12hd « Caodigo de designacao no conversor e tabela
(I2hd = corrente em uso de especificacdes no capitulo Dados técnicos
pesado do conversor) na pagina 279.

Frequéncia nominal | 10...500 Hz -

Tensao O motor é compativel com | 208...240 V (para ACS550-X1-XXXX-2) ou
a gama de tenséo do 380...480 V (para ACS550-X1-XXXX-4) ou
ACS550. 500...600 V (para ACS550-U1-XXXX-6)
Isolamento Conversores 500...600V: Para ACS550-U1-XXXX-6

Ou o0 motor esta em
conformidade com a
NEMA MG1 Parte 31, ou é
usado um filtro du/dt entre
0 motor e 0 conversor.

Ferramentas necessarias

Para instalar o ACS550 é necessario:

chaves de parafusos (apropriadas para o material de montagem usado)
descarnador de fios

fita métrica

broca

para instalacdes de ACS550-U1, chassis R5 ou R6 e armarios IP54 / UL tipo 12:
um furador para abrir orificios para a montagem das condutas.

para instalagbes de ACS550-U1, chassis R6: a ferramenta de engaste adequada
para os terminais de cabo de poténcia. Veja a secgao Consideragdes sobre os
terminais de alimentacéo — chassis R6 na pagina 290.

material de montagem: parafusos ou porcas e parafusos, quatro de cada. O tipo
de material depende da superficie de montagem e do tamanho do chassis. Sobre
as dimensdes e pesos dos armarios, ver Dimensdes e pesos na pagina 309.

chasss | e
R1...R4 M5 #10
R5 M6 1/4 in
R6 M8 5/16 in

Ambiente e armario adequados

Confirme se o local cumpre com os requisitos ambientais. Para prevenir danos
posteriores a instalagdo, armazene e transporte o conversor de frequéncia de
acordo com os requisitos ambientais especificados para armazenamento e
transporte. Veja a sec¢éo Condigbes ambiente na pagina 313.

Instalacdo
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Confirme se o armario € o apropriado em fun¢éo do nivel de contaminacao do local:

Armario IP21 / UL tipo 1: O local deve estar livre de poeiras, gases corrosivos ou
liquidos e contaminantes condutores tais como gotas de 4gua, condensacéo,
poeira de carvao e particulas metalicas.

Armario IP54 / UL tipo 12: Este arméario fornece protecao contra poeiras e sprays
leves ou salpicos de dgua de todas as direcdes.

Se, por alguma razao, necessitar de instalar um conversor IP21 sem a caixa
conduta ou a tampa, ou um conversor IP54 sem a placa conduta ou a tampa,
consulte a nota no capitulo Dados técnicos, pagina 279.

Local de montagem adequado

Confirme se o local de montagem cumpre com 0s seguintes requisitos:

O conversor deve ser montado verticalmente sobre uma superficie lisa e sélida
num ambiente como o descrito acima. Para mais informac¢des sobre instalacéo
horizontal, contacte o representante local da ABB.

O espacgo minimo necessario para o conversor sédo as dimensdes exteriores (veja
a seccdo Dimensdes exteriores na pagina 310), mais 0 espaco para a circulagao
de ar a volta do conversor (consulte Perdas, dados de refrigeracédo e ruido na
pagina 306).

A distancia entre 0 motor e o0 conversor esta limitada pelo comprimento maximo
do cabo do motor. Veja a secgdo Especificacfes da ligacdo do motor na pagina
292.

O local de montagem deve poder suportar o peso do conversor. Veja a sec¢ao
Peso na pagina 311.
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Instalacdo do conversor de frequéncia

N
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AVISO! Antes de instalar o ACS550, verifique se a alimentacao de entrada do
conversor de frequéncia esta desligada.

Sobre montagem por flange (montagem do conversor numa conduta de ar de
refrigeracéo), consulte as Instru¢cdes de Montagem por Flange:

Chassis IP21 / UL tipo 1 IP54 / UL tipo 12
Kit Cadigo (Inglés) Kit Cadigo (Inglés)
R1 FMK-A-R1 100000982 FMK-B-R1 100000990
R2 FMK-A-R2 100000984 FMK-B-R2 100000992
R3 FMK-A-R3 100000986 FMK-B-R3 100000994
R4 FMK-A-R4 100000988 FMK-B-R4 100000996
R5 AC8-FLNGMT-R5 1 | ACS800-PNTGO1U- | - -
R6 AC8-FLNGMT-R6 L | TV - -
1. N&o disponivel na série ACS550-01.
Preparacédo do local de montagem —

O ACS550 so6 deve ser instalado onde todos os
requisitos definidos na seccdo Preparacéo da
instalacdo na pagina 16 sejam cumpridos.

- . 1
1. Marque a posigao dos furos de montagem com a ajuda T
do esquema de montagem fornecido com o conversor. —~]

2. Faca os furos.

X0002

Nota: Os tamanhos de chassis R3 e R4 tém quatro furos ao longo da parte superior.
Use apenas dois. Se possivel, use os dois furos exteriores (para deixar espaco para
a remocéao do ventilador para manutengéo).

Nota: Os conversores ACS400 podem ser substituidos usando os furos originais de
montagem. Para os tamanhos de chassis R1 e R2, os furos de montagem séo
idénticos. Para os tamanhos de chassis R3 e R4, os furos de montagem interiores
na parte superior do ACS550 coincidem com os furos de montagem do ACS400.
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Retirar a tampa frontal
IP21 / UL tipo 1

1. Retire a consola de programacéo, se
montada.

2. Desaperte o parafuso de fixagdo no topo.

3. Puxe préximo do topo para retirar a tampa.

IP54 / UL tipo 12 R6

1. Se existir tampa: Retire os parafusos

(2) que seguram a tampa.
- : 1—Y
2. Se existir tampa: Deslize a tampa

para cima e retire.

3. Desaperte os parafusos de fixacao
em volta da tampa.

4. Retire a tampa.

21

L IP2000

FM
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Montagem do conversor de frequéncia 1
IP21 / UL tipo 1

1. Posicione o0 ACS550 sobre os parafusos ou pernos

Manual do Utilizador ACS550-01/U1

de montagem e aparafuse nos quatro cantos. %

Nota: Levante 0 ACS550 pelo chassis metélico
(chassis R6 pelos orificios de elevagdo em ambos
os lados).

. Quando necessario para acesso, retire as anilhas

. Coloque o ACS550 sobre os parafusos ou pernos

Localidades de idioma néo inglés: Cole uma 2 |
etiqueta de aviso no idioma adequado sobre o 2 ﬁooz
aviso existente na parte superior do médulo.

IP54 / UL tipo 12

Para os armarios IP54 / UL tipo 12, sdo necessarias anilhas de borracha para os
orificios de acesso as ranhuras de montagem do conversor de frequéncia.

de borracha. Pressione as anilhas para fora, pela
parte de tras do conversor de frequéncia.

R5 & R6: Alinhe a placa metalica (ndo
apresentada) em frente dos furos de montagem 14
superiores. (Montar no passo seguinte). ’

de montagem e aparafuse nos quatro cantos.

Nota: Levante 0 ACS550 pelo chassis metélico
(chassis R6 pelos orificios em ambos os lados).

Re-instale as anilhas de borracha.

Localidades de idioma nao inglés: Cole uma etiqueta de aviso no idioma adequado
sobre o aviso existente na parte superior do modulo.
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Esquema da cablagem
Conduta/Kit de bucins

A instalacdo de conversores com armario IP21 / UL tipo 1 necessita de um kit
conduta/bucins com os seguintes elementos:

conduta/caixa de bucins
cinco (5) bracadeiras de cabo (s6 para o ACS550-01)
parafusos

tampa.

O kit esta incluido com os armarios IP21 / UL tipo 1.

Requisitos da cablagem

N

AVISO! Verifiqgue se o motor é compativel para uso com o0 ACS550. O conversor
deve ser instalado por um técnico qualificado de acordo com as instru¢@es definidas
na seccao Preparacdo da instalacdo na pagina 16. Em caso de davida, contacte o
representante local da ABB.

A instalar a cablagem, deve observar o seguinte:

Existem quatro conjuntos de instrugbes de cablagem - um conjunto para cada
combinacao de tipo de armario do conversor (IP21 / UL tipo 1 e IP54 / UL tipo
12), e tipo de cablagem (conduta ou cabo). Certifique-se de que seleciona o
procedimento adequado.

Determine os requisitos de conformidade eletromagnética (EMC) através dos
codigos locais. Veja a seccao Requisitos do cabo do motor para cumprimento da
norma CE & C-Tick na pagina 296. Em geral:

— Siga os codigos locais em relagdo ao dimensionamento de cabos.

— Mantenha estas quatro classes de cablagens separadas: cablagem de
alimentacao de entrada, cablagem do motor, cablagem de controlo/
comunicagfes e cablagem da unidade de travagem.

Ao instalar a cablagem de alimentacéo de entrada e do motor, consulte a tabela
seguinte:

Terminal Descri¢éo EspecificacBes e notas

U1, V1, Wil | Entrada de alimentacéo LigagOes da alimentagdo de entrada na pagina
trifasica 283

PE Terra de Protecao LigagOes a terra na pagina 288

U2, v2, w2 Saida de poténcia para o Ligagbes do motor na pagina 292
motor

1 0 ACS550 -X1-xXXX-2 (série 208...240 V) pode ser usado com uma alimentacdo monofasica se
a corrente de saida for desclassificada em 50%. Para uma tensédo de alimentacdo monoféasica,
ligue a alimentagéo a Ul e W1.

Para localizar os terminais de alimentacao de entrada de ligacdo ao motor, veja a
seccdo Diagramas de ligacédo de poténcia na pagina 25. Para obter as
especificacdes sobre os terminais de alimentag&o, consulte a sec¢do Terminais
de ligacao de alimentacao do conversor de frequéncia na pagina 289.
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» Para sistemas TN de redes flutuantes, veja a seccdo Sistemas TN de redes
flutuantes na pagina 288

» Para sistemas IT, veja a secgdo Sistema IT na pagina 289.

» Para chassis R6, veja a seccéo Consideracdes sobre os terminais de
alimentagdo — chassis R6 na pagina 290 para instalar os terminais de cabo
apropriados.

« Para os conversores que utilizem travagem (opcional), consulte a tabela

seguinte:
Chassis Terminal Descrigéo Acessorio de travagem
R1, R2 BRK+, BRK- Resisténcia de Resisténcia de travagem. Veja a
travagem secgdo Componentes de travagem

na pagina 299.

R3, R4, R5, R6 UDC+, UDC- |BusdeCC Contacte o representante local da
ABB para encomendar ou:
* aunidade de travagem ou
« 0 chopper e resisténcia

» Ao instalar a cablagem de controlo, consulte os seguintes capitulos ou secgdes:

— Tabela de terminais de controlo na pagina 28

— Ligacdes de controlo na pagina 304

— Macros de aplicagdo na pagina 79

— Descrigbes completas dos parametros na pagina 107
— Fieldbus integrado na pagina 201

— Adaptador de fieldbus na pagina 237.
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Diagramas de ligacédo de poténcia

25

O diagrama seguinte apresenta a disposi¢do dos terminais para o tamanho de
chassis R3, que, em geral, se aplica aos tamanhos de chassis R1...R6, exceto para
os terminais de alimentagéo e ligacéo a terra R5/R6.

Jl_I J1
r2> N o
HEL NS

J1 — Comutadores DIP p/ ent analégica (pode usar 2 tipos)

EA1: (em posi¢ao de tensao)
EA2: (em posi¢céo de corrente)

| —

Entradas e saidas analégicas

(e saida de tenséo ref. 10 V)

X1 - Entradas digitais

(e saida de tensdo aux. 24 V) ~U

X1 - Saidas arelé —_||

N

| —

—

O diagrama apresenta o chassis R3.
Outros chassis apresentam
disposicdes similares

Ligador da consola

Opcéao FashDrop

LED de poténcia (verde)
LED Falha (vermelho)

3AUA0000001571

i
J2 — Comutador DIP E i .
para terminagdo RS485 i\ Méddulo opcional 1
- J2 . J2 ! — X1 - Comunicagtes
A 7 (RS485)
A ON _
o L — 4 ™~ Médulo opcional 2
posicéo off  posi¢do on
-ELTL F\);)lté\r/]\(/:ila Saida de poténcia para
Chassis (U1, V1, W) 0 motor
R5/R6 difer. (U2, V2, W2)
Ver H© _ EM3
pag. seguinte EM1— " |IE )
[ GND
PE— | = -
- o]PEo o o o
N N 1
Travagem opcional
Chassis Etiquetas do Opcdes de travagem
terminal
R1, R2 BRK+, BRK- |Resisténcia de travagem
R3, R4 UDC+, UDC- |+ Unidade de travagem
» Chopper e resisténcia

AVISO! Para evitar perigo, ou danos no conversor de frequéncia, em sistemas IT e
sistemas TN de redes flutuantes ligados a terra, consulte a sec¢cdo Desconexao do
filtro EMC interno na pagina 27.
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O diagrama seguinte apresenta o esquema dos terminais de poténcia e terra para
os tamanhos de chassis R5 e R6.

R5

PN iiilalidiid

|
!

iy,

Ll >‘i ”‘ e
LLLLTRTR NI NL F2 E

T

12!

{in &
'i
L oo
T T——

X0011
/ GND \

Ent. poténcia aida poténcia para o motor
(U1, v1, W1) (U2, v2, W2) F1

A A T T A T T T A T T T A A A

Travagem opcional

Etiquetas do
terminal

R5, R6 |UDC+, UDC-|» Unidade de travagem | ——————————————
» Chopper e resisténcia

Chassis Opcodes de travagem

3 @%\ =
\ X0013

Entrada de poténcia Saida de poténcia para o motor
(U1, V1, W1) (U2, V2, W2)

|
PE

sistemas TN de redes flutuantes ligados a terra, consulte a sec¢cdo Desconexao do

c AVISO! Para evitar perigo, ou danos no conversor de frequéncia, em sistemas IT e
filtro EMC interno na pagina 27.
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Desconexao do filtro EMC interno

Em certos tipos de sistemas, é necessario desligar o filtro EMC interno, ou entéo o
sistema sera ligado ao potencial terra através dos condensadores do filtro AMC, o
gue pode ser perigoso, ou danificar o conversor de frequéncia.

Nota: Desligar o filtro EMC interno aumenta a emisséo conduzida e reduz
consideravelmente a compatibilidade EMC do conversor de frequéncia.

A tabela seguinte apresenta as regras de instalacao para os parafusos do filtro EMC
para ligar ou desligar o filtro, dependendo do tipo de sistema e do tamanho do
chassis. Para mais informac6es sobre os diferentes tipos de sistema, consulte
Sistema IT na pagina 289 e Sistemas TN de redes flutuantes na pagina 288.

As localizagOes dos parafusos EM1 e EM3 séo apresentadas no diagrama na
pagina 25. As localiza¢des dos parafusos F1 e F2 sdo apresentadas no diagrama

na pagina 26.
Sistemas TN de redes . . ~ »
flutuantes Sistemas TN de Sistemas I.T (sem I\lgagao a
. . - terra ou ligados a terra a
Chassis Parafuso simetricamente redes flutuantes alta resisténcia
ligados a terra ligados a terra [> 30 ohm])
(sistemas TN-S)
EM1 X X .
R1...R3 T
EM3 X . .
EM1 X X -
R4 1
EM3 X - -
F1 X X -
R5...R6
F2 X X -

x = Instalar o parafuso. (O filtro EMC é ligado).
e = Substituir o parafuso pelo parafuso em poliamida fornecido. (O filtro EMC é desligado).
— = Retirar o parafuso. (O filtro EMC é desligado).

1 0s conversores de frequéncia ACS550-U1 s&o enviados com o parafuso EM3 ja retirado.
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Tabela de terminais de controlo

A tabela seguinte apresenta as liga¢des de controlo em X1 no conversor de
frequéncia.

X1 Descricdo do hardware
1 |SCR Terminal para a blindagem do cabo de sinal (blindagem). (Ligado internamente a
terra do chassis).
2 |EAL Canal de entrada analdgica 1, programavel. Predefinido? = referéncia da
frequéncia. Resolucéo 0,1 %, precisdo +1%.
Podem ser usados dois tipos diferentes de interruptores DIP.
J1: EAL DESLIGADA: 0...10 V (R;= 312 kohm) [2 [ =) (|2
r
S J1: EA1 LIGADA: 0...20 mA (R; = 100 ohm) L | ) >| - B e
'ED 3 | AGND | Circuito de ent. analégica comum (ligado internamente a terra do chassis através
< de 1 Mohm).
c
g 4 |+10V Fonte de referéncia de potenciémetro: 10 V 2%, méax.. 10 mA (1 kohm<R <
0 10 kohm).
5 |EA2 Canal de entrada analdgica 2, programavel. Predefinido? = n&o usado. Resolucéo
0,1 %, precisdo +1%.
Podem ser usados dois tipos de interruptores DIP.
J1: EAL DESLIGADO: 0...10 V (R;= 312 kohm) [2 [ =) (|2
. . _ ™
J1: EA2 LIGADO: 0...20 mA (R; = 100 ohm) L | ) >| - H e
6 | AGND | Circuito de ent. analégica comum (ligado internamente a terra do chassis através
de 1 Mohm).
7 | SAl Saida analdgica, programavel. Predefinido? = frequéncia. 0...20 mA (carga <
500 ohm). Precisao +3%.
8 | SA2 Saida analégica, programavel. Predefinido? = corrente. 0...20 mA (carga <
500 ohm). Precisdo +3%.
9 | AGND | Circuito de ent. analégica comum (ligado internamente a terra do chassis através de
1 Mohm).
10 | +24V Saida de tenséo auxiliar 24 V CC /250 mA (referéncia para GND), protegida contra
curto-circuito.
11 | GND Saida de tensdo auxiliar comum (Ligada internamente como flutuante.)
G 12 | DCOM1 | Entrada digital comum. Para ativar uma entrada digital, devem existir +10V
‘T (ou -10V) entre essa entrada e DCOM. A tensédo de 24 V pode ser fornecida pelo
‘g, (X1-10) ou por uma fonte externa de 12...24 V de qualquer polaridade.
g 13 | ED1 Entrada digital 1, programavel. Predefinido? = arranque/paragem.
T |14 | ED2 Entrada digital 2, programéavel. Predefinido? = dir/inv.
E 15 | ED3 Entrada digital 3, programavel. Predefinido? = selec. velocidade constante (cédigo).
16 | ED4 Entrada digital 4, programavel. Predefinido? = selec. velocidade constante (codigo).
17 | ED5 Entrada digital 5, programavel. Predefinido? = secao do par de rampas (c6digo).
18 | ED6 Entrada digital 6, programavel. Predefinido? = nao usado.
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X1 Descri¢édo do hardware

19 | SR1C _ Saida a relé 1, programavel Predefinido? = Pronto

20 | SR1A Maximo: 250 VCA/30V CC,2 A
BN Minimo: 500 mW (12 V, 10 mA)
21|srR1B | __,

% 22 | SR2C  — Saida a relé 2, programavel Predefinido? = Em funcionamento
® | 23 | SR2A Maximo: 250 V CA/30V CC, 2 A
@ BN Minimo: 500 mW (12 V, 10 mA)
T | 24 | SR2B _
]
125 | SR3C  — Saida a relé 3, programavel Predefinido® = Falha (-1)
26 | SR3A Maximo: 250V CA/ 30V CC,2A

BN Minimo: 500 mW (12 V, 10 mA)
27|SR3B | __,

1 Impedancia de entrada digital 1.5 kohm. A tens&o méxima para as entradas digitais é de 30V.

2 Os valores por defeito dependem da macro utilizada. Os valores especificados sdo para a macro
predefinida. Veja o capitulo Macros de aplicagdo na péagina 79.

Nota: Os terminais 3, 6, e 9 encontram-se no mesmo potencial.

Nota: Por razbes de seguranga, o relé de falha indica uma “falha” quando o
ACS550 é desligado.

AVISO! Todos os circuitos ELV (Extra Low Voltage) ligados ao conversor devem ser

A usados dentro de uma zona de ligacéo equipotencial, ou seja, dentro de uma zona onde
todas as partes condutoras acessiveis em simultaneo séo ligadas eletricamente para
evitar o aparecimento de tensdes perigosas entre as mesmas. Isto é conseguido
através de uma ligacao a terra correta efetuada em fabrica.

Os terminais na carta de controlo e nos médulos opcionais encastraveis a carta
cumprem os requisitos da Protective Extra Low Voltage (PELV) apresentados na
EN 50178, desde que os circuitos externos ligados aos terminais também cumpram
0S requisitos e que o local de instalacdo se encontra abaixo dos 2000 m (6562 ft).

Pode ligar os terminais da entrada digital numa configuracdo PNP ou NPN.

Ligacdo PNP (fonte) Ligacdo PNP (coletor)
X1 X1

10|+24V 10|+24V
[ 11 |GND { 11 [GND

12| bCOM1 12|DCOM1
—"— |13|ED1 L~ 13/ED1
I [14|ED2 —"—— |14 |ED2
I ——  [15|ED3 ——— [15|ED3
— — |16 |ED4 —— [16|ED4
.~ [17|ED5 —— [17|ED5
L [18]ED6 —— [18|ED6
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Verificacdo do isolamento da instalagao
Conversor de frequéncia

N&o efetue testes de tolerancia de tenséo ou de resisténcia do isolamento a
qgualquer peca do conversor de frequéncia, pois os testes podem danificar o mesmo.
Todos os conversores de frequéncia foram testados na fabrica quanto ao isolamento
entre o circuito principal e o chassis. Para além disso, existem circuitos de limitacao
de tensdo no interior do conversor de frequéncia que podem cortar imediatamente a
tensédo de teste.

Cabo de alimentacéo

Verifique o isolamento do cabo de alimentag&o (entrada) de acordo com o0s
regulamentos locais antes de o ligar ao conversor de frequéncia.

Motor e cabo do motor
Verifique o isolamento do motor e o cabo do motor como se segue:

1. Verifique se o cabo do motor esta ligado ao motor e desligado dos terminais de
saida U2, V2 e W2 doconversor de frequéncia.

2. Medir a resisténcia de isolamento entre os
condutores de fase e entre cada condutor de fase e 0
condutor de protecao de terra usando a tenséo de
medida de 1000 V CC. A resisténcia de isolamento de @
um motor da ABB deve exceder 100 Mohm (valor de
referéncia a 25 °C ou 77 °F). Para a resisténcia do
isolamento de outros motores, consulte as instrugdes do fabricante. Nota: A
presenca de humidade no interior da caixa do motor reduz a resisténcia do
isolamento. Se suspeitar da presenca de humidade, seque o motor e repita a
medic¢ao.
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Instalar a cablagem

Ligacdo de armario IP21 / UL tipo 1 com cabos

1.

10.

Faca os furos apropriados na conduta/caixa de
bucins. (Veja a seccdo Conduta/Kit de bucins na
pagina 23.)

Instale as bracadeiras para os cabos de poténcia/
motor.

No cabo de poténcia de entrada, descarne o
revestimento o suficiente para separar os fios
individualmente.

No cabo do motor, descarne o revestimento para
deixar a descoberto a blindagem do fio de cobre para
gque a blindagem possa ser torcida em espiral. O
comprimento da espiral ndo deve ser superior a
cinco vezes a sua largura para minimizar o ruido de
radiacdo. E recomendado uma ligac&o a terra a
360° por baixo da bracadeira para o cabo do motor
para minimizar o ruido de radiagdo. Remova o
revestimento da bracadeira.

Passe ambos os cabos pelas bracadeiras.

Descarne e ligue os fios de poténcia/motor e ligue o
cabo de terra aos terminais do conversor. Consulte a
tabela a direita sobre os binarios de aperto.

Nota: Para o tamanho de chassis R6, consulte a
seccdo Consideracdes sobre os terminais de
alimentacao — chassis R6 na pagina 290.

Ligue a espiral criada com a blindagem do cabo do
motor ao terminal GND.

Instale a conduta/caixa de bucins e aperte as
bracadeiras dos cabos.

Instale a(s) bragadeira(s) para o(s) cabo(s) de
controlo. (Os cabos de poténcia/motor e as
bragadeiras ndo sdo apresentadas na figura).
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X0004

1P2001

Chassis | Binario de aperto
N-m Ib-ft

R1, R2 14 1

R3 25 1.8

R4 5.6; PE: 2 |4; PE1.5

R5 15 11

R6 40; PE: 8 |30; PE: 6

X0005

X0006

Descarne o revestimento do cabo de controlo e tor¢a a blindagem de cobre em

espiral.
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11.

12.

13.

14.
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Passe o(s) cabo(s) de controlo através da(s)
bracadeira(s) e aperte-a(s).

Ligue a espiral da blindagem de ligacdo a terra para os
cabos de E/S digital e analdgica a X1-1. (Ligue a terra
apenas no lado do conversor).

Descarne e ligue os cabos de controlo individuais
aos terminais do conversor. Veja a secc¢ao Tabela de
terminais de controlo na pagina 28. Use um binario
de aperto de 0,4 N-m (0,3 Ib-ft).

Instale a tampa da conduta/caixa de bucim
(1 parafuso).

1P2003
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Ligacdo de arméarios IP21 / UL tipo 1 com conduta

1.

10.

11.

12.

Faca os furos apropriados na conduta/caixa de
bucins. (Veja a seccadoConduta/Kit de bucins na
pagina 23.)

Instale bracadeiras para instalacdo de condutas em
paredes finas (ndo fornecidas).

Instale a conduta/caixa de bucins.

Ligue as passagens da conduta a caixa.

Passe a cablagem do motor e da poténcia de
entrada através das condutas (devem ser
passagens de conduta independentes).

33

Descarne os fios. ! i X
Ligue os cabos de poténcia, motor e terra aos 5 R 3
terminais do conversor. Consulte a tabela a direita 4
sobre os binarios de aperto. = 1P2004
Chassis | Binario de aperto
Nota: Para o tamanho de chassis R6, consulte a N-m Ib-ft
seccdo Consideracgdes sobre os terminais de R1L,R2 |14 1
alimentac&o — chassis R6 na pagina 290. R3 25 L
R4 5.6, PE:2 |4, PE15
R5 15 1
R6 40; PE: 8 |30; PE: 6

Passe o cabo de controlo pela conduta (em conduta
separada da conduta do motor e da alimentacéo de
entrada).

Descarne o revestimento do cabo de controlo e torca
a blindagem de cobre em espiral.

Ligue a espiral da blindagem de ligagéo a terra para
os cabos de E/S digital e analdgica a X1-1. (Ligue a
terra apenas no lado do conversor).

Descarne e ligue os cabos de controlo individuais
aos terminais do conversor. Veja a seccdo Tabela de
terminais de controlo na pagina 28. Use um binério
de aperto de 0.4 N-m (0.3 Ib-ft).

Instale a tampa da conduta/caixa de bucim
(1 parafuso).

1P2005

Instalacdo
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Ligacdo de armarios IP54 / UL tipo 12 com cabos

1.

10.

Corte os selos do cabo como hecessario para 0s
cabos de poténcia, motor e controlo. Os selos do
cabo séo em borracha com forma de cone e
encontram-se no fundo do conversor. A parte
conica dos selos deve ser colocada para baixo
guando estes sédo introduzidos nos furos da placa
guia.

No cabo de poténcia de entrada, descarne o
revestimento o suficiente para separar os fios
individualmente.

No cabo do motor, descarne o revestimento para
deixar a descoberto a blindagem do fio de cobre
para que a blindagem possa ser torcida em espiral.
O comprimento da espiral ndo deve ser superior a
cinco vezes a sua largura para minimizar o ruido
de radiac&o. E recomendado uma ligacéo a terra a
360° por baixo da bracadeira para o cabo do motor
para minimizar o ruido de radiagdo. Remova o
revestimento da bragadeira.

Passe ambos os cabos pelas bragadeiras.

Descarne e ligue os fios de poténcia/motor e ligue
0 cabo de terra aos terminais do conversor.
Consulte a tabela a direita sobre os binarios de
aperto.

Manual do Utilizador ACS550-01/U1
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il 4
ﬁ‘ — L
1P5004
Chassis Binério de aperto
N-m Ib-ft

R1,R2 |14 1

R3 2.5 1.8

R4 5.6; PE:2 |[4;PE 15

R5 15 11

R6 40; PE: 8 |30; PE: 6

Nota: Para o tamanho de chassis R6, consulte a seccdo Consideragdes sobre 0s
terminais de alimentacdo — chassis R6 na pagina 290.

Ligue a espiral criada com a blindagem do cabo do
motor ao terminal GND.

Descarne o revestimento do cabo de controlo e
torca a blindagem de cobre em espiral.

Passe o(s) cabo(s) de controlo através da(s)
bracadeira(s) e aperte-a(s).

Ligue a espiral da blindagem de ligagéo a terra
para os cabos de E/S digital e analdgica a X1-1.
(Ligue a terra apenas no lado do conversor).

Descarne e ligue os cabos de controlo individuais
aos terminais do conversor. Veja a seccdo Tabela
de terminais de controlo na pagina 28. Use um
binario de aperto de 0.4 N-m (0.3 Ib-ft).

9,10

IP5005
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Ligac&o de armarios IP54 / UL tipo 12 com conduta

1.

I

10.

Retire os selos do cabo nos pontos onde a conduta
vai ser instalada. (Os selos do cabo sdo selos em
borracha com forma de cone e encontram-se no
fundo do conversor.)

Para cada seccéo da conduta, instale ligadores de
conduta estanques (néo fornecidos).

Passe os cabos de poténcia pela conduta.
Passe o0 cabo do motor pela conduta.
Descarne os cabos.

Ligue os cabos de poténcia, motor e os cabos de
ligag&o a terra aos terminais do conversor. Consulte
a tabela a direita sobre os binarios de aperto.

35

1P5013

IP5016

il D
o o
IP5016

Chassis | Binario de aperto
Nota: Para o tamanho de chassis R6, consulte a N-m Ib-ft
seccao Consideracdes sobre os terminais de R1,R2 |14 1
alimentacao — chassis R6 na pagina 290. R3 25 1.8

R4 5.6, PE:2 [4;PE 15
Passe o cabo de controlo através da conduta. RS 15 =

R6 40; PE: 8 |30; PE: 6

Descarne o revestimento do cabo de controlo e
torca a blindagem de cobre em espiral.

Ligue a espiral da blindagem de ligacao a terra para os cabos de E/S digital e

analégica a X1-1. (Ligue a terra apenas no lado do conversor).

Descarne e ligue os cabos de controlo individuais aos terminais do conversor. Veja a
seccdo Tabela de terminais de controlo na pagina 28. Use um binario de aperto de

0.4 N-m (0.3 Ib-ft).

Instalacdo
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Verificacdo da instalacao

Antes de ligar a alimentacao, efetuar as seguintes verificacoes.

N

Verificar se

O local de instalacéo esta de acordo com as especificagdes do conversor para as condiges
ambientais.

O conversor de frequéncia foi montado de uma forma segura.

O espaco em volta do conversor de frequéncia cumpre com as especificacdes de refrigeracao.

O motor e 0 equipamento acionado estéo preparados para o arranque.

Para sistemas IT e sistemas TN de redes flutuantes: O filtro EMC interno esta desligado (ver a
secc¢do Desconexao do filtro EMC interno na pagina 27).

O conversor de frequéncia esta corretamente ligado a terra.

A tensédo de alimentagdo de entrada (rede) coincide com a tensdo nominal de entrada do
conversor de frequéncia.

As ligagdes da alimentacéo de entrada (rede) em U1, V1, e W1 estéo ligadas e apertadas
conforme o especificado.

Os fusiveis da alimentacdo de entrada (rede) estdo instalados.

As ligagdes do motor em U2, V2, e W2 estdo ligadas e apertadas conforme o especificado.

O cabo do motor passa longe dos outros cabos.

No cabo do motor NAO existem condensadores de compensacéo do fator de poténcia.

As ligacdes de controlo estdo ligadas e apertadas de acordo com o especificado.

NAO foram esquecidas ferramentas ou outros objetos (tais como aparas das furacdes) dentro
do conversor de frequéncia.

NAO esta ligada nenhuma fonte de alimentacéo alternativa do motor (como uma ligacdo
bypass) — ndo se aplica tenséo a saida do conversor de frequéncia.

Instalacdo
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Re-instalacdo da tampa
IP21 / UL tipo 1
1.

IP54 / UL tipo 12 R6
1.
2.

2. Aperte o parafuso de fixagao.
3.
4

. Continue com o arranque. Veja o capitulo

Alinhe a tampa e encaixe-a.

Volte a instalar a consola de programacao.

Arranque, controlo com E/S e ID Run na
pagina 39.

|~

IP2009

Alinhe a tampa e encaixe-a.

Aperte os parafusos de fixacdo no
bordo da tampa.

Deslize a tampa para baixo sobre
a parte superior da cobertura.
(Apenas em instalages UL tipo
12.)

Instale os dois parafusos que
fixam a tampa. (Apenas em
instalacdes UL tipo 12.)

Instale a consola de programacao.

Nota: O ecré da consola de
programacéo deve ser fechado em
conformidade com os requisitos IP54 / UL tipo 12.

. Opcional: Adicione um cadeado (ndo fornecido) para fixar o ecra da consola de

programacéo.

Continue com o arranque. Veja o capitulo Arranque, controlo com E/S e ID Run na
pagina 39.

Instalacdo
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Arranque, controlo com E/S e ID Run

Este capitulo descreve como:
¢ executar um arranque

e arrancar, parar, mudar o sentido de rotacao e ajustar a velocidade do motor
através do interface de E/S

» efetuar um ID Run para o conversor de frequéncia.

O uso da consola de programacéo para execuc¢ao destas tarefas € apresentado
neste capitulo. Para mais detalhes sobre a utilizagao da consola de programacao,
consulte Consolas de programagéo na pagina 49.

Como arrancar o conversor de frequéncia

O procedimento de arranque depende do tipo de consola de programacéo utilizada.

 Com a Consola de Programacédo Assistente, pode executar o Assistente de
Arranque (veja a seccdo Como executar um arranque assistido pagina 44) ou um
arranque basico (veja a sec¢cdo Como executar o arranque basico na pagina 39).

O Assistente de Arranque, que esta incluido apenas na Consola de Programagéo
Assistente, conduz o utilizador através de todos os ajustes a executar. No
arranque basico, o conversor de frequéncia ndo fornece qualquer ajuda; o
utilizador executa os ajustes basicos seguindo as instru¢des no manual.

* Se tem uma Consola de Programacéao Basica, siga as instru¢des
apresentadas na seccdo Como executar o arrangque basico na pagina 39.

Como executar o arranque basico

Para o arranque basico, pode utilizar a Consola de Programacao Bésica ou
Assistente. As instrugfes abaixo séo validas para ambas as consolas de
programacao, mas os ecras apresentados séo os da Consola de Programacéo
Basica, exceto quando a instrucéo se aplicar apenas a Consola de Programacao
Assistente.

Antes do arranque, verifique se tem disponiveis os dados da chapa do motor.

> B

SEGURANCA

O arranque s0 pode ser executado por um eletricista qualificado.

As instrucdes de seguranca apresentadas no capitulo Instru¢cdes de seguranca
devem ser seguidas durante os procedimentos de arranque.

O conversor de frequéncia arranca automaticamente quando a alimentacéao € ligada,
se o comando de arranque externo estiver ligado.

Arranque, controlo com E/S e ID Run
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Verifique se o arranque do motor ndo provoca nenhum perigo.
Deve desacoplar a maquina acionada se:

motor.
ARRANQUE

Ligue a alimentacéo.
A Consola de Programacéao Béasica entra em modo Saida.

A Consola de Programacéao Assistente pergunta se quer
executar o Assistente de Arranque. Se pressionar =%, 0
Assistente de Arranque nao funciona e o utilizador pode
continuar com o arranque manual de forma idéntica a descrita

abaixo para a Consola de Programacao Bésica.
INTRODUCAO MANUAL DOS DADOS DE ARRANQUE (Grupo

Se tem uma Consola de Programacéo Assistente, selecione o
idioma (a Consola de Programacé&o Basica ndo suporta
idiomas). Consulte o pardmetro 9901 sobre os valores dos
idiomas disponiveis. Encontra as descricbes dos parametros
na seccao Descricdes completas dos parametros na pagina
107.

O procedimento geral de ajuste de parametros para a Consola de
Programacéo Bésica é descrito abaixo. Encontra informag6es mais

detalhadas para esta consola na pagina 75. As instrugfes para a Consola de
Programacé&o Assistente encontram-se na pagina 57.

Procedimento geral para ajuste de parametros:

1. Para passar para o Menu Principal, pressione “X_J se aparecer SAIDA na
linha inferior; caso contrario pressione 77 repetidamente até aparecer

MENU.
2. Pressione as teclas ~~a\/<_¥_~ até aparecer “PAr # e depois prima

N

3. Encontre o grupo de parametros apropriado com as teclas ./ a\/<¥ Je
depois prima “X_J.

4. Encontre o parametro apropriado no grupo com as teclas / a\/< ¥ .

5. Mantenha pressionada a tecla “Y_J durante cerca de dois segundos até o
valor do parametro ser apresentado com por baixo do valor.

* existir risco de danos no caso de sentido de rotac&o incorreto,

« se for necessario executar um ID Run durante o arranque do conversor de frequéncia. O
ID Run é essencial apenas em aplicacdes que exijam maxima precisdo no controlo do

Verificar a instalagcéo. Ver a lista de verificacdo no capitulo Instalacédo, na pagina 36.

ou

00 .

DIR

REM

SAIDA

REM & OPCAO
Pretende continuar
a usar o Assistente
de Arranque?

ao
SAIR 00:00 OK

99: DADOS INICIAIS )

REM U EDIT PAR

9901 IDIOMA ~
PORTUGUES

[g]ANT_lOOZOO [GUARDAF

- TEF

MENU DIR

REM -Ol-
PAR DIR

= 2001
PAR DIR

= 2002
PAR DIR

REM 15”00
PAR BE DR
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6. Modifique o valor com as teclas ~a\/<_¥ . O valor altera mais
rapidamente enquanto mantiver a tecla pressionada. REM
PAR BEE DR
7. Guarde o valor do parametro pressionando ~%_J. REM 2 O O 2
PAR DIR
O | Selecione a macro de aplicagédo (parametro 9902). O REM 9 902
procedimento normal de ajuste do parametro é apresentado
abaixo. PAR_DIR
O valor por defeito 1 (STANDARD ABB) é adequado na maioria dos casos.
O | Selecione o modo de controlo do motor (pardmetro 9904). REM 9904
1 (VETOR:VELOC) é adequado na maioria dos casos. 2 (VETOR:BIN) é
adequado para aplicag@es de controlo de binario. 3 (ESCALAR:FREQ) é PAR DIR
recomendado
e para conversores multimotor quando o nimero de motores ligado ao
conversor é variavel
» quando a corrente nominal do motor € inferior a 20% da corrente nominal
do conversor
» quando o conversor € usado para testes sem um motor ligado.
O | Introduza os dados do motor da chapa de caracteristicas: Nota: Defina os dados do motor
para exatamente 0 mesmo valor
(@. ABB Motors C€ .@3 da chapa de caracteristicas. Por
exemplo, se a velocidade
3~ motor l“éch’;Oz(?‘h)N"ﬁLSAS“ = nominal do motor é 1470 rpm na
[No chapa de caracteristicas, ajustar
[Inscl. F IP 55 o valor do parametro 9908
v__ [ Hz [KW | rimin | A _lcos PUIAIN|'E/s VELOC NOM MOTOR para 1500
690 Y 50 | 30 1475 | 32.5 [ 0.83 -
400D | 50 |30 | 1475 | 56 |0.83 - rpm resulta na operacao
660Y |50 |30 [1470 |34 |0.83 tenséo de incorreta do conversor.
380D |50 |30 [1470 [ 59 [0.83 | <@—| alimentac&o
415D 50 30 [1475 | 54 0.83 380V
440 D 60 35 |[1770 59 0.83

Cat. no 3GAA 202 001 - ADA

6312/C3 48 6210/C3 [ 180 ko
_¢_ IEC 34-1 -Q)-

» tensdo nominal do motor (parametro 9905) REM 9905
PAR DIR

 corrente nominal do motor (parametro 9906) REM 9906
Gama permitida: 0.2...2.0 - Iopg A PAR DIR

» frequéncia nominal do motor (parametro 9907) REM 9907
PAR DIR

 velocidade nominal do motor (pardmetro 9908) REM 9908
PAR DIR

* poténcia nominal do motor (parametro 9909) REM 9909
PAR DIR

Arranque, controlo com E/S e ID Run
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O | Selecione o método de identificagdo do motor (parametro 9910).

O valor predefinido O (DESL/IDMAGN) usando a magnetizacéo de identificacéo € adequado
para a maioria das aplicacfes. E aplicado neste procedimento de arranque basico. Note
que isto requer que:

* 0 parametro 9904 seja ajustado para 1 (VETOR:VELOC) ou 2 (VETOR:BIN), OU

» 0 parametro 9904 seja ajustado para 3 (ESCALAR:FREQ) e que o0 parametro 2101 seja
ajustado para 3 (ROT ESCALAR ) ou 5 (ROT+REFORGO).

Se a sua selecdo é 0 (DESL/IDMAGN), passe para o proximo passo.
O valor 1 (LIGADO), que executa um ID Run separado, deve ser selecionado se:

» 0 modo de controlo vetor for usado [parametro 9904 = 1 (VETOR:VELOC) ou 2 (VETOR:BIN)],
e/ou

* 0 ponto de operacao for proximo de zero, e/ou

« se for necessaria a operacéo a um binario acima do binario nominal do motor ao longo de
uma ampla gama de velocidades sem necessidade de feedback da velocidade medida.

Se decidir efetuar o ID Run [valor 1 (LIGADO)], continue seguindo as instru¢des separadas
apresentadas na pagina 47 na seccdo Como executar o ID Run passando depois para
SENTIDO DE ROTACAO DO MOTOR na pagina 42.

MAGNETIZAGAO DE IDENTIFICAGCAO COM SELECAO ID RUN EM 0 (DES/IDMAGN)

O | Como indicado acima, a magnetizacdo de identificacio é executada apenas se:
» 0 parametro 9904 for ajustado para 1 (VETOR:VELOC) ou 2 (VETOR:BIN), ou

» 0 parametro 9904 for ajustado para 3 (ESCALAR:FREQ) e 0 parametro 2101 for ajustado
para 3 (ROT ESCALAR ) ou 5 (ROT + REFORGO).

Prima a tecla para mudar para controlo local (aparece LOC no lado esquerdo).

Pressione (&> para arrancar o conversor. O modelo do motor é calculado através da
magnetizacao do motor durante 10 a 15s a velocidade zero (0 motor ndo roda).

SENTIDO DE ROTAGAO DO MOTOR

O | Verifigue o sentido de rotagdo do motor.

* Se o conversor estiver em controlo remoto (aparece REM na | 5=
esquerda), mude para controlo local pressionando &. XXX

» Para passar para o Menu Principal, pressione “X_] se g5 DIR
aparecer SAIDA na linha inferior; caso contrario pressione
=7 repetidamente até aparecer MENU.

* Pressione as teclas ~a~/<_¥ > até aparecer “rEF” e
pressione Y.

» Aumente a referéncia de frequéncia de zero para um valor
mais pequeno com atecla ~a~.

* Pressione (> para arrancar o motor.

« Verifique se o sentido de rotacdo do motor atual é o indicado
no ecréd (DIR para sentido direto e INV para sentido inverso).

» Pressione (&> para parar o motor.
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Para alterar o sentido de rotagédo do motor: —

» Desligue a alimentac&o de entrada do conversor e aguarde S sentido direto
5 minutos para que os condensadores do circuito intermédio AW

descarreguem. Meca a tensdo entre cada terminal de
entrada (U1, V1 e W1) e ligue a terra com um multimetro —

para verificar se o conversor esta descarregado. g sentido
.~ . Inverso
» Troque a posi¢éo de dois condutores de fase do cabo do \’

motor nos terminais de saida do conversor ou na caixa de
ligacdes do motor.

* Verifique o seu trabalho aplicando poténcia de alimentacao e
repetindo a verificagcdo como descrito acima.

LIMITES DE VELOCIDADE E TEMPOS DE ACELERACAO/DESACELERACAO

0 | Ajuste a velocidade minima (parametro 2001). LoC 200 1
PAR DIR
0 | Ajuste a velocidade maxima (parametro 2002). LoC 2 OO 2
PAR DIR
O | Ajuste o tempo de aceleragdo 1 (parametro 2202). LoC 2 2 O 2
Nota: Verifiqgue também o tempo de aceleracdo 2 (parametro oAn O
2205) se usar dois tempos de aceleracéo na aplicacéo.
O | Ajuste o tempo de desaceleragéo 1 (parametro 2203). LOC 2 2 03
Nota: Ajuste o tempo de desaceleragéo 2 (parametro 2206) se oAm D

usar dois tempos de desaceleragéo na aplicacéo.

GUARDAR UM CONJUNTO DE PARAMETROS DE UTILIZADOR E VERIFICACAO FINAL

O | O arranque esta completo. No entanto, pode ser (til nesta fase ||LoC 9 902
ajustar os parametros requeridos pela aplicacéo e guardar os

ajustes como um conjunto de parametros do utilizador, tal PAR_DIR
como descrito na seccdo Conjuntos de parametros do
utilizador na pagina 89.

O | Verifigue se o estado do conversor de frequéncia esti OK.

Consola de Programacao Bésica: Verifique se ndo existem
falhas ou alarmes no ecra. Se pretender verificar os LEDs na
parte frontal do conversor de frequéncia, ligue primeiro o
controlo remoto (caso contrario € gerada uma falha) antes de
remover a consola para verificar se o LED vermelho esta
apagado e o LED verde esta aceso mas nao pisca.

Consola de Programacédo Assistente: Verifique se ndo existem
falhas ou alarmes no ecrd e que o LED verde da consola esta
aceso mas pisca.

O conversor de frequéncia esta agora pronto para funcionar.
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Como executar um arrangue assistido

Para poder executar um arranque assistido, necessita de uma Consola de
Programacéo Assistente

Antes do arranque, verifiqgue se tem disponiveis os dados da chapa do motor.

SEGURANCA

O arranque so pode ser executado por um eletricista qualificado.
As instrucdes de seguranca apresentadas no capitulo Instrugdes de seguranca

devem ser seguidas durante os procedimentos de arranque.

O conversor arranca automaticamente quando a alimentacgéo € ligada, se o comando
de arranque externo estiver ligado.

O | Verificar a instalacdo. Veja a lista de verificagdo no capitulo Instalacdo, na pagina 36.

O | Verifigue se o arranque do motor ndo provoca nenhum perigo.
Deve desacoplar a maquina acionada se:

« existir risco de danos no caso de sentido de rotag&o incorreto, ou

+ se for necessario executar um ID Run durante o arranque do conversor. O ID Run é
essencial apenas em aplicacdes que exijam maxima precisao no controlo do motor.

ARRANQUE

O | Li limentac&o. A consol rogramac?s rgunt r ||REM & OPCAO
gue a alimentacdo. A consola de programacédo pergunta se que Pretendecgminuar

usar o Assistente de Arranque. a usar o Assistente
. oK ] . . L de Arranque?
* Pressione < (quando esta assinalado) para iniciar o
Assistente de Arranque. N 0000 —OF—

 Pressione % se n&o quiser usar o Assistente de Arranque.

» Pressione atecla <_¥_ para assinalar e depois pressione ﬁEr'\élsl‘eJn?aPr%AO
% se pretender que a consola coloque (ou ndo) a pergunta aSsisteme
sobr

e o funcionamento do Assistente de Arranque da préxima | [10Qroximo arranque?

vez que ligar a alimentacdo do conversor de frequéncia. Nao
SAIR 1 00:00 OK

SELECAO DO IDIOMA

0 | Se optou por executar o Assistente de Arranque, o ecra pede para ||REM LEDIT PAR —
selecionar o idioma. Selecione o idioma pretendido com as teclas ||9901 IDIOMA

~a~<w e pressione “EH" para aceitar. PORTUGUES
Se pressionar % o0 Assistente de Arranque é parado. [O]s,Wl 00:00 [GUARDAF
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O

INICIAR A CONFIGURACAO ASSISTIDA

O Assistente de Arranque conduz o utilizador através das tarefas
de configuracdo, comecando com as definicdes do motor. Definir
os dados do motor para exatamente os mesmos valores da chapa
de caracteristicas.

Procure o valor do parametro pretendido com as teclas ~—a~/
¥~ pressione G%A para aceitar e continue com o Assistente de

Arranque.

Nota: Em qualqguer momento, se pressionar ,0 Assistente de
Arranque é parado e o ecra volta ao modo SAIDA.

SAIR

Depois de terminada a tarefa de configuracdo, o Assistente de
Arranque sugere a proxima tarefa.

* Pressione % (quando estiver assinalado) para
continuar com a tarefa sugerida.

» Pressione a tecla <¥ > para assinalar e depois
pressione % para passar para a proxima tarefa sem executar

a tarefa sugerida.

» Pressione %ﬁ para parar o Assistente de Arranque.

O arranque esta completo. No entanto, pode ser Util nesta fase
ajustar os parametros requeridos pela aplicacdo e guardar os
ajustes como um conjunto de parametros do utilizador, tal como
descrito na secgdo Conjuntos de parametros do utilizador na
pagina 89.

Depois do ajuste estar terminado, verifique se ndo existem falhas
no ecra e se o LED verde da consola de programac¢&o ndo esta
intermitente.

45

REM L EDIT PAR —
9905 TEl\éSé&8 I\\I?M MOTOR

SAIR | 00:00 |IGUARDAF
REM L OPCAO —
Pretende continuar
com o ajuste da
da aillcaiéo?

Saltar

SAIR | 00:00 OK

O conversor de frequéncia esta agora pronto para funcionar.

GUARDAR UM CONJUNTO DE PARAMETROS DO UTILIZADOR E VERIFICACAO FINAL

Arranque, controlo com E/S e ID Run
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Como controlar o conversor através do interface de E/S

A tabela abaixo descreve como operar o conversor de frequéncia através das
entradas digitais e analdgicas, quando:

e 0 arranque do motor é executado, e
» 0s valores (standard) por defeito dos parametros sao validos.

Os ecras da Consola de Programacao Bésica sédo apresentados como exemplo.

DEFINICOES PRELIMINARES

Se necessita de alterar o sentido de rotagéo, verifique se o ajuste do
parametro 1003 é 3 (PEDIDO).

Certifiqgue-se de que as ligagBes de controlo foram executadas de Veja a seccdo Macro Standard
acordo com o esquema de ligacdes fornecido pela macro Standard ABB na pagina 80.
ABB.

Certifique-se que o conversor de frequéncia esta em controlo Em controlo remoto, o ecrd da
remoto. Pressionar a tecla (&) para alternar entre o controlo remoto e | consola apresenta o texto REM.
local.

ARRANCAR E CONTROLAR A VELOCIDADE DO MOTOR

Em primeiro lugar ligue a entrada digital ED1. O@

Consola de Programac&o Assistente: A seta comeca a rodar. E REM .

tracejada até o setpoint ser atingido. SAIDA DIR

Consola de Programacao Basica: O texto FWD comeca a piscat,

parando depois do setpoint ser alcangado.

Regule a frequéncia de saida do conversor (velocidade do motor) REM 5(}0

ajustando a tensao da entrada analdgica EAL. .
SAIDA DIR

ALTERAR O SENTIDO DE ROTACAO DO MOTOR

Sentido inverso: Ligue a entrada digital ED2. REM 5@0
OUTPUT INV

Sentido direto: Desligue a entrada digital ED2. REM 5(}0
SAIDA DIR

PARAR O MOTOR

Desligue a entrada digital ED1. O motor é parado. REM O@

Consola de Programacéo Assistente: A seta deixa de rodar. ) .

Consola de Programacéo Basica: O texto DIR comeca a piscar SAIDA DIR

lentamente.

Arranque, controlo com E/S e ID Run
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Como executar o ID Run

O conversor calcula automaticamente as caracteristicas do motor usando a
magnetizacao de identificagdo no primeiro arranque, depois de executadas todas as
alteracdes nos pardmetros do motor (Grupo 99: DADOS INICIAIS). Isto é valido
guando o parametro 9910 ID RUN tem valor 0 (DESL/IDMAGN), e

* 0 parametro 9904 = 1 (VETOR:VELOC) ou 2 (VETOR:BIN), ou

* 0 parametro 9904 = 3 (ESCALAR:FREQ) e 0 parametro 2101 = 3 (ROT ESCALAR) oU
5 (ROT + REFORGO).

Na maioria das aplicagbes néo é necessario efetuar um ID Run separado [9910 ID
RUN = 1 (LIGADO)]. O ID Run deve ser selecionado se:

» 0 modo de controlo vetor for usado [parametro 9904 = 1 (VETOR:VELOC) ou
2 (VETOR:BIN)], e/ou

* 0 ponto de operacgéo for proximo de zero, e/ou

» se for necessario a operagdo a um binario acima do binario nominal do motor ao
longo de uma ampla gama de velocidades sem necessidade de feedback da
velocidade medida.

Nota: Se os parametros do motor (Grupo 99: DADOS INICIAIS) forem alterados
depois do ID Run, este deve ser repetido.

Procedimento do ID Run

O procedimento geral de ajuste de parametros ndo € aqui repetido. Para a Consola
de Programacéo Assistente consulte a pagina 57 e para a Consola de Programacao
Basica a pagina 75 no capitulo Consolas de programacéo.

O o oo 0O

O O

AN

PRE-VERIFICACAO

AVISO! O motor funciona até aproximadamente 50...80% da velocidade nominal
durante a ID Run. O motor roda no sentido direto. Verifique se é seguro operar o
motor antes de executar o ID Run!

Em primeiro lugar deve desacoplar o motor do equipamento acionado.

Verifique se os valores dos parametros dos dados do motor 9905...9909 séo equivalentes
aos da chapa de caracteristicas do motor, como indicado na pagina 41.

Se os valores dos parametros (Grupo 01: DADOS OPERACAO ao Grupo 98: OPCOES)
foram alterados antes da ID Run, verificar se 0s novos ajustes cumprem as condi¢des:

2001 VELOCIDADE MINIMA < 0 rpm
2002 VELOCIDADE MAXIMA > 80% da velocidade nominal do motor
2003 CORRENTE MAXIMA > lopg

2017 BINARIO MAX 1 > 50% ou 2018 BINARIO MAX 2 > 50%, dependendo do limite utilizado
de acordo com o parametro 2014 SEL BINARIO MAX.

Verifique se o sinal Permissao Func esta ligado (parametro 1601).

Verifique se a consola de programacéao estd em controlo local (aparece LOC no lado
esquerdo/superior). Pressionar a tecla para alternar entre o controlo remoto e local.

Arranque, controlo com E/S e ID Run



48 Manual do Utilizador ACS550-01/U1

ID RUN COM A CONSOLA DE PROGRAMACAO ASSISTENTE

0 | Mude o parametro 9910 ID RUN para 1 (LIGADO). Guardar o LOC LEDIT PAR —
novo ajuste pressionando &&=, 9910 ID RUN
ADO
(1]
CANCEL 00:00 [GUARDAF
O | Se pretender monitorizar os valores atuais durante o ID Run, LOC v
passe para o modo de Saida premindo %ﬁ repetidamente até 0. OHz
encontrar o mesmo. 0.0A
0. 0%

DIR 00:00 MENU

O | Pressione (&> para iniciar o ID Run. A consola alterna entre o LOC L ALARME S
ecréa apresentado antes de comegar o ID Run e o ecra de ALARME 2019
alarme apresentado a direita. D run

Regra geral, recomenda-se que ndo pressione qualquer tecla — 0000
da consola de programacéo durante o ID Run. No entanto, '
pode parar o ID Run pressionando (&>.

Depois do ID Run estar completo, o ecra de alarme LOC T FALHA R
desaparece. FALHA 11

Se o ID Run falhar, é exibido o ecra de falha apresentado a FALHA ID RUN

direita. — _1o000 [

ID RUN COM A CONSOLA DE PROGRAMAGCAO BASICA

0 | Mudar o parametro 9910 ID RUN para 1 (LIGADO). Guardar o LoC 9 9 10
novo ajuste pressionando “%_J.

PAR DIR
LOC 1
PAR DIR
OO0 | Se pretender monitorizar os valores atuais durante o ID Run, Loc @O
passe para o modo de Saida pressionando =7 repetidamente ) .
até o modo aparecer. SAIDA DIR

O | Pressione para iniciar o ID Run. A consola alterna entre 0 ||LOC A2 O 1 9
ecrd apresentado antes de comegar o ID Run e o ecra de

alarme apresentado a direita. DIR

Regra geral, recomenda-se que ndo pressione qualquer tecla
da consola de programacéao durante o ID Run. No entanto,
pode parar o ID Run pressionando (&>.

Depois do ID Run estar completo, o ecra de alarme LOC OO
desaparece. F 1 1
Se o ID Run falhar, é exibido o ecra de falha apresentado a DIR

direita.
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Consolas de programacéao

Sobre as consolas de programacao

Use a consola de programac&o para controlar o conversor, ler dados de estado e
ajustar parametros. O conversor funciona com qualquer uma das duas consolas de
programacao seguintes:

» Consola de Programacdao Basica — Esta consola (descrita na sec¢cao Consola de
Programacéo Basica na pagina 70) fornece as ferramentas basicas para a
introducdo manual dos valores dos parametros.

» Consola de Programacéo Assistente — Esta consola (descrita abaixo) inclui
assistentes pré-programados para automatizar as configuragdes mais comuns
dos parametros. A consola disponibiliza suporte de idioma. Esta disponivel com
conjuntos de idiomas diferentes.

Compatibilidade

O manual é compativel com as seguintes versdes de consolas de programacao:
» Consola de Programacao Basica: ACS-CP-C Rev. M ou superior

e Consola de Programacao Assistente (area 1): ACS-CP-A Rev. F ou superior
(novas séries de consolas de programacao fabricadas desde 2007 com um
namero de série XYYWWRXXXX, onde ano YY = 07 ou superior e revisdo R = F,
GE,..)

« Consola de Programac&o Assistente (Asia): ACS-CP-D Rev. Q ou superior

Veja na pagina 53 como selecionar a versao correta da sua Consola de
Programacéao Assistente. Veja o parametro 9901 IDIOMA para ver os idiomas
suportados pelas diferentes Consolas de Programacao Assistente.

Consolas de programacao
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Consola de Programacao Assistente

Caracteristicas

A Consola de Programacéo Assistente tem as seguintes caracteristicas:

» consola de programacéao alfanumérica com ecrd LCD

» selecdo de idioma para o ecrd

* Assistente de Arranque para facilitar a colocacdo em funcionamento do
conversor de frequéncia

» funcao cdpia — os parametros podem ser copiados para a memoria da consola
para transferéncia posterior para outros conversores de frequéncia ou como
backup de um sistema especifico.

» conteudos sensitivos de ajuda

» reldgio real

Descricéo geral

A tabela seguinte resume as func¢des e ecrés principais da Consola de
Programacéo Assistente.

Nr.

Uso

1

LED de estado — Verde para operagdo normal. Se o LED estiver intermitente
ou vermelho, veja a seccao Indica¢Bes de diagnostico na pagina 259.

Ecrd LCD — Dividido em trés grandes areas:

a. Linha de estado — variavel, dependendo do modo de operagéo, veja a
secc¢do Linha de estado na péagina 51.

b. Centro — variavel; normalmente apresenta valores de sinais e de
parametros, menus ou listas. Também apresenta falhas e alarmes.

c. Linha inferior — exibe as fung¢8es atuais das duas teclas multifuncéo (soft), e
se ativo, o relogio.

Tecla multifungdo 1- A func@o depende do contexto. O texto no canto inferior
esquerdo do ecrd LCD indica a fungéo.

Tecla multifuncdo 2 — A funcéo depende do contexto. O texto no canto inferior
direito do ecrd LCD indica a funcao.

Acima —

* Percorre para cima 0 menu ou lista exibida no centro do ecrd LCD.

» Aumenta um valor se for selecionado um parametro.

» Aumenta o valor de referéncia se o canto superior direito for assinalado.
Manter a tecla pressionada altera o valor mais rapidamente.

Abaixo —

* Percorre para baixo o menu ou lista exibida no centro do ecré LCD.

* Diminui um valor se for selecionado um parametro.

 Diminui o valor de referéncia se o canto superior direito for assinalado.
Manter a tecla pressionada altera o valor mais rapidamente.

LOC/REM - Alterna entre o modo de controlo local e remoto.

Ajuda — Exibe informacéo de ajuda quando a tecla é pressionada. A
informacao exibida descreve o item atualmente assinalado na area central.

STOP — O conversor de frequéncia é parado em controlo local.

10

START — Arranca o conversor em controlo local.

Consolas de programacao
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Linha de estado

A linha superior do ecrd LCD apresenta informacao basica sobre o estado do
conversor de frequéncia.

| Loc ENGA | | LOC UMENUPRINC 1|
Nr. |Campo Alternativas Significado
1 |Local de controlo|LOC O controlo do conversor é local, ou seja, a partir
da consola de programacao.
REM O controlo do conversor é remoto, como a E/S ou
o fieldbus do conversor.
2 |Estado 1] Sentido de rotacéo direto
N Sentido de rotacao inverso
Seta rotativa O conversor est4 a funcionar no ponto de ajuste.
Seta rotativa tracejada O conversor esta a funcionar mas ndo no ponto
de ajuste.
Seta parada O conversor de frequéncia esta parado.
Seta parada tracejada Comando de arranque efetuado, mas o0 motor
ndo esta a funcionar, porque falta, por ex. ativar o
arranque.
3 |Modo de * Nome do modo atual
operacI;ao da » Nome da lista ou menu apresentado
consola
* Nome do estado de operacao, por ex. EDITAR
PAR.
4 |Valor de « Valor de referéncia no modo Saida
referéncia ou « Numero do item assinalado, por ex. modo,
numero do item grupo de parametros ou falha.
selecionado

Funcionamento

A consola funciona com menus e teclas. As teclas incluem duas teclas multifuncdes,
cuja funcéo é indicada pelo texto apresentado no ecrd acima de cada tecla.

Selecione uma opgéao, por ex. um modo de funcionamento ou um parametro,
percorrendo as teclas ~a~ e ¥ > até que a opc¢ao pretendida esteja assinalada
(em video invertido) e pressionando depois, a tecla multifungdo adequada.
Normalmente, com a tecla multifuncéo direita, o utilizador introduz um modo, aceita
uma opcao ou guarda alteracdes. A tecla multifuncéo da esquerda é usada para
cancelar as alteracfes e para regressar ao nivel de operagao anterior.

A Consola de Programacao Assistente tem nove modos de consola: Saida,
Parametros, Assistentes, Parametros Alterados, Diario de Falhas, Hora e Data,
Backup Parametros, Configuracéo E/S e Falhas. A operacdo nos primeiros oito
modos é descrita neste capitulo. Quando ocorre uma falha ou alarme, a consola
passa automaticamente para o Modo Falha apresentando a falha ou alarme. Estas
podem ser repostas no modo Saida ou Falha (veja o capitulo Diagndsticos).

Consolas de programacao
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Por defeito, a consola é entregue no modo Saida, onde

se pode arrancar, parar, alterar o sentido de rotacéo,

alternar entre o controlo local e remoto, modificar o valor

de referéncia e monitorizar até trés valores reais. Para

outras tarefas, o utilizador deve aceder ao Menu Principal DIR__100:00 [ MENU
LOC ©MENU PRINC —1

e selecionar o modo apropriado no menu. A linha de
estado (veja a sec¢do Linha de estado na pagina 51)

[OC T

49, 1 Hz
0.5A

10. 7%

49.1Hz

'A'AV »

apresenta o nome do menu, modo, item ou estado atual. A I

Como executar tarefas comuns

TENTE
PAR ALTERADO
SAIR ] 00:00 [ ENTER

A tabela abaixo lista as tarefas comuns, o modo onde devem ser executadas e o
namero da pagina onde 0s passos da tarefa sdo descritos em detalhe.

Tarefa Modo Pagina
Como obter ajuda Qualquer 53
Como selecionar a versdo da consola de programagéo No arranque 53
Como ajustar o contraste do ecrd da consola Saida 56
Como alternar entre controlo local e remoto Qualquer 54
Como arrancar e parar 0 conversor Qualquer 54
Como alterar o sentido de rotagdo do motor Saida 55
Como ajustar a velocidade, frequéncia ou referéncia de binério Saida 56
Como alterar o valor de um parametro Parametros 57
Como selecionar os sinais monitorizados Parametros 58
Como executar tarefas assistidas (especificagdo dos conjuntos de |Assistentes 59
parédmetros relacionados) com os assistentes

Como visualizar e editar parametros alterados Parametros Alterados 62
Como visualizar falhas Diario de falhas 63
Como rearmar falhas e alarmes Saida, Falha 266
Como mostrar/ocultar o relégio, alterar os formatos da data e hora, |Hora e Data 64
ajustar o reldgio e ativar/desativar as transi¢cdes automaticas do

relégio segundo as alterages das poupancas diurnas

Como copiar parametros do conversor para a consola de Backup de Parametros 67
programacao

Como restaurar parametros da consola para o conversor Backup de Parametros 67
Como visualizar informagéo guardada Backup de Parédmetros 68
Como editar e alterar ajustes de parametros relacionados com Configuragédo de E/S 69

terminais de E/S

Consolas de programacao
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Como obter ajuda

53

Passo

Acéo

Ecra

Pressione @ para ler o texto de ajuda para o item que esta assinalado.

Se existir um texto de ajuda para o item, é apresentado no ecra.

LOC L GRUPOS PAR —10

01 DADOS OPERACAO

03 SINAIS ATUAIS FB

04 HISTORICO FALHAS

10 COMANDO

11 SEL REFERENCIAS
SAIR | 00:00 SEL

LOC L AJUDA —_—
Este grupo define

fontes (EXT1 e EXT2)

para comandos que

ativam alteracfes de

arr, parag e sentido
SAIR | 00:00

Se o texto ndo estd completamente visivel, percorra as linhas com as teclas

CANe Vv

LOC L AJUDA —
Fontes (EXT1 e EXT2)

para comandos que

ativam alteragdes de

arr, parag e sentido

de rotacao.
SAIR 00:00

. ~ . . SAIR
Depois de ler o texto, volte ao ecra anterior pressionando =

LOC & GRUPOS PAR —10
01 DADOS OPERACAO

03 SINAIS ATUAIS EB

04 HISTORICO FALHAS

10 COMANDO

11 SEL REFERENCIAS

| SAIR | 00:00 SEL_|

Como selecionar a versao da consola de programacéao

Passo

Acéo

Ecra

Se a alimentacéo estiver ligada, desligue-a.

Mantenha a tecla @ pressionada enquanto liga a alimentacéo e 1é a
informacdo. O ecra exibe a seguinte informagéo sobre a consola:

Painel FW: versédo de firmware da consola

ROM CRC: soma de verificagéo da consola ROM
Flash Rev: versédo do contetdo flash.

Conteldo do comentario Flash.

Quando libertar a tecla @ a consola volta ao modo Saida.

INFO VERSAO CONSOLA
FW Consola:

X.XX
ROM CRC:  XXXXXXXXXX
Rev Flash: X.XX

1,9,0,9,0,0,0,0.0,0.0,0,0,0,0,0,0.0,0,0.0.¢
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Como arrancar, parar e alternar entre controlo local e remoto
Pode arrancar, parar e alternar entre o modo de controlo local e remoto em qualquer
modo. Para arrancar ou parar o conversor, este deve estar em controlo local.
Passo | Agéo Ecra

« Para alternar entre controlo remoto (REM visivel na linha de estado) e o

controlo local (LOC visivel na linha de estado), pressione .

Nota: A possibilidade de mudar para controlo local pode ser desativada com
0 parametro 1606 BLOQUEIO LOCAL.

Na primeira vez que o conversor € ligado & alimentacéo, inicia no controlo
remoto (REM) e é controlado através dos terminais de E/S do conversor. Para
alternar para o controlo local (LOC) e controlar o conversor através da
consola de programacéao, pressione . O resultado depende do tempo que
a tecla for mantida pressionada:

* Se libertar a tecla imediatamente (o ecrd exibe “A mudar para modo de
controlo local”), o conversor é parado. Ajuste a referéncia de controlo local
tal como indicado na pagina 56.

* Se pressionar a tecla durante cerca de dois segundos, o conversor continua
como anteriormente. O conversor copia 0s valores remotos atuais para o
estado de arranque/paragem e a referéncia e usa-0s como 0s ajustes
iniciais do controlo local.

« Para parar o conversor em controlo local, pressione (C@D.

« Para arrancar o conversor em controlo local, pressione (.

LOC Y MENSAGEM
Alternando para o
modo de controlo
local.

00:00

A seta (L ou V) na linha de
estado deixa de rodar.

A seta (L ou V) na linha de
estado comega a rodar. Fica
tracejada até o conversor
atingir o setpoint.

Consolas de programacao
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Modo de Saida

No modo de Saida, pode:

55

« monitorizar os valores reais de até trés sinais no Grupo 01: DADOS OPERACAO

 alterar o sentido de rotagdo do motor

» ajustar a velocidade, frequéncia ou a referéncia de binéario

» ajustar o contraste do ecra

e arrancar, parar, alterar o sentido de rotacao e alternar entre controlo local e

remoto.

SAIR

Passa para o modo de Saida pressionando =7 repetidamente.

LOC L

No canto superior direito do LOC &
ecra aparece o valor de 49. 1 Hz
referéncia. O centro pode ser 0.5A
configurado para apresentar 10. 7%

até trés valores de sinais ou —DIR_100:00 [MENU

DIR 1 00:00 MENU

gréficos de barras. Se forem

selecionados apenas um ou dois sinais para o ecrd, o numero e 0 nome de cada
sinal é apresentado além do valor ou do grafico de barras. Consulte a pagina 58
para instrucdes sobre como selecionar e modificar os sinais monitorizados.

Como alterar o sentido de rotacdo do motor

Passo | Acédo Ecra
1. Se ndo estiver no modo Output, pressione % repetidamente até se REM U 49.1Hz
encontrar no mesmo. 49. 1 Hz
10. 7%
DIR 00:00 MENU
2. Se o conversor esta em controlo remoto (REM aparece na linha de estado), LOC U 49.1Hz
mude para controlo local pressionando . O ecré exibe durante alguns 49 1 HZ
segundos uma mensagem sobre a mudanga de modo e depois volta ao modo O 5 A
Saida. 10 7%
DIR 00:00 MENU
3. Para mudar o sentido de rotacéo de direto (¥ visivel na linha de estado) para LOC & 49.1Hz
inverso (5 visivel na linha de estado), ou vice-versa, pressione %. 49 1 HZ
O A . 10. 7%
Nota: O parametro 1003 SENTIDO deve ser ajustado para 3 (PEDIDO). “DIR ] 00:00 VENU

Consolas de programacao
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Como ajustar a velocidade, a frequéncia ou a referéncia de binéario
Passo | Acédo Ecra
1. Se ndo estiver no modo Output, pressione % repetidamente até se REM U 49.1Hz
encontrar no mesmo. 49. 1 Hz
10. 7%
DIR 00:00 MENU
2. Se o conversor esta em controlo remoto (REM aparece na linha de estado), LOC U 49.1Hz
mude para controlo local pressionando . O ecra exibe durante alguns 49 1 HZ
segundos uma mensagem sobre a mudanga de modo e depois volta ao modo O 5 A
Saida. 10. 7 %
Nota: Com o Grupo 11: SEL REFERENCIAS, pode permitir a modificagéo de DIR 00:00 MENU
referéncias em controlo remoto.
3. « Para aumentar o valor da referéncia assinalada apresentado no canto LOC U 50.0Hz
superior direito do ecrd, pressione ~ a ™. O valor muda imediatamente. E 50 O HZ
guardado na memoria permanente do conversor e restaurado O 5 A
automaticamente depois da alimentagéo ser desligada. 10. 7 %
* Para diminuir o valor, pressione <_wv_~. DIR 00:00 MENU
Como ajustar o contraste do ecra
Passo | Acédo Ecra
1. Se ndo estiver no modo Output, pressione % repetidamente até se LOC VU 49.1Hz
encontrar no mesmo. 49. 1 Hz
10. 7%
DIR 00:00 MENU
2.  Para aumentar o contraste, pressione as teclas ' e . A\ em simultaneo. ||LOC U 49.1Hz

. . . MENU . a
« Para diminuir o contraste, pressione as teclas Ewi ¥_~ em simultaneo.

49. 1 Hz
0.5A

10. 7%
DIR 1| 00:00 [ MENU
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Modo Parametros
No modo Parametros, é possivel:

 visualizar e alterar valores de parametros

57

e arrancar, parar, alterar o sentido de rotacdo e alternar entre controlo local e

remoto.

Como selecionar um parametro e alterar o seu valor

Passo

Acéo

Ecra

. . MENU . .
Aceda ao Menu principal pressionando se estiver no modo Saida, ou

~ . SAIR . Z L
entao pressione 7 repetldamente até se encontrar no Menu prlnC|paI.

LOC L MENU PRINC

—1

""v -'
A TENTE

I
PAR ALTERADO
“SAIR 1 00:00 [ ENTER

Aceda ao modo Parametros selecionando PARAMETROS no menu com as
ENTER

teclas /A e ¥ _~ e pressione N

LOC & GRUPOS PAR —01

01 DADOS OPERACAO

03 SINAIS ATUAIS FB

04 HISTORICO FALHAS

10 COMANDO _

11 SEL REFERENCIAS
SAIR | 00:00 SEL

Selecione o grupo de parametros apropriado com as teclas .~~a e v .

. SEL
Pressione @

LOC L GRUPOS PAR —99
99 DADOS INICIAIS
01 DADOS OPERACAO
03 SINAIS ATUAIS FB
04 HISTORICO FALHAS
10 COMANDO
SAIR | 00:00 SEL

LOC U PARAMETROS —

9901 IDIOMA _
PORTUGUES

9902 MACRO

9904 MODQ CTRL MOTOR
9905 TENSAO NOM MOTOH

SAIR | 00:00 |EDITAR

Selecione o parametro apropriado com as teclas .~ A e ¥ . O valor atual
do parametro é apresentado por baixo do parametro selecionado.

. EDITAR
Pressione .

LOC L PARAMETROS —
9901 IDIOMA

9902 MACRO

STANDARD ABB
9904 MODQ CTRL MOTOR
9905 TENSAO NOM MOTOH

SAIR | 00:00 |EDITAR
LOC VL EDIT PAR —
9902 MACRO

STANDARD AB

(1]
CANCEL 00:00 [GUARDAF

Especifique o novo valor para o parametro com as teclas .~ A~ e ¥ .

Pressionar a tecla uma vez aumenta ou diminui o valor. Manter a tecla
pressionada altera o valor mais rapidamente. Pressionar as teclas em
simultdneo substitui o valor apresentado pelo valor por defeito.

LOC VL EDIT PAR
9902 MACRO

3-FIOS
(2]
CANCEL 00:00 [GUARDAF

. GUARDAT
« Para guardar o novo valor, pressione N

« Para cancelar o novo valor e manter o valor original, pressione %L .

LOC U PARAMETROS —
9901 IDIOMA
9902 MACRO

3-FIOS

9904 MODQ CTRL MOTOR
9905 TENSAO NOM MOTOH

SAIR | 00:00 [|EDITAR
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Como selecionar os sinais monitorizados
Passo | Acéo Ecra

1. Pode selecionar quais os sinais monitorizados no modo Saida e como séo LOC U EDIT PAR —
apresentados com os parametros do Grupo 34: PAINEL/VAR PROC. Veja a 3401 PARAM SINAL1
pagina 57 para instrucbes detalhadas sobre como alterar os valores dos FRE AIDA
parametros. [103]

Por defeito, o ecrd apresenta trés sinais. Os sinais particulares por defeito CANCEL 00:00 [GUARDA¥
dependem do valor do parametro 9902 MACRO: Para as macros, cujo valor por ||[LOC L EDIT PAR —
defeito do parametro 9904 MODO CTRL MOTOR € 1 (VETOR:VELOC), 0 valor por 3408 PARAM SINAL2
defeito para o sinal 1 é 0102 VELOC, ou entdo 0103 FREQ SAIDA. Os valores por RENTE
defeito para os sinais 2 e 3 séo sempre 0104 CORRENTE e 0105 BINARIO, [104]
respetivamente. CANCEL 00:00 [GUARDAF
Para alterar os sinais por defeito, selecione até trés sinais do Grupo 01: LOC UL EDIT PAR —
DADOS OPERAGAO para serem apresentados. 3415 PARAM.SINAL3
Sinal 1: Altere o valor do parametro 3401 PARAM SINAL1 para o indice do sinal [105] NARIO

. KO (= nrl A 105
no Grupo 01: DADOS OPERACAO (= numero de parametros sem o zero )
inicial), por ex. 105 significa o parametro 0105 BINARIO. O valor 100 significa CANCEL 00:00 IGUARDA
gue nenhum sinal é exibido.
Repita para os sinais 2 (3408 PARAM SINAL2) e 3 (3415 PARAM SINAL3).

2. Selecione como quer que os sinais sejam exibidos: como um niimero decimal LOC U EDIT PAR —
ou como um grafico de barras. Para nimeros decimais, pode especificar a 3404 FORM DECIM SAID1
localizacdo do ponto decimal ou usar a localizag@o do ponto decimal e a R
unidade do sinal fonte [ajuste (9 (DIRETO))]. Para mais detalhes, veja o [9]
parametro 3404. CANCEL 00:00 [GUARDA
Sinal 1: parametro 3404 FORMA DECIMAL SAIDAL
Sinal 2: parametro 3411 FORMA DECIMAL SAIDA2
Sinal 3: parametro 3418 FORMA DECIMAL SAIDA3.

3. Selecione as unidades que deseja visualizar para os sinais. Isto ndo tem efeito ||[LOC U EDIT PAR —
se 0 parametro 3404/3411/3418 esta ajustado para 9 (DIRETO). Para mais 3405 UNID SAIDAL
detalhes, veja o parametro 3405. HZ
Sinal 1: parametro 3405 UNIDADE SAIDAL [3]

Sinal 2: par@metro 3412 UNIDADE SAIDA2 CANCEL 00:00 [GUARDA
Sinal 3: parametro 3419 UNIDADE SAIDA3.
4. Selecione as escalas para os sinais especificando os valores de visualizagdo LOC U EDIT PAR —

minimo e maximo. Isto ndo tem efeito se o parametro 3404/3411/3418 estiver
ajustado para 9 (DIRETO). Para mais detalhes, veja os parametros 3406 e
3407.

Sinal 1: pardmetros 3406 SAIDAL MIN e 3407 SAIDAL MAX
Sinal 2: pardmetros 3413 SAIDA2 MIN e 3414 SAIDA2 MAX
Sinal 3: pardmetros 3420 SAIDA3 MIN e 3421 SAIDA3 MAX.

3406 SAIDA1 MIN
0.0 Hz

CANCEL 00:00 [GUARDA

LOC L EDIT PAR
3407 SAIDAL MAX

0.0 Hz
[GUARDA

CANCEL 00:00
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Modo Assistentes
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Quando o conversor € ligado a alimentacédo pela primeira vez, o Assistente de
Arranque conduz o utilizador através do ajuste dos parametros basicos. O
Assistente de Arranque esta dividido em assistentes, cada um dos quais conduz o
utilizador através da tarefa de especificacdo de um conjunto de parametros, por
exemplo Dados do Motor ou Controlo PID. Pode ativar os assistentes um apos o
outro a medida que o Assistente de Arranque vai sugerindo, ou separadamente. As

tarefas dos assistentes sao listadas na tabela da pagina 60.

No Modo Assistentes, é possivel:

» usar assistentes durante a especificacdo de um conjunto de parametros basicos

e arrancar, parar, alterar o sentido de rotacdo e alternar entre controlo local e

remoto.

Como usar um assistente

A tabela apresenta a sequéncia de operacao basica que conduz o utilizador através
dos assistentes. O Assistente Dados do Motor é usado como exemplo.

Passo | Acéo Ecra
1. Aceda ao Menu principal pressionando 'S se estiver no modo Saida, ou LOC L MENU PRINC —1
entao pressione = repetidamente até se encontrar no Menu principal. PARAMETRO
SAIR | 00:00 ENTER
2. Aceda ao modo Assistentes seIecionancégé?SlSTENTES no menu com as O b SSISTENTES —1
; ssistente arranque
teclas ~A™ e ¥/, e pressionando “x—J-
Aplicacdo
Controlo vel EXT1
Controlo vel EXT2
SAIR | 00:00 SEL
3. Selecione o assistente com as teclas /~a ™ e ¥ _, e pressione % LOC U EDIT PAR —_—
Se selecionar um assistente diferente do Assistente de Arranque, este vai 9905 TENSAO NOM MOTOR
conduzi-lo através da tarefa de especificagédo do conjunto de parametros, como
descrito nos passos 4. e 5.. Depois pode selecionar outro assistente no menu
Assistentes ou sair. O Assistente Dados do Motor é usado como exemplo. SAIR | 00:00 [GUARDAF
; ; ; A ; LOC L OPCAO —
Sg seIeC|or.1ar o} As’3|stente de Arranque., _este~at|va o} pr_lmelro asss}ente, que o ||pratende cocntinuar
vai conduzir através da tarefa de especificagdo do conjunto de parametros com o ajuste da
como descrito nos passos 4. e 5.. O Assistente de Arranque pergunta se quer daﬁ%h‘%
continuar com o proximo assistente ou ndo — selecione a resposta com as Saltar
teclas .~ A e (¥ _~ e pressione % Se optar por ndo continuar, o SAIR | 00:00 OK
Assistente faz a mesma pergunta para todos os assistentes.
4, « Para especificar um novo valor, pressione as teclas .~a e ¥ . LOC L EDIT PAR —

 Para mais informacg@es sobre o pardmetro pedido, pressione a tecla @

Percorra o texto de ajuda com as teclas .~ a ™ e C_¥ . Feche a ajuda
pressionando a tecla %ﬁ.

9905 TENSAO NOM MOTOR

SAIR | 00:00

LOC Y AJUDA
Ajustag)elachapado
motor.O valor de
tenséo deve ser igual
a ligacdo D/Y do
motor.

SAIR | 00:00

GUARDAF
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Passo | Acéo

Ecra

: GUARDAI
pressione .

. . SAIR
» Para parar o assistente, pressione 7

5. « Para validar o novo valor e continuar para o ajuste do proximo parametro,

LOC L EDIT PAR —
9906 CORR NOM MOTOR

SAIR | 00:00 IGUARDA

A tabela abaixo lista as tarefas dos assistentes e os parametros relevantes do
conversor. Dependendo da selegéo efetuada na tarefa Aplicagéo (parametro 9902
MACRO), o Assistente de Arranque decide, quais as tarefas consequentes que

sugere.
Nome Descricéo Ajustar pardmetros
Selec¢éo idioma Selecéo do idioma 9901
Dados do motor | Ajuste dos dados do motor 9904...9909
Execucao da identificacdo do motor. (Se os limites de velocidade | 9910

nao se encontram dentro da gama permitida: Ajuste dos limites).

Aplicacéo Selecdo da macro de aplicacdo 9902, parametros associados
com a macro
Médulos Ativagdo dos mddulos opcionais Grupo 35: MED TEMP MOTOR
opcionais Grupo 52: PAINEL
9802
Controlo vel Selecéo da fonte para a referéncia de velocidade 1103
EXT1 (Se EAL é usada: Ajuste dos limites, escala, inversdo da entrada | (1301...1303, 3001)
analégica EA1)
Ajuste dos limites de referéncia 1104, 1105
Ajuste dos limites de velocidade (frequéncia) 2001, 2002, (2007, 2008)
Ajuste dos tempos de aceleragdo e desaceleracao 2202, 2203
Controlo vel Selecéo da fonte para a referéncia de velocidade 1106
EXT2

(Se EA1 é usada: Ajuste dos limites, escala, inversao da entrada
analdgica EA1)

Ajuste dos limites de referéncia

(1301...1303, 3001)

1107, 1108

Controlo Binario

Selecao da fonte para a referéncia de binario

(Se EA1 é usada: Ajuste dos limites, escala, inversao da entrada
anal6gica EA1)

1106
(1301...1303, 3001)

Ajuste dos limites de referéncia 1107, 1108
Ajuste dos tempos de rampa de binario acima e abaixo 2401, 2402
Controlo PID Selecéo da fonte para a referéncia de processo 1106

(Se EA1 é usada: Ajuste dos limites, escala, inversao da entrada
analdgica EA1)

Ajuste dos limites de referéncia
Ajuste dos limites de velocidade (referéncia)
Ajuste da fonte e dos limites para o valor real de processo

(1301...1303, 3001)

1107, 1108
2001, 2002, (2007, 2008)
4016, 4018, 4019

Ctrl Arranque/
Paragem

Selecao da fonte para os sinais de arranque e paragem dos dois
locais de controlo externos, EXT1 e EXT2

1001, 1002
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Nome

Descricédo

Selec¢do entre EXT1 e EXT2

Definicdo do sentido de controlo

Definicdo dos modos de arranque e paragem
Selec¢éo do uso do sinal de Permisséo Func

Ajustar parametros
1102

1003

2101...2103

1601

Funcdes Temp

Ajuste das funcdes temporizadas

Selec¢édo do controlo temporizado de arranque/paragem para 0s
locais de controlo externos EXT1 e EXT2

Grupo 36: FUNCOES TEMP
1001, 1002

Selecéo do controlo temporizado EXT1/EXT2 1102

Ativacdo da velocidade constante 1 temporizada 1201

Selec¢do do estado da funcédo temporizada indicada através da 1401

saida do relé SR

Selec¢édo controlo temporizado conjunto 1/2 de parédmetros PID1 | 4027
Protecfes Ajuste dos limites de corrente e binario 2003, 2017

Sinais de saida

Selecdo dos sinais indicados através da saida do relé SR
Selecdo dos sinais indicados através da saida analdgica SA
Ajuste do minimo, maximo, escala e inversao

Grupo 14: SAIDAS RELE

Grupo 15: SAIDAS
ANALOGICAS
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Modo Parametros Alterados

No Modo Parédmetros Alterados, é possivel:

 visualizar uma lista de todos os parametros dos valores por defeito da macro que

foram alterados

 alterar estes parametros

e arrancatr, parar, alterar o sentido de rotacao e alternar entre controlo local e

remoto.

Como visualizar e editar parametros alterados

Passo | Agdo Ecra
1. Aceda ao Menu principal pressionando 'S se estiver no modo Saida, ou LOC Y MENU PRINC —1
entéo pressione % repetidamente até se encontrar no Menu principal. PARAMETRO
SAIR | 00:00 [ ENTER
2. Aceda ao modo Parametros Alterados selecionando PAR ALTERADO PAR no |[LOC & PAR ALTERADO—]|
menu com as teclas /~a™ e (¥ _, e pressionando %Q. 12021\6_E0L|_C|:ZONST 1
1203 VEL CONST 2
1204 VEL CONST3
9902 MACRO
SAIR | 00:00 [EDITAR
3. Selecione o parametro alterado na lista com as teclas «~a ™~ e <_¥ . Ovalor ||LOC U EDIT PAR —
do parametro selecionado é apresentado por baixo. Pressione %{ para 1202 VEL CONST 1
modificar o valor. 0.0 Hz
CANCEL 00:00 [GUARDAF
4. Especifique o novo valor para o parametro com as teclas «~aA™~N e ¥ . LOC U EDIT PAR E—
Pressionar a tecla uma vez aumenta ou diminui o valor. Manter a tecla 1202 VEL CONST 1
pressionada altera o valor mais rapidamente. Pressionar as teclas em 50 HZ
simultaneo substitui o valor apresentado pelo valor por defeito.
CANCEL 00:00 [GUARDAF
5. « Para validar o novo valor, pressione B, se 0 novo valor for o valor por LOC U PAR ALTERADG—

defeito, o parametro desaparece da lista de parametros alterados.

- . CANCE
« Para cancelar o novo valor e manter o valor original, pressione .

1202 VEL CONST 1
150 H

Z
1203 VEL CONST 2
1204 VEL CONST3

9902 MACRO
SAIR | 00:00 [EDITAR
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Modo Diario de Falhas

No modo Diério de Falhas, é possivel:

63

 visualizar o histérico de falhas do conversor de frequéncia até um maximo de dez
falhas (depois de um corte da alimentacdo, apenas as trés ultimas falhas séo

guardadas na memoria)

» ver os detalhes das trés ultimas falhas (depois de um corte da alimentacao,
apenas os detalhes da falha mais recente séo guardados na memoéria)

» ler o texto de ajuda para a falha

» arrancar, parar, alterar o sentido de rotacdo e alternar entre controlo local e

remoto.

Como visualizar falhas

Passo | Acédo Ecra
1. Aceda ao Menu principal pressionando %J se estiver no modo Saida, ou LOC L MENU PRINC —1
entdo pressione S%ﬁ repetidamente até se encontrar no Menu principal. PARAN RO
SAIR | 00:00 ENTER
2. Aceda ao modo Diario de Falhas selecionando DIARIO FALHAS no menu com LOC U DIARIO FALHAS —
as teclas .~ A e ¥ _~ e pressionando & 0 ecrd apresenta o diario de 101555891%%’2%'7
falhas comecando pela dltima falha. 6: SUBTENSAO CC
6: PERDA EAl
O ndmero na linha é o cddigo da falha segundo o qual as causas e as agdes de I
correcdo sao listadas no capitulo Diagnosticos. SAIR_[ 00:00 [DETALHE
3. Para visualizar os detalhes de uma falha, selecione com as teclas .~ A\ e LOC U PERDA PAINEL —
. DETALHE FALHA
¥ e pressione S wiiE 10
TEMP FALHA 1
13:04:57
TEMP FALHA 2
SAIR | 00:00 DIAG
4. Para visualizar o texto de ajuda, pressione %. Percorra o texto de ajuda LOC U DIAGNOSTICOS—

com as teclas .~ a e v .

. . . OK ~ .
Depois de ler o texto de ajuda, pressione <y para voltar ao ecra anterior.

Verifique: Linhas de
comun e ligagoes,
par. 3002, par. dos
grupos 10 e 11.

SAIR | 00:00 OK
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Modo Hora e Data
No modo Hora e Data, € possivel:
» mostrar ou ocultar o relégio
» alterar o formato de visualizacdo da data e da hora
e ajustar a data e a hora
» ativar ou desativar as transi¢cées automaticas do relégio segundo as alteracdes
das poupancas diurnas
e arrancatr, parar, alterar o sentido de rotacao e alternar entre controlo local e
remoto.
A Consola de Programacao Assistente contém uma bateria para assegurar o
funcionamento do reldgio quando a consola nao esta ligada ao conversor.
Como mostrar/ocultar o relégio, alterar os formatos de visualizacéo, ajustar a data e hora
e ativar/desativar as transi¢cdes automaticas do relégio segundo as alteracdes das
poupancas diurnas
Passo | Acéo Ecra
1. Aceda ao Menu principal pressionando 'S se estiver no modo Saida, ou LOC L MENU PRINC —1
entdo pressione % repetidamente até se encontrar no Menu principal. PARAN RO
SAIR_1 00:00 [ENTER
2. Aceda ao modo de Hora e Data selecionando HORA & DATA no menu com as ||LOC L HORA & DATA —1
; VISIBIL RELOGIO |
teclas ~~Aa™ e ¥ _~ e pressione %? . OG
FORMATO DATA
AJUSTAR HORA
AJUSTAR DATA
SAIR | 00:00 SEL
3. « Para mostrar (ocultar) o reldgio, selecione VISIBIL RELOGIO no menu, LOC L VIS RELOG —1
. SEL . - . . Mostrar relogio
pressione <, selecione Mostrar relégio (Ocultar relégio) e pressione Ocultar relégio
% ou, para voltar ao ecré anterior sem fazer alteracdes, pressione S%ﬁ.
SAIR 1 00:00 SEL
 Para especificar o formato da data, selecione FORMATO DATA no menu, RMATO DATA_L
pressione % e selecione o formato adequado. Pressione % para mm/dd/aa
~ dd.mm.aaaa
guardar ou cance para cancelar as alteracoes. mm/dd/aaaa
CANCEL 00:00 OK

« Para especificar o formato da hora, selecione FORMATO HORA no menu,
. SEL . . OK
pressione <] e selecione o formato adequado. Pressione ) para
guardar ou cance para cancelar as alteragdes.

« Para ajustar a hora, selecione AJUSTAR HORA no menu e pressione =
Ajustar a hora com as teclas «~A ™ e ¥ _~ e pressionar %. Depois
ajustar os minutos. Pressione % para guardar ou c%-&z para cancelar as
alteracdes.

LOC U FORMATO HORA-1
24 horas
12 horas

CANCEL 00:00 OK

LOC L AJUSTAR HORA —

&:41
"CANCEL 00:00

OK
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Passo

Acéo

Ecra

« Para definir a data, selecione AJUSTAR DATA no menu e pressione
Defina a primeira parte da data (dia ou més dependendo do formato de data
selecionado) com as teclas ~aANe ¥ e pressmne ﬁ Repita para a
segunda parte. Depois de definir o ano, pressione ﬁ Para cancelar as
alteracdes, pressione WEL

Para ativar ou desativar as transicdes autométicas do relégio segundo as
altera¢cGes das poupancas diurnas, selecione POUP DIURNAS no menu e

. SEL
pressione < -

Pressionar @ abre a ajuda que apresenta as datas de inicio e de fim do
periodo durante o qual o tempo de poupanga diurna é usado em cada pais ou
area cujas alteracdes de poupanga diurnas pode selecionar e seguir.

* Para desativar as transi¢cdes automaticas do reldgio segundo as alteragdes
. . . SEL
de poupangca diurnas, selecione Off e pressione ~ -

« Para ativar as transi¢cdes automéaticas do reldgio, selecione o pais ou area
cujas alteragdes de poupanca diurnas sdo seguidas e pressione

~ . ~ . SAIR
 Para voltar ao ecra anterior sem efetuar altera(;oes, pressione 7

LOC L AJUSTAR DATA —

iE).03.05
"CANCEL 00:00 [ OK

LOC POUP DIURNA
Desligado
EU

us
Australial:NSW,Vict..
Australia2:Tasmania..

SAIR | 00:00 SEL

—1

IEOC AJUDA
Ligado: Mar ult
Domingo
Desligado: Out ult

Domingo
_SAIR; 0000
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Modo Backup de Parametros

O modo Backup de Parametros € usado para exportar parametros de um conversor
para outro ou para fazer um backup dos parametros do conversor. Isto permite
guardar todos os parametros do conversor, incluindo até dois conjuntos do
utilizador, na Consola de Programacgéao Assistente. O conjunto completo, conjunto
de parametros parcial (aplicacao) e os conjuntos do utilizador podem depois ser
descarregados da consola de programacao para outro conversor ou para 0 mesmo
conversor. A carga e a descarga pode ser efetuada em controlo local.

A memdria do painel de controlo é permanente e nao esta dependente da bateria da
consola.

No modo Backup de Pardmetros, é possivel:

copiar todos os parametros do conversor para a consola (CARREGAR PARA
PAINEL). Isto inclui todos os conjuntos de parametros definidos pelo utilizador e
todos parametros internos (ndo ajustaveis pelo utilizador) como os criados pelo
ID Run.

visualizar a informagé&o sobre o backup guardado na consola com CARREGAR
PARA PAINEL (INFO BACKUP). Isto inclui por ex. o tipo e a gama do conversor
onde o backup foi efetuado. Deve verificar a informacédo quando fizer a copia dos
parametros para outro conversor com DESCARREGAR CONJ CPL para verificar
se 0s conversores sao compativeis.

restaurar o conjunto completo de parametros da consola para o conversor
(DESCARREGAR CONJ CPL). Esta funcéo restaura todos os parametros para o
conversor, incluindo os pardmetros internos do motor ndo ajustaveis pelo
utilizador. Nao inclui os conjuntos de pardmetros do utilizador.

Nota: Use esta fungcéo apenas para restaurar um backup ou para transferir
parametros para sistemas idénticos ao sistema original.

copiar parte de um conjunto de parametros (parte do conjunto completo) da
consola para o conversor (DESCARREGAR APLICACAO). O conjunto parcial
nao inclui conjuntos do utilizador, os parametros internos do motor, 0s
parametros 9905...9909, 1605, 1607, 5201, nem os parametros de Grupo 51:
MOD COMUM EXTERNO e Grupo 53: PROTOCOLO EFB.

N&o é necessario que o tamanho dos conversores origem e destino e o dos
respetivos motores seja igual.

copiar os parametros do UTILIZ1 da consola de programacéo para o conversor
(DOWNLOAD CONJ 1 UTIL). Um conjunto do utilizador inclui parametros do
Grupo 99: DADOS INICIAIS e parametros internos do motor.

Esta funcéo s6 aparece no menu depois do Conjl Util ser guardado com o
parametro 9902 MACRO (veja a secc¢ao Conjuntos de parametros do utilizador na
pagina 89) e depois carregada para a consola de programagdo com CARREGAR
PARA PAINEL.

copiar os parametros UTILIZ2 da consola de programacéo para o conversor
(DESCARREGAR CONJ2 UTILIZ). Como DOWNLOAD CONJ1 UTL acima.

arrancar, parar, alterar o sentido de rotacdo e alternar entre controlo local e
remoto.
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Como carregar e descarregar parametros
Sobre as funcbes disponiveis, veja acima. Note que o conversor deve estar em
controlo local para carga e descarga de parametros.
Passo | Acéo Ecra
1. Aceda ao Menu principal pressionando 'S se estiver no modo Saida, ou LOC U MENU PRINC —1
entdo pressione ==ls repetidamente até se encontrar no Menu principal. — Se PARAM ETR O
REM é apresentado na linha de estado, pressione para mudar para A | TENTE
controlo local. PAR ALTERADO
SAIR 00:00 ENTER
2. Aceda ao modo Backup Par selecionando BACKUP PAR no menu com as LOC U BACKUP PAR  —1
; ICARREGAR PARA PAINEL |
teclas A e (¥ _~ e pressione T,ENTER. RARA EAlEL
DESCARREGAR CONJ CPL|
DESCARREGAR APLICACA(
DESCARREGAR CONJ1
SAIR 00:00 SEL
3. * Para copiar todos os parametros (incluindo os conjuntos do utilizador e os LOC U BACKUP PAR —

parametros internos) do conversor para a consola, selecione CARREGAR
PARA PAINEL no menu Backup Par com as teclas ~a™~Ne ¥ e
pressione ~— . Durante a transferéncia, o ecra apresenta o estado da
transferéncia como uma percentagem de concluséo. Pressione "%RAF para

parar a operagao.

Depois da operacao estar concluida o ecrd exibe uma mensagem de aviso
~ . OK
sobre a concluséo. Pressione <) para voltar ao menu Backup Par .

« Para executar descargas, selecione a operagéo apropriada (aqui
DESCARREGAR ACC é usado como exemplo) no menu Backup Par com as
teclas .~ A e ¥ _ e pressione % O ecré exibe o estado da
transferéncia como uma percentagem de concluséo. Pressione '%ORAR para

parar a operagao.

Depois da operacéo estar concluida, o ecrd exibe uma mensagem de aviso
~ . OK
sobre a concluséo. Pressmneﬁ para voltar ao menu Backup Par .

Copiar parametros

IGNORAR 00:00

LOC L MENSAGEM
Parametro carregado
COm SuUcCesso.

T OK 10000 [

LOC U BACKUP PAR —

A descarregar
parametros (conj

cpl

[ s S T -
IGNORAR 00:00

LOC U MENSAGEM
Descarga de
yarametros
inalizada

com éxito.

T OK 10000 [
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Como visualizar informacao sobre o backup

Passo | Acéo Ecra
1. Aceda ao Menu principal pressionando ‘& se estiver no modo Saida, ou LOC Y MENU PRINC —1
entdo pressione % repetidamente até se encontrar no Menu principal. PARAN RO
SAIR | 00:00 | ENTER
2. Aceda ao modo Backup Par selecionando BACKUP PAR no menu com as LOC U BACKUP PAR  —1
i (CARREGAR PARA PAINEL |
teclas .~Aa™ e ¥ _~ e pressione ﬁENTER. RARA aVN=R
DESCARREGAR CONJ CPL/
DESCARREGAR APLICACA(
DESCARREGAR CONJ1
SAIR | 00:00 SEL
3. Selecione INFO BACKUP no menu Backup Par com as teclas » A~ e ¥ 2 [[LOC UINFO BACKUP —
. SEL x L . TIPO CONVERSOR
e pressione . O ecré apresenta a seguinte informagé&o sobre o conversor || AcS550
onde o backup foi efetuado: %sp?gZG'AMA CONVERSOR
| ~
TIPO CONV: tipo do conversor 3301 VERSAO FW
GAMA CONV: gama do conversor em formato XXXYZ, onde SAIR 00:00
XXX: corrente nominal. Se presente, um “A” indica um ||LOC UINFO BACKUP —
ponto decimal, por ex. 4A6 significa 4,6 A. SQ&Sgi?\AA CONVERSOR
Y: 2=200V A4A62 i
4 =400V 3301 VERSAO FW
6= 600V 300F hex
0T SAIR | 00:00
Z: i = Pacote Europeu de carga
n = Pacote EUA de carga
FIRMWARE: versdo de firmware do conversor.
Pode percorrer a informagdo com as teclas A~ e v .
4. Pressione % para voltar ao menu Backup Par . RARPINL
INFO BACKUP

DESCARREGAR CONJ CPLj

DESCARREGAR APLICACA(

DESCARREGAR CONJ1
SAIR | 00:00 SEL
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Modo Configuracao E/S

No modo Configuracéo E/S, é possivel:
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 verificar os ajustes dos parametros relacionados com qualquer terminal de E/S

 editar os ajustes dos parametros. Por exemplo, se “1103: REF1” estiver listado
em Ainl (Entrada analdgica 1), ou seja, se o0 parametro 1103 SELEC REF1 tiver o
valor EAL, pode alterar o seu valor para, por exemplo, EA2. Ndo pode, no entanto,

ajustar o valor do parametro 1106 SELEC REF2 para EAL.

e arrancar, parar, alterar o sentido de rotacao e alternar entre controlo local e

remoto.

Como editar e alterar ajustes de parametros relacionados com os terminais de E/S

Passo | Acéo Ecra
1. Aceda ao Menu principal pressionando 'S se estiver no modo Saida, ou LOC LUMENU PRINC —1
entdo pressione % repetidamente até se encontrar no Menu principal. PARAM ETR O
SAIR | 00:00 ENTER
2. Aceda ao modo Configuracdo E/S selecionando CONFIGURACAO E/S no LOC U CONFIG E/S =1
i [ENTRADAS DIGITAIS(ED) |
menu com as teclas .~ A\ e C_¥_ e pressione %?. D
SAIDAS RELES (SAIR)
SAIDAS ANALOG (SANA)
PAINEL
SAIR | 00:00 SEL
3. Selecione o grupo de E/S, por ex. ENTRADAS DIGITAIS, com as teclas «~a™ |[[LOC U CONFIG E/S —
e (¥ _~ e pressione % ApOs uma breve pausa, o ecrd exibe 0s ajustes :MANDO E1
atuais para a selecéo. —ED2—
—ED3—
SAIR | 00:00
4, Selecione o ajuste (linha com um nimero de parametro) com as teclas .~ a N e |[[LOC ULEDIT PAR —_—
. EDITAR
¥’ e pressione - 1001 COMANDO EXT1
(1]
CANCEL 00:00 [GUARDA
5. Especifique um novo valor para o ajuste com as teclas ./~ A\ e v . LOC W EDIT PAR —
Pressionar a tecla uma vez aumenta ou diminui o valor. Manter a tecla 1001 COMANDO EXT1
pressionada altera o valor mais rapidamente. Pressionar as teclas em ’
simultédneo substitui o valor pelo valor de defeito. (2]
CANCEL 00:00 [GUARDA
6 GUARDAF —

« Para guardar o novo valor, pressione v .

. . CANCE
* Para cancelar o novo valor e manter o valor original, pressione =

LOC LCONEICES
1001:COMANDO (E1)
—ED2—
1001:DIR (E1)
—ED3—

SAIR_1 00:00
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Consola de Programacao Basica

Caracteristicas

Caracteristicas da Consola Basica:

e consola de programac¢do numeérica com ecrd LCD

» funcéo copia — os parametros podem ser copiados para a memoria da consola
para transferéncia posterior para outros conversores ou como backup de um
sistema especifico.

Descricao geral

A tabela seguinte resume as fung¢des das teclas e ecras da Consola de
programacéo Basica.

Nr.

Uso

1

lalLoc @1 1b

1d)sAiDA DIR le

Ecra LCD - Dividido em cinco areas:

a. Superior esquerda — Local de controlo:
LOC: conversor em controlo local, a partir da consola de programacao
REM: conversor em controlo remoto, tcomo E/S ou fieldbus.

b. Superior direita — Unidade do valor exibido.

c. Centro — Variavel; em geral, exibe valores de parametros/sinais, menus ou
listas. Apresenta também cédigos de falha e alarme.

d. Inferior esquerda e centro — Estado de operacéo da consola:
OUTPUT: Modo saida
PAR: Modo parametro
MENU: Menu principal
EARER: Modo falha.

e. Inferior direita — Indicadores:
FWD (direto) / REV (inverso): sentido de rotagdo do motor
A piscar lentamente: parado
A piscar rapidamente:
Fixa: a funcionar, no setpoint a funcionar, no setpoint
E=: O valor exibido pode ser modificado (nos modos Parametros e
Referéncia).

RESET/EXIT — Sai para o préximo nivel do menu superior sem guardar os
valores alterados. Rearma as falhas nos modos Saida e Falha.

MENU/ENTER - Permite aprofundar o nivel do menu. No modo Parametro,
guarda o valor exibido como um novo ajuste.

Acima —

« Percorre um menu ou lista para cima.

« Aumenta um valor se for selecionado um parametro.

* Aumenta o valor de referéncia no modo Referéncia.
Manter a tecla pressionada altera o valor mais rapidamente.

Abaixo —

« Percorre um menu ou lista para baixo.

« Diminui um valor se for selecionado um parametro.

« Diminui o valor de referéncia no modo Referéncia.

Manter a tecla pressionada altera o valor mais rapidamente.

LOC/REM - Alterna entre o modo de controlo local e remoto.

DIR — Altera o sentido de rotagao do motor.

STOP - O conversor é parado em controlo local.

Ol 0| N[O

START — Arranca o conversor em controlo local.
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Funcionamento

A consola funciona com menus e teclas. O utilizador seleciona uma opg¢ao, por ex:
modo de operagdo ou parametro, percorrendo os menus/listas com as teclas ~a~ e
¥ até a opc¢ao estar visivel, pressionando depois a tecla ~x%J.

Com a tecla =7 , pode voltar para o nivel de operag¢do anterior sem guardar as
alteracdes efetuadas.

A Consola de Programacédo Basica tem cinco modos: Saida, Referéncia, Parametro
Copia e Falha. A operacdo nos primeiros quatro modos é descrita neste capitulo.
Quando ocorre uma falha ou um alarme, a consola passa automaticamente para o
modo Falha e apresenta o cédigo de falha ou alarme. A falha ou alarme pode ser
restaurada no modo Saida ou Falha (veja o capitulo Diagndsticos).

Depois de ligar a alimentag&o, a consola fica em
modo Saida, onde o utilizador pode arrancar, parar, REM 4921
alterar o sentido de rotacao, alternar entre o controlo  |saipa DIR

local e remoto e monitorizar até trés valores reais (um
de cada vez). Para outras tarefas, deve passar parao |REM P Ar
Menu principal e selecionar o modo correspondente. MENU DIR

Como executar tarefas comuns

A tabela abaixo lista as tarefas comuns, o0 modo onde devem ser executadas e o
namero da pagina onde os passos da tarefa sdo descritos em detalhe.

Tarefa Modo Pagina
Como alternar entre controlo local e remoto Qualquer 72
Como arrancar e parar o conversor Qualquer 72
Como alterar o sentido de rotagdo do motor Qualquer 72
Como visualizar os sinais monitorizados Saida 73
Como ajustar a velocidade, frequéncia ou referéncia de binario Referéncia 74
Como alterar o valor de um parédmetro Parametro 75
Como selecionar os sinais monitorizados Parametro 76
Como rearmar falhas e alarmes Saida, Falha 266
Como copiar parametros do conversor para a consola de Cépia 78
programacao

Como restaurar pardmetros da consola para o conversor Copia 78
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Como arrancar, parar e alternar entre controlo local e remoto
Pode arrancar, parar e alternar entre o modo de controlo local e remoto em qualquer
modo. Para arrancar ou parar o conversor, este deve estar em controlo local.
Passo | Acgao Ecra
1. * Para alternar entre controlo remoto (REM no lado esquerdo) e controlo LOC
local (LOC no lado esquerdo), pressione (5. .
Nota: A possibilidade de mudar para controlo local pode ser desativada SAIDA DIR
com o parametro 1606 BLOQUEIO LOCAL.
Depois de pressionar a tecla, o ecré exibe durante alguns segundos a LOC
mensagem “LoC” ou “rE”, como apropriado, antes de voltar ao ecra O
anterior. DIR
Na primeira vez que o conversor € ligado a alimentagé&o, inicia no controlo
remoto (REM) e é controlado através dos terminas de E/S do conversor.
Para alternar para o controlo local (LOC)e controlar o conversor através
da consola de programacao, pressione . O resultado depende do
tempo que a tecla for mantida pressionada:
« Se libertar a tecla imediatamente (o ecra exibe “LOC”"), o conversor
para. Ajuste a referéncia de controlo local tal como indicado na pagina
74.
» Se pressionar a tecla durante cerca de dois segundos (liberte quando o
ecrd mudar de “LoC” para “LoC r”), o conversor continua como antes. O
conversor copia os valores remotos atuais para o estado de arranque/
paragem e a referéncia e usa-os como 0s ajustes iniciais do controlo
local.

« Para parar o conversor em controlo local, pressione (@D. O texto FWD ou REV na linha
inferior comeca a piscar
lentamente.

« Para arrancar o conversor em controlo local, pressione (). O texto FWD ou REV na linha
inferior comeca a piscar
rapidamente. Deixa de piscar
guando o conversor atinge o
setpoint.

Como alterar o sentido de rotagdo do motor
Pode alterar o sentido de rotacdo do motor em qualquer modo.
Passo | Acédo Ecra
1. Se o conversor estiver em controlo remoto (aparece REM na esquerda), LOC
mude para controlo local pressionando . O ecra exibe durante alguns .
segundos a mensagem “LoC” antes de voltar ao ecra anterior. SAIDA DIR
2. Para mudar o sentido de rotacdo de direto (FWD na parte inferior) para LOC

inverso (REV na parte inferior), ou vice-versa, pressione . .
OUTPUT INV

Nota: O pardmetro 1003 SENTIDO deve ser ajustado para 3 (PEDIDO).
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Modo de Saida
No modo de Saida, pode:

« monitorizar valores reais de até trés sinais do Grupo 01: DADOS OPERACAO,
um sinal de cada vez

e arrancar, parar, alterar o sentido de rotacdo e alternar entre controlo local e
remoto.

Aceda ao modo de Saida pressionando =7 até o ecréd apresentar o texto OUTPUT
na parte inferior.

O ecra apresenta o valor de um Grupo 01: DADOS
OPERACAO sinal. A unidade ¢ apresentada no lado  |REM 4921
direito. A pagina 76 descreve como selecionar até trés |saipa DIR

sinais para monitorizar no modo Saida. A tabela
abaixo descreve como visualizar um de cada vez.

Como pesquisar os sinais monitorizados

Passo | Acéo Ecra
1. Se forem selecionados mais do que um sinal para monitorizar (veja a
pagina 76), é possivel percorrer os mesmos no modo Saida. REM .
SAIDA DIR

Para percorrer os sinais para a frente, pressione a tecla ./~ A ™

repetidamente. Para percorrer 0s sinais para tras, pressione a tecla \_v_~ O 5
L]

repetidamente. REM
SAIDA DIR
w107
SAIDA DIR
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Modo Referéncia
No modo Referéncia, é possivel:
» ajustar a velocidade, frequéncia ou a referéncia de binario
» arrancar, parar, alterar o sentido de rotacéo e alternar entre controlo local e
remoto.
Como ajustar a velocidade, a frequéncia ou a referéncia de binario
Passo | Acéo Ecra
1. Aceda ao Menu principal pressionando ~Y_J se estiver no modo Saida, ou
entdo pressione (77 repetidamente até aparecer MENU em baixo. REM PAr
MENU DIR
2. Se o conversor estiver em controlo remoto (aparece REM na esquerda), LOC
mude para controlo local pressionando . O ecré exibe durante alguns PAr
segundos a mensagem “LoC” antes de passar para controlo local. MENU DIR
Nota: Com o Grupo 11: SEL REFERENCIAS, pode autorizar a modificacéo
de referéncias em controlo remoto (REM).
3. Se a consola ndo estiver em modo Referéncia ( “rEF” néo visivel), LOC
pressione a tecla «~A™ ou \_¥_~ até aparecer “rEF” e depois pressione r E F
S_J. Assim o ecré exibe o valor de referéncia atual com por baixo do MENU DIR
valor. T oC | ; 1
DIR
4. » Para aumentar o valor de referéncia, pressione /~A™\. LOC 5_0 O
* Para diminuir o valor de referéncia, pressione <\ v . .
DIR

O valor altera imediatamente quando pressiona a tecla. E guardado na
memdria permanente do conversor e restaurado automaticamente depois
da alimentacéo ser desligada.
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Modo Parametros
No modo Parametros, é possivel:

 visualizar e alterar valores de parametros

75

» selecionar e modificar os sinais exibidos no modo Saida

e arrancar, parar, alterar o sentido de rotacdo e alternar entre controlo local e

remoto.

Como selecionar um parametro e alterar o seu valor

Passo | Acédo Ecra
1. Aceda ao Menu principal pressionando “Y_J se estiver no modo Saida, ou ||LOC
entdo pressione 77 repetidamente até aparecer MENU em baixo. r
MENU DIR
2. Se a consola ndo estiver no modo Parametros (“PAr” ndo visivel), LoC
pressione a tecla .~ A ou ¥~ até aparecer “PAr” e depois pressione r
“_J. O ecrd apresenta o nimero de um dos grupos de parametros. MENU DIR
- -01
PAR DIR
3. Use as teclas .~a™\ e C_¥_~ para encontrar o grupo de parametros LoC
pretendido. - -
PAR DIR
4. Pressione “X_J. O ecrd apresenta um dos parametros no grupo LOC
selecionado.
PAR DIR
5. Use as teclas .~a™ e ¥ _~ para encontrar o grupo de parametros LOC
pretendido.
PAR DIR
6. Mantenha pressionada a tecla “Y_J durante cerca de dois segundos até o ||LOC
ecra apresentar o valor do parametro com por baixo indicando que a
alteracéo do valor € agora possivel. PAR DIR
Nota: Quando esta visivel, pressionar as teclas .~ A~ e ¥ _~’ em
simultaneo altera o valor exibido para o valor por defeito do parametro.
7. Use as teclas .~ a ™ e ¥ _~ para selecionar o valor do parametro. LoC
Quando o valor do parametro é alterado, comeca a piscar.
PAR DIR
« Para guardar o valor do parametro apresentado, pressione ~Y_J. LOC 1 1 03
« Para cancelar o novo valor e manter o original, pressione T77".
PAR IR
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Como selecionar os sinais monitorizados

Passo

Acéo

Ecra

Pode selecionar quais os sinais a monitorizar no modo Saida e como sao
exibidos com os parametros do Grupo 34: PAINEL/VAR PROC . Veja a
pagina 57 para instru¢des detalhadas sobre como alterar os valores dos
parametros.

Por defeito, pode monitorizar trés sinais por pesquisa (veja a pagina 73).
Os sinais particulares por defeito dependem do valor do parametro 9902
MACRO: Para as macros, cujo valor por defeito do parametro 9904 MoDO
CTRL MOTOR € 1 (VETOR:VELOC), 0 valor por defeito para o sinal 1 é 0102
VELOC, ou entdo 0103 FREQ SAIDA. Os valores por defeito para os sinais 2 e
3 sdo sempre 0104 CORRENTE e 0105 BINARIO, respetivamente.

Para alterar os sinais por defeito, selecione até trés sinais do Grupo 01:
DADOS OPERACAO para serem pesquisados.

Sinal 1: Altere o valor do parametro 3401 PARAM SINAL1 para o indice do
sinal no Grupo 01: DADOS OPERACAO (= nimero de parametros sem o
zero inicial), por ex. 105 significa o parametro 0105 BINARIO. O valor 100
significa que néo é exibido nenhum sinal.

Repita para os sinais 2 (3408 PARAM SINAL2) e 3 (3415 PARAM SINAL3). Por
exemplo, se 3401 = 0 e 3415 = 0, a pesquisa € desativada e apenas o
sinal especificado por 3408 aparece no ecra. Se todos os trés parametros
forem ajustados para 0, o seja, se ndo for selecionado nenhum sinal para
monitorizagdo, a consola exibe o texto “n.A”.

LOC

103

DIR

LOC

104

H=IDIR

LOC

PAR:L(:)!ES

DIR

Especifique a localizagdo do ponto decimal ou use a localiza¢do do ponto
decimal e a unidade do sinal fonte [ajuste 9 (DIRETO)]. Os graficos de
barras ndo estdo disponiveis na consola de programacéo basica. Para
mais detalhes, veja o parametro 3404.

Sinal 1: parametro 3404 FORMA DECIMAL SAIDAL
Sinal 2: parametro 3411 FORMA DECIMAL SAIDA2
Sinal 3: parametro 3418 FORMA DECIMAL SAIDA3.

LOC

9

PAR DIR

Selecione as unidades que deseja visualizar para os sinais. Isto ndo tem
efeito se o parametro 3404/3411/3418 estiver ajustado para 9 (DIRETO).
Para mais detalhes, veja o parametro 3405.

Sinal 1: pardmetro 3405 UNIDADE SAIDAL
Sinal 2: pardmetro 3412 UNIDADE SAIDA2
Sinal 3: parametro 3419 UNIDADE SAIDA3.

LOC

3

PAR DIR

Selecione as escalas para os sinais especificando os valores de
visualizagdo minimo e méaximo. Isto ndo tem efeito se o parametro 3404/
3411/3418 estiver ajustado para 9 (DIRETO). Para mais detalhes, veja os
parametros 3406 e 3407.

Sinal 1: pardmetros 3406 SAIDAL MIN e 3407 SAIDAL MAX
Sinal 2: pardmetros 3413 SAIDA2 MIN e 3414 SAIDA2 MAX
Sinal 3: pardmetros 3420 SAIDA3 MIN e 3421 SAIDA3 MAX.

LOC

00

P DIR

LOC

1010

PAR DIR
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Modo Cépia

A Consola de Programacao Basica pode armazenar um conjunto completo de
parametros do conversor e até trés conjuntos de parametros do utilizador. A
memoria da consola é permanente.

No Modo cdpia, é possivel:

copiar todos os parametros do conversor para a consola (uL — Carregar). Isto
inclui todos os conjuntos de parametros definidos pelo utilizador e todos
parametros internos (ndo ajustaveis pelo utilizador) como os criados pelo ID Run.

restaurar o conjunto completo de parametros da consola para o conversor (rE A —
Restaurar Todos). Esta funcéo restaura todos os paradmetros para 0 conversor,
incluindo os parametros internos do motor ndo ajustaveis pelo utilizador. Nao
inclui os conjuntos de parametros do utilizador.

Nota: Use esta fungao apenas para restaurar um conversor, ou para transferir
parametros para sistemas que sejam idénticos ao sistema original.

copiar parcialmente um conjunto de parametros da consola para o conversor
(dL P — Descarregar Parcial). O conjunto parcial ndo inclui conjuntos do
utilizador, os parametros internos do motor, os parametros 9905...9909, 1605,
1607, 5201, nem os parametros de Grupo 51: MOD COMUM EXTERNO e Grupo
53: PROTOCOLO EFB.

N&o é necessario que o tamanho dos conversores origem e destino e o dos
respetivos motores seja igual.

copiar parametros UTILIZ1 da consola de programacao para o conversor (dL ul
— Descarregar Conj Util 1). Um conjunto do utilizador inclui pardmetros do Grupo
99: DADOS INICIAIS e parametros internos do motor.

A funcao sé é apresentada no menu depois do Conj Util 1 ter sido guardado
usando o parametro 9902 MACRO (veja a seccdo Conjuntos de parametros do
utilizador na pagina 89) e depois carregado para a consola.

copiar parametros UTILIZ2 da consola de programacao para o conversor (dL u2
— Descarregar Conj Util 2). Igual a dL ul — Descarregar Conj Util 1 acima.

arrancar, parar, alterar o sentido de rotacao e alternar entre controlo local e
remoto.
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Como carregar e descarregar parametros
Sobre as fun¢Bes para carregar e descarregar disponiveis, veja acima.
Passo | Acéo Ecra
1. Aceda ao Menu principal pressionando “Y_J se estiver no modo Saida, ou ||LOC
entéo pressione 77 repetidamente até aparecer MENU em baixo. PAr
MENU DIR
2. Se a consola ndo estiver em modo Cépia (“CoPY” ndo visivel), pressione a ||LOC
tecla ~~a™ ou (¥~ até aparecer “CoPY". C O
MENU DIR
Pressione “%_. Loc d L u 1
MENU DIR
3. * Para carregar todos os parametros (incluindo os conjuntos do utilizador) LOC
do conversor para a consola de programacéo, passe para “uL” com as u
teclas ~A™N e ¥ . MENU DIR
Pressione “X_J. Durante a transferéncia, o ecréd apresenta o estado da LoC L o 5 O
transferéncia como uma percentagem de conclusao. u 0
DIR
« Para descarregar, passe para a operacéo apropriada (aqui € usado LOC E A
“rE A", Restaurar todos, como exemplo) com as teclas »~a e v . r
MENU DIR
Pressione “S_J. Durante a transferéncia, o ecrd apresenta o estado da Loc E 0/5 O
transferéncia como uma percentagem de conclusao. r
DIR

Cddigos de alarme da Consola de Programacéo Béasica

Além das falhas e dos alarmes gerados pelo conversor (consulte o capitulo
Diagndsticos), a Consola Basica indica os alarmes da consola com um cédigo em
formato ASxxx. Veja na seccao Codigos de alarme (Consola de Programacéo
Basica) na pagina 270 a lista dos cédigos de alarme e as descri¢cfes.

Consolas de programacao




Manual do Utilizador ACS550-01/U1 79

Macros de aplicacéao

As macros alteram um grupo de parametros para valores novos e predefinidos. Use
as macros para minimizar a necessidade de edicdo manual de parametros. A
selecdo de uma macro ajusta todos 0s outros parametros para os seus valores por
defeito, exceto:

» 0s parametros do Grupo 99: DADOS INICIAIS (exceto o parametro 9904)
* 1602 BLOQUEIO PARAM

* 1607 GUARDAR PARAMETROS

» 3018 FUNC FALHA coM e 3019 TEMPO FALHA COM

¢ 9802 SEL PROT COM

e Grupo 50: ENCODER ... Grupo 53: PROTOCOLO EFB parametros

« Grupo 29: MANUTENCAO parametros.

Depois de selecionar uma macro, pode efetuar as alteragdes adicionais de
pardmetros manualmente com a consola de programacé&o.

As macros de aplicacdo séo ativadas ajustando o valor do parametro 9902 MACRO.
Por defeito, 1, STANDARD ABB, € a macro ativa.

As seccdes seguintes descrevem cada uma das macros de aplicacao e apresentam
um exemplo de ligag&o para cada macro.

A Ultima seccao neste capitulo, Valores por defeito das macros para parametros,
especifica os parametros que as macros modificam e os valores por defeito
definidos por cada macro.

Macros de aplicacéo
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Macro Standard ABB

Esta € a macro de fabrica. Fornece uma configuracéo tipica de E/S de 2-fios, com
trés (3) velocidades constantes. Os valores dos parametros sao os valores por
defeito definidos na secc¢do Lista de parametros completa na pagina 91.

Exemplo de ligacéo:

X1
1...10 kohmi1l |SCR Blindagem do cabo de sinal (blindagem)
2 |EA1 Referéncia de frequéncia externa 1: 0...10 V!
3 |AGND | Circuito de entrada analégica comum
4 |10V Tenséo de referéncia 10 V CC
5 |EA2 N&o usado
6 |AGND | Circuito de entrada analégica comum
7 |SA1l Frequéncia de saida: 0...20 mA
8 |SA2 Corrente de saida: 0...20 mA
9 |AGND | Circuito de saida analégica comum
10[24v Saida de tensédo auxiliar +24 V CC
11 [GND Saida de tensao auxiliar comum
|: 12 [DCOM1| Entrada digital comum para todos
L~ 113|ED1 Arrancar/Parar: Ativar para arrancar
.~ _114|ED2 Dir/Inv: Ativar para inverter o sentido de rotacéo
.~ _115|ED3 Selecédo de velocidade constante?
—"—16 |ED4 Selecgéo de velocidade constante?
L~ 117 |ED5 Selecdo de par de rampas: Ativar para selecionar o 2° par de ac/desac
L~ _118|ED6 N&o usado
Nota 1. A referéncia externa e usada
19[SR1C Saida do relé 1, programavel || como uma referéncia de velocidade, se
20|SR1A Funcionamento predefinido: [0 modo de controlo vetorial for
21|SR1B |~ Pronto =>19 ligada a 21 selecionado.
22|SR2C Saida do relé 2, programavel Nota 2. Codigo:
23|SR2A Funcionamento predefinido: [0 = aberto, 1 = ligado
24|SR2B |  Operacgdo =>22 ligada a 24 ED3EDZ Saida
25[SR3C Saida do relé 3, programavel 0 10 Ref através de EAL
26 |SR3A Funcionamento por defeito: T [0 |VELOC CoNsT 1 (1202)
27[SR3B_ |~ Falha (-1) =>25 ligada a 27 0 [T |VELOC CONST 2 (1203)
(Falha =>25 ligada a 26) 1 |1 |veLOC CcONST 3 (1204)
Sinais de entrada Sinais de saida Ajuste do Comutador
» Referéncia analégica (EA1) e Saida analégica SA1:
A i Frequéncia J1
« Arranque, paragem e sentido . o @ EA1:0...10 V
(EDL,2) + Saida analdgica SA2: Q= _
« Sel de velocidade constante (ED3,4) ~ Corrente L EA2:0(4)...20 mA

« Sel de par de rampas (1 ou 2) (ED5) * Saida do relé 1: Pronto ou
+ Saida do relé 2: Em Ji _
funcionamento T ]-|EALC..10V

. Saida do relé 3: Falha(-1) |°[ZI®|EA2: 0(4)...20 mA

olI1
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Macro 3-fios
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Esta macro € usada quando o conversor de frequéncia é controlado atraves de
botoneiras momentaneas. Fornece trés (3) velocidades constantes. Para ativar,
ajuste o valor do parametro 9902 para 2 (3-FIOS).

Nota: Quando a entrada de paragem (ED2) é desativada (sem entrada), as teclas

arranque/paragem da consola de programacao séo desativadas.
Exemplo de ligacéo:
X1
1..10 kohmA1l |SCR Blindagem do cabo de sinal (blindagem)
2 |EAL Referéncia externa de velocidade 1: 0...10 V
3 |AGND | Circuito de entrada analégica comum
4 |10V Tenséo de referéncia 10 V CC
5 |EA2 N&o usado
6 |AGND | Circuito de entrada analégica comum
7 |SAl Velocidade de saida do motor: 0...20 mA
8 |SA2 Corrente de saida: 0...20 mA
9 |AGND | Circuito de saida analégica comum
1024V Saida de tenséao auxiliar +24 V CC
11 [GND Saida de tensédo auxiliar comum
|: 12 |DCOM1| Entrada digital comum para todos
L - [13|ED1 Arranque: A ativagdo momentanea com ED?2 ativa arranca o conversor
—L—14 |ED2 Paragem: A desativacdo momenténea faz parar o conversor.
—"—15|ED3 Dir/lnv: A ativacéo inverte o sentido de rotagéo.
—"—16 |[ED4 Selecéo de velocidade constante!
—"—17 |ED5 Selecao de velocidade constante!
L 118 |ED6 Nao usado
19|SR1C Saida do relé 1, programavel s
20|SR1A Funcionamento pr))regefinido: Nota 1. Cédigo:
21|SR1IB |~ Pronto=>19 ligada a 21 0 = aberto, 1 = ligado
22 |SR2C Saida do relé 2, programavel ED4|ED5S Saida
23|SR2A Funcionamento predefinido: 0 0 Referéncia através de EA1
24|SR2B |~ Operagéo =>22 ligada a 24 1 |0 |VELOC CONSTANTE 1 (1202)
25|SR3C Saida do relé 3, programavel 0 1 VELOC CONSTANTE 2 (1203)
26 |SR3A Funcionamento por defeito: 1 1 VELOC CONST 3 (1204)
27|SR3B |~ Falha (-1) =>25 ligada a 27
(Falha =>25 ligada a 26)
Sinais de entrada Sinais de saida Ajuste do Comutador

» Referéncia analégica (EA1)

(ED1,2,3)

« Sel da veloc constante (ED4,5)  Corrente

Saida analdgica SA1:

¢ Saida analégica SA2: EA2: 0(4)20 mA

Jl
+ Arranque, paragem e sentido Velocidade EA1:0...10 V
ol
L 1®
ou

* Saida do relé 1: Pronto
¢ Saidadorelé 2: Em

funcionamento :%
e Saida dorelé 3: Falha(-1)

J1
EA1:0...10 V

EA2: 0(4)...20 mA

olI1
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Macro Alternar
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Esta macro fornece uma configuracédo de E/S para uma sequéncia de sinais de
controlo de ED usada quando se alterna o sentido de rotacdo do motor. Para ativar,
ajuste o valor do pardmetro 9902 para 3 (ALTERNAR).

Exemplo de ligagéo:
X1

[EnY

SCR
EAl
AGND
10V
EA2
AGND
SAl
SA2
AGND

1...10 koh

O|O(N|O| U A|WIN

10|24V

11 |GND
|:12 DCOM1
——113|ED1
—"—14 |ED2
—"—15|ED3
—"—16 |[ED4

—"—17 |ED5
L1418 |ED6

19|SR1C
20 |SR1A

21|SR1B |~ Pronto =>19 ligada a 21

Blindagem do cabo de sinal (blindagem)
Referéncia externa de velocidade 1: 0...10 V
Circuito de entrada analégica comum

Tensao de referéncia 10 V CC

N&o usado

Circuito de entrada analégica comum
Velocidade de saida do motor: 0...20 mA
Corrente de saida: 0...20 mA

Circuito de saida analégica comum

Saida de tenséo auxiliar +24 V CC

Saida de tens&o auxiliar comum

Entrada digital comum para todos

Arranque direto: Se o estado de ED1 for o mesmo de ED2, o conversor para
Arranque sentido inverso

Selecdo de velocidade constante®

Selecéo de velocidade constante!

Selecdo de par de rampas: A ativagéo seleciona o 2.° par de ac/des.
Permissédo Func: A desativacéo faz parar sempre o conversor

Saida do relé 1, programavel | Nota 1. Cadigo:
Funcionamento predefinido: 0 = aberto, 1 = ligado

ED3]| ED4 Saida
22|SR2C Saida do relé 2, programavel — -
23|SR2A Funcionamento predefinido: 2 8 ssfggeggﬁ;iz\;isldifél
24|SR2B |  Operacéo =>22 ligada a 24 (1202)
55 SR3C Saida do relé 3, programavel 0 1 VELOC CONSTANTE 2 (1203)
26 |SR3A Funcionamento’ por defeito: ! ! VELOC CONSTANTE 3 (1204)
27|SR3B |~ Falha (-1) =>25 ligada a 27

(Falha =>25 ligada a 26)
Sinais de entrada Sinais de saida Ajuste do Comutador

« Referéncia analégica (EAL) ¢ Saida analégica SA1L: J1
« Arranque, paragem e sentido Velocidade TEA1:0...10 V

(ED1,2) e Saida analdgica SA2: c P |EA2: 0(4)...20 mA
+ Sel de velocidade constante (ED3,4) ~ Corrente o
« Sel do par de rampas 1/2 (ED5) * Saida do rele 1: Pronto 1
+ Permiss&o Func (ED6) . fSa'd_a do fe'et 2:Em ~[T ]| EAL:0...10 V

uncionamento »[C109|EA2: 0(4)...20 mA

e Saida do relé 3: Falha(-1)

Macros de aplicagédo
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Macro Potencidometro do Motor

Esta macro fornece um interface rentavel para PLCs que varia a velocidade do
motor usando apenas sinais digitais. Para ativar, ajuste o valor do parametro 9902
para 4 (POT MOTOR).

Exemplo de ligacéo:

X1

SCR
EAl
AGND
10V
EA2
AGND
SA1
SA2
AGND

OR[N B|WIN| -

[En
o

24V
GND
DCOM1
ED1
ED2
ED3
ED4
ED5
ED6

=
NP

!

t

t

t

!

t

[EnY
©

SR1C
SR1A

N
o

N
=

N
N

SR2C
SR2A

N
w

N
D

SR1B |~ Pronto=>19 ligada a 21

SR2B |~ Operacdo =>22 ligada a 24

Blindagem do cabo de sinal (blindagem)
N&o usado

Circuito de entrada analégica comum
Tensao de referéncia 10 V CC

N&o usado

Circuito de entrada analégica comum
Velocidade de saida do motor: 0...20 mA
Corrente de saida: 0...20 mA

Circuito de saida anal6gica comum

Saida de tenséo auxiliar +24 V CC

Saida de tensédo auxiliar comum

Entrada digital comum para todos

Arranque/paragem: A ativacéo arranca o0 conversor.
Direto/inverso: A ativacao inverte o sentido de rotacéo.
Aumento de referéncia: A ativacdo aumenta a referéncial
Diminuig&o de referéncia: A ativagdo diminui a referéncia®
Velocidade constante 1: 1202

Permisséo Func: Desativar para sempre o conversor

Saida do relé 1, programéavel
Funcionamento predefinido: | "Nota 1. Para ED3 e ED4:

i . i * Se ambas estéo ativas ou inativas a
Safda do rele 2, programave referéncia de velocidade nao varia.

Funcionamento predefinido: § A referéncia de velocidade existente é
guardada durante a paragem ou corte de

25|SR3C Saida do relé 3, programavell  alimentacdo.
26 |SR3A Funcionamento por defeito: Nota 2
27|SR3B |~ Falha (-1) =>25 ligada a 27 :
(Falha =>25 ligada a 26) » Ajustes dos tempos de rampa com 0

tempo de aceleragéo e desaceleragdo 2
(parédmetros 2205 e 2206).

Sinais de entrada Sinais de saida Ajuste do Comutador
e Arranque, paragem e sentido (ED1,2)  Saida analdgica SAl: J1
+ Aumento/reducdo de referéncia Velocidade S| EAL:0...10V
(ED3,4) e Saida analogica SA2: -: D |[EA2: 0(4)...20 mA
+ Selecao de velocidade constante Corrente L 1O
(ED5) « Saidado relé 1: Pronto ~ 9Y 1
+ Permisséo Func (ED6) + Saida do relé 2: Em ~[XT ]| EAL 0...10 V
funcionamento 5
»[2J9|EA2: 0(4)...20 mA

e Saida do relé 3: Falha(-1)
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Macro Manual-Auto
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Esta macro fornece uma configuracdo de E/S que normalmente se usa em aplicacdes
HVAC. Para a ativar, ajuste o valor do parametro 9902 para 5 (MAN/AUTO).

Nota: O parametro 2108 INIBE ARRANQUE deve permanecer no ajuste por defeito,

0 (DESLIGADO).

Exemplo de ligacéo:
X1

BN

SCR
EAl
AGND
10V

1...10 kohm

Blindagem do cabo de sinal (blindagem)
Referéncia externa 1: 0...10v (Controlo Manual)
Circuito de entrada analégica comum
Tensé&o de referéncia 10 V CC

EA2

Referéncia externa 2: 0...20 mA (Controlo Automatico)

AGND

Circuito de entrada analégica comum

SAl

Velocidade de saida do motor: 0...20 mA

SA2

Corrente de saida: 0...20 mA

O O(N|O| U A|WIN

AGND

Circuito de saida analégica comum

10|24V

Saida de tenséo auxiliar +24 V CC

Saida de tensédo auxiliar comum

|:11 GND
12|DCOM1

Entrada digital comum para todos

—— 13 |ED1

Arranque/Paragem (Manual): A ativagéo arranca o conversor

—"—14 |ED2

Direto/Inverso (Manual): A ativagdo inverte o sentido de rotacao.

—"—15|ED3

Secdo EXT1/EXT2: A ativacdo seleciona controlo automatico

—"—16 |[ED4

—"—17 |ED5

Permissdo Func: A desativacdo faz parar sempre o conversor
Direto/Inverso (Auto): A ativacéo inverte o sentido de rotacédo

L—~—118 |ED6

Arranque/Paragem (Auto): A ativagdo arranca o conversor

19|SR1C Saida do relé 1, programavel § Nota 1.
20|SR1A Funcionamento predefinido:  § o sensor para EA2 necessita de ser
21|SR1IB |~  Pronto =>19 ligada a 21 ativado externamente. Veja as instrugées
22 |SR2C Saida do relé 2, programével | do fabricante. Para usar os sensores
23|SR2A Funcionamento predefinido: J| fornecidos pela saida de tenséo aux. do
24|SR2B —  Operagdo =>22 ligada a 24 || conversor de frequéncia, veja a pagina
25|SR3C Saida do relé 3, programavel 88.
26 |[SR3A Funcionamento por defeito:
27|SR3B |~  Falha (-1) =>25 ligada a 27
(Falha =>25 ligada a 26)
Sinais de entrada Sinais de saida Ajuste do Comutador
» Duas referéncias analogicas (EA1,2) e« Saida analdgica SAL: J1
« Arranque/paragem — manual/auto Velocidade Sp 'EAL:0..10V
(ED1, 6) e Saida analdgica SA2: = P [EA2: 0(4)...20 mA
+ Sentido — manual/auto (ED2, 5) Corrente ;u =
« Selecdo do local de controlo (ED3)  * Saidado relé 1: Pronto an
« Permisséo Func (ED4) * Saida do relé 2: Em ~IX_]~|EAL:0...10V
funcionamento »[100|EA2: 0(4)...20 mA

¢ Saida do relé 3: Falha(-1)

Macros de aplicagédo
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Macro Controlo PID

Esta macro fornece ajustes de parametros para sistemas de controlo em malha
fechada tais como controlo de presséo, controlo de fluxo, etc. Para ativar, ajuste o
valor do parametro 9902 para 6 (CONTROLO PID).

Nota: O parametro 2108 INIBE ARRANQUE deve permanecer no ajuste por defeito,
0 (DESLIGADO).

Exemplo de ligacao:

X1
1...10 kohm1 |SCR Blindagem do cabo de sinal (blindagem)
2 |EA1 Ref. externa 1 (Manual) ou Ref. ext 2 (P \/
3 |AGND Circuito de entrada anal6gica comum Nota 1.
4 |10V Tensao de referéncia 10 V CC Manual: 0...10V => ref veloc
5 |EA2 Sinal atual (PID): 4...20 mA PID: 0...10V => Setpoint PID
6 |[AGND | Circuito ent analégica comum 0...100%
7 |SA1 Velocidade de saida do motor: 0. £0 mA
8 |SA2 Corrente de saida: 0...20 mA Nota 3.
9 |AGND | Circuito de saida analdgica comumyl O sensor para EA2 necessita de ser ativado
- externamente. Veja as instrugdes do
10[24v Saida de tens&o auxiliar +24 V CC | fabricante. Para usar os sensores fornecidos
11 [GND Saida de tensé&o auxiliar comum pela saida de tens&o aux. do conversor de
I: 12 |DCcoM1]| Entrada digital comum para todos | frequéncia, veja a pagina 88.
—"—13|ED1 Arranque/Paragem (Manual): A ativagéo arranca o conversor
—"— 14 |ED2 Selecdo EXT1/EXT2: A ativagdo seleciona controlo PID
——115|ED3 Selecédo de velocidade constante 1: (N&o usada em controlo PID)
—"—16 |ED4 Selecéo de velocidade constante 2: (N&o usada em controlo PID)
—"—17 |ED5 Permissédo Func: A desativacao faz parar sempre o conversor
—"—18 |ED6 Arranque/Paragem (PID): A ativacdo arranca o conversor
| —
19[SR1C | Saida do relé 1, programéavel f| Nota 2. Cédigo:
20 [SR1A Funcionamento predefinido: || O = aberto, 1 = ligado
21|SR1B Pronto =>19 ligada a 21 ED3EDA Saida
22|SR2C | Saida do relé 2, programavel | |55 [Referéncia através de EAL
23 |SR2A Funcionamento predefinido: T [0 |VELOC CONSTANTE 1 (1202)
24|SR2B |~  Operacdo =>22 ligada a 24 0 [1 [vELOC CONSTANTE 2 (1203)
25|SR3C | Saida do relé 3, programavel T |1 |VELOC CONSTANTE 3 (1204)
26 |SR3A Funcionamento por defeito:
27/SR3B 1~  Falha (-1) =>25 ligada a 27

(Falha =>25 ligada a 26)

Sinais de entrada Sinais de saida Ajuste do Comutador
» Referéncia analégica (EAL) e Saida analégica SA1: J1
« Valor atual (EA2) Velocidade S| EALO...10V
« Arrancar/parar — manual/PID (ED1, 6) * Saida analégica SA2: S P [EA2: 0(4)...20 mA
. Selecdo EXTL/EXT2 (ED2) Corrente o
» Sel veloc constante (ED3, 4) ’ Sal,da do reI(,e 1 Pronto Ji
+ Permiss&o Func (ED5) ) fsu?]'gg?aon:glrioz' Em »_ ]| EALO...10V
[ 109 EA2: 0(4)...20 mA

e Saida do relé 3: Falha(-1)
Nota: Use a seguinte ordem de ligag&o:

1. EXT1/EXT2
2. Permissao Func
3. Arrancar
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Macro PFC
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Esta macro fornece ajustes de parametros para aplicac6es de controlo de bombas e

ventiladores (PFC).

PFC).

Para ativar, ajuste o valor do pardmetro 9902 para 7 (CONTROLO

Nota: O parametro 2108 INIBE ARRANQUE deve permanecer no ajuste por defeito,

O (DESLIGADO).

Exemplo de ligacéo:

X1

[N

SCR
EAl
AGND
10V
EA2
AGND
SA1l
SA2
AGND

1...10 kohm

OOIN|O| U B|WIN

10|24V
I: 11 |GND
12|DCOM1
—"—13|ED1
—"—{14 |[ED2
—"—{15 |[ED3

—"—16 |[ED4
—"—{17 |ED5

Blindagem do cabo de sinal (blindagem)

Ref. externa 1 (Manual) ou Ref. ext 2 (PID/PFC): 0...10V

Circuito de entrada anal6gica comum Nota 1.

Tenséo de referéncia 10 V CC Manual: 0...10V => 0...50 Hz
Sinal atual (PID): 4...20 mA PID/PFC: 0...10V => Setpoint PID
Circuito de entrada anal6gica comum 0...100%

Frequéncia de saida: 0...20 mA

Atual 1 (valor atual do controlador PI): 0(4)...20 mA

Circuito de saida analégica comum

Saida de tenséo auxiliar +24 V CC

Saida de tensédo auxiliar comum

Entrada digital comum para todos

Arranque/Paragem (Manual): A ativagdo arranca o conversor

Permisséo Func: A desativacéo faz parar sempre o conversor

Selecdo EXT1/EXT2: A ativacao seleciona controlo PFC

Encravamento: A desativagdo faz parar sempre o conversor
Encravamento: A desativacdo faz parar sempre o conversor de frequéncia

-—"—118 |ED6 Arranque/Paragem (PFC): A ativag&o arranca o conversor
Nota 2.
19|SR1C Saida do relé 1, programavel O sensor para EA2 é ativado externamente.
20 |SR1A Funcionamento predefinido: Veja as instrugdes do fabricante. Para usar
21[|SR1B |~ Operacdo =>19 ligada a 21 os sensores fornecidos pela saida de
22 [SR2C Saida do relé 2, programavel tens&o aux. do conversor de frequéncia,
23|SR2A Funcionamento predefinido: veja a pagina 88.
24[SR2B H—  Falha (-1) =>22 ligada a 24 (Falha => 22 ligada a 23)
25|SR3C Saida do relé 3, programavel
26 |SR3A Funcionamento predefinido:
27|SR3B |—  Motor auxiliar ligado=>25 ligada a 27
Sinais de entrada Sinais de saida Ajuste do Comutador

* Ref. analdgica e atual (EAL,2) e Saida analdgica SAL: J1i

« Arrancar/parar — manual/PFC (ED1, 6)  Frequéncia Sp EAZL:0...10V

« Permisséo Func (ED2) . Staldlalanalogma SA2: ] 5 P> |[EA2: 0(4)...20 mA

. Selecdo EXTL/EXT2 (ED3) aua ol

* Encravamento (ED4, 5)

* Saidadorelé 1: Em I
funcionamento =

+ Saida do relé 2: Falha(-1) :%%

* Saida do relé 3: Motor
aux. ligado

EAL: 0...10V
EA2: 0(4)...20 mA

Nota: Use a seguinte ordem de ligacao:

1. EXT1/EXT2
2. Permissédo Func
3. Arrancar
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Macro Controlo de Binario

Esta macro fornece ajustes de parametros para aplicacées que necessitam de
controlo do binario do motor. O controlo também pode ser comutado para controlo
de velocidade. Para ativar, ajuste o valor do parametro 9902 para 8 (CTRL BINARIO).

Exemplo de ligacéo:

Blindagem do cabo de sinal (blindagem)
Referéncia externa de velocidade 1: 0...10V
Circuito de entrada analégica comum

Referéncia externa de binario: 4...20 mA
Circuito de entrada analégica comum
Velocidade de saida do motor: 0...20 mA

Nota 1.

¢ Inverte o sentido de rotagdo em

controlo de velocidade.

Saida de tensdo auxiliar comum * Inverte o sentido de binario em

controlo de binéario.

Arranque/paragem: A ativacio arranca o conversor.

Direto/inverso: A ativacao inverte o sentido

Controlo velocidade/binério: A ativacéo seleciona controlo de binario

Selecdo de par de rampas: Ativar para selecionar o 2° par de ac/des

Permissédo Func: A desativagéo faz parar sempre o conversor

Nota 2.
O sensor para EA2 necessita de ser

ativado externamente. Veja as

instrucdes do fabricante. Para usar

X1
1..10 kohm 41 |SCR
2 |EA1
3 |AGND
4 |10V Tensao de referéncia 10 V CC
5 |EA2
6 |AGND
7 |SA1
8 |SA2 Corrente de saida: 0...20 mA
9 |AGND | Circuito de saida analégica comum
10|24V Saida de tenséo auxiliar +24 V CC
11 |GND
|: 12|DCOM1| Entrada digital comum para todos
|~ |13|ED1
|~ |14|ED2
| __~___|15|ED3
|_~__|16 |ED4 Velocidade constante 1: 1202
|~ |17 |ED5
L_~__|18|ED6
19|SR1C Saida do relé 1, programavel
20 [SR1A Funcionamento predefinido:
21|SR1B |~ Pronto =>19 ligada a 21
22 |SR2C Saida do relé 2, programavel
23 |SR2A Funcionamento predefinido:
24|SR2B |~ Operacdo =>22 ligada a 24
25|SR3C Saida do relé 3, programavel
26 |[SR3A Funcionamento por defeito:
27|SR3B |~ Falha (-1) =>25 ligada a 27

(Falha =>25 ligada a 26)

Sinais de entrada
» Duas referéncias analdgicas (EAL,2)

» Arranque/paragem e sentido (ED1, 2)
» Controlo de binario/velocidade (ED3)
» Selecéo de velocidade constante (ED4)

Sinais de saida

e Sel do par de rampas 1/2 (ED5)

* Permissdo Func (ED6)

funcionamento
» Saida dorelé 3: Falha (-1)

os sensores fornecidos pela saida de
tens&o aux. do conversor de
frequéncia, veja a pagina 88.

Ajuste do Comutador

. \S/all’dqc?né’;llégica SA1: J1 -

elocidade - )

» Saida analdgica SA2: 5221 8(4) 102\8 mA
Corrente L1l '
Saida do relé 1: Pronto ou n
Saida do relé 2: Em ~[T ]| EAL:0...10V

C
S[109|EA2: 0(4)...20 mA
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Exemplos de ligacédo de dois sensores de dois-fios e trés-fios

Muitas aplicacdes usam processo PI(D) e necessitam de um sinal de retorno do
processo. O sinal de retorno € normalmente ligado a entrada analégica 2 (EA2).

Os diagramas de ligacbes das macros para cada macro apresentados
anteriormente neste capitulo, usam um sensor ativado externamente (ligagdes nédo
apresentadas). Os desenhos abaixo apresentam exemplos de liga¢cdes usando um
sensor/transmissor de dois-fios ou trés-fios fornecido pela saida de tensao auxiliar
do conversor.

Sensor/transmissor de dois-fios

X1 / placa de controlo
P = 4...20MA '5TEA? Medic&o do valor atual do processo,
s 6 |[AGND|0(4) ... 20 mA, R, = 100 ohm

X1 / placa de controlo
10|+24 V |Saida de tensao auxiliar, ndo-isolada,
\— 11|GND |24V CC, 250 mA

Nota: O sensor é alimentado através da sua saida de corrente e o conversor fornece a tensédo de
alimentacao (+24V). Por isso o sinal de saida deve ser 4...20 mA, e ndo 0...20 mA.

Sensor/transmissor de trés-fios

X1 / placa de controlo
P SAl 0(4)...20 mA ['5TEA2 Medicdo do valor atual do processo,

| 6 |AGND|0(4) ... 20 mA, R;, = 100 ohm
+

X1 / placa de controlo
10|+24 V |Saida de tensao auxiliar, ndo-isolada,
L—11|GND (24 V CC, 250 mA
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Ligacéo para obter 0...10 V das saidas analdgicas

Para obter 0...10 V das saidas analdgicas, ligar uma resisténcia 500 ohm (ou duas
resisténcias a 1 kohm em paralelo) entre a saida analégica e o circuito comum de
saida analégica AGND.

Exemplos para saida analdgica 2 SA2 sdo apresentados na figura abaixo.

X1

8 |SA2 |Saida analdgica 2. Saida por defeito 0...20 mA.
500 ohm

Circuito saida analégica comum. Ligada internamente ao

9 |AGND chassis através de uma resisténcia 1 Mohm.

¢ 0...10V ¢

X1

8 |SA2 |Saida analdgica 2. Saida por defeito 0...20 mA.
1 kohm | (1 kohm

0...10V

Circuito saida analégica comum. Ligada internamente ao

9 |AGND chassis através de uma resisténcia 1 Mohm.

Conjuntos de parametros do utilizador

Além das macros de aplicagéo standard € possivel guardar dois conjuntos de
parametros do utilizador na memoria permanente para usar posteriormente. Um
conjunto de parametros do utilizador € constituido pelos ajustes dos parametros do
utilizador, incluindo os do grupo Grupo 99: DADOS INICIAIS e pelos resultados da
identificagcdo do motor. A referéncia da consola de programagéo também é
guardada se o conjunto de parametros do utilizador for guardado e carregado em
controlo local. Ao contrario dos ajustes do controlo remoto, 0s ajustes do controlo
local ndo sédo guardados no conjunto de parametros do utilizador.

Os passos seguintes indicam como criar e carregar o Conj Parametros Utiliz 1. O
procedimento para o Conj Parametros Utiliz 2 é idéntico, sendo diferentes apenas
os valores do parametro 9902.

Para guardar o Conj Parametros Utiliz 1:

» Ajuste os parametros. Efetue a identificagdo do motor, se necessério para a
aplicacdo e se ainda néo tiver sido efetuada.

» Guarde os ajustes dos parametros e os resultados da identificacdo do motor na

memdaria permanente alterando o parametro 9902 para -1 (GUAR S1 UTIL).

MENU
ENTER

& (Consola Assistente) ou £5-] (Consola Basica).

e Pressione
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Para carregar o Conj Parametros Utiliz 1:

» Altere o parametro 9902 para 0 ( CARG S1 UTIL).

MENU
ENTER

%S~ (Consola Assistente) ou 55 (Consola Basica) para carregar.

* Pressione

O conjunto de parametros do utilizador também pode ser comutado através das
entradas digitais (veja o parametro 1605).

Nota: Carregar o conjunto de pardmetros do utilizador restaura os ajustes dos
parametros incluindo os do grupo Grupo 99: DADOS INICIAIS e os resultados da
identificacdo do motor. Verifigue se os ajustes correspondem aos do motor usado.

Sugestao: O utilizador pode, por exemplo, comutar o conversor entre dois motores
sem ter de ajustar os parametros do motor e de repetir a identificacdo do motor cada
vez que o motor é mudado. O utilizador necessita de ajustar os parametros e
executar a identificacdo do motor apenas uma vez para cada motor, guardando os
dados como dois conjuntos de parametros do utilizador. Quando o motor é
substituido, € apenas necessario carregar o conjunto de parametros do utilizador
correspondente e o conversor de frequéncia fica pronto a funcionar.
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Valores por defeito das macros para parametros
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Os valores por defeito dos parametros sdo apresentados na secc¢ao Lista de
parametros completa na pagina 93. A mudanca da macro de fabrica (Standard
ABB), ou seja, a edicao do valor do parametro 9902, altera os valores por defeito do
parametro tal como definido nas tabelas seguintes.

Nota: Existem duas séries de valores porque os valores por defeito séo
configurados para 50 Hz/conformidade IEC (ACS550-01) e 60 Hz/conformidade
NEMA (ACS550-U1).

ACS550-01
A Standard ] Manual- | Controlo | Controlo | Controlo
Parametro ABB 3-fios Alternar | Pot. Motor Auto PID PEC Binario
9902 |MACRO 1= 2= 3= 4 = 5= 6= 7 = 8 =
STANDARD ABB|3-FIOS ALTERNAR  |POT MOTOR  |[MANUAL/ CONTROLO [CONTROLO  |CTRL BINARIO
AUTO PID PFC
9904 |MODO CTRL 3 =ESCALAR:|1 =VETOR: |1=VETOR: |[1=VETOR: |1=VETOR: |1=VETOR: [3= 2 =VETOR:
MOTOR FREQ VELOC VELOC \VELOC VELOC VELOC ESCALAR:  [BINARIO
FREQ
1001 |COMANDO EXT1 [2=ED1,2 (4= 9 = ED1F,2R|2 = ED1,2 2=eDl1,2 [1=eDpl 1=ep1l 2 =ED1,2
ED1P,2P,3
1002 |COMANDO EXT2 |0 = NAO SEL |0 = NAO SEL|0 = NAO SEL|0 = NAO SEL [/ =ED6,5 |6 =ED6 6 =ED6 2 = ED1,2
1003 [SENTIDO 3=PEDIDO [3=PEDIDO [3=PEDIDO [3=PEDIDO [3=PEDIDO [1=DIRETO |1=DIRETO |3 =PEDIDO
1102 |seL EXT1/EXT2 |0 = EXT1 O0=exTl [0=ExTl [0=EXT1 3 =ED3 2 = ED2 3 =ED3 3 =ED3
1103 |SELEC REF1 1=eal 1=eal 1=eal 12 = 1=Eeal 1=Eeal 1=Eeal 1=Eeal
ED3U,4D(NF)
1106 [SELEC REF2 2 = EA2 2 = EA2 2 = EA2 2 = EA2 2 = EA2 19=sADA [|19=SADA |2 =EA2
PID1 PID1
1201|SEL VEL CONST (9 =ED3,4 |[10=ED4,5 9 =ED3,4 [5=ED5 0 = NAO SEL|9 = ED3,4 |0 = NAO SEL|4 = ED4
1304 [EA2 MINIMO 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 20.0% 20.0% 20.0% 20.0%
1401 [SAIDA RELE 1 1 = PRONTO (1 = PRONTO|1l = PRONTO|1 = PRONTO |[1 = PRONTO|1 = PRONTO |2 = 1 = PRONTO
FUNCIONAR
1402 |SAIDA RELE 2 2= 2= 2= 2= 2 = 2 = 3=FALHA(-D)]2 =
FUNCIONAR [FUNCIONAR |[FUNCIONAR [FUNCIONAR |FUNCIONAR [FUNCIONAR FUNCIONAR
1403|SAIDA RELE 3 [3=FALHA(-1) (3 =FALHA(-1)|3 = FALHA(-1)|3 = FALHA(-1) |3 =FALHA(-1)[3 =FALHA(-1)[31 =PFC |3 =FALHA(-1)
1501|CONTEUDO SAl 103 = 0103 102 = 0102|102 = 0102 |102 = 0102 (102 = 0102|102 = 0102 {103 = 0103 [102 = 0102
FREQ SADA  [VELOC VELOC VELOC VELOC VELOC FREQ SAIDA  [VELOC
1507 |CONTEUDO SA2 |104 = 104 = 104 = 104 = 104 = 104 = 130 = 104 =
CORRENTE [CORRENTE [CORRENTE |[CORRENTE |CORRENTE |CORRENTE |[FBKPID 1 |CORRENTE
1510(sA2 MINIMO 0.0 mA 0.0 mA 0.0 mA 0.0 mA 0.0 mA 0.0 mA 4.0 mA 0.0 mA
1601 [PERMISSAO FUNC|0 = NAO SEL |0 = NAO SEL|6 = ED6 6 = ED6 4 = ED4 5 = ED5S 2 = ED2 6 = ED6
2201|SEL AC/DES 1/2 |5 =ED5 0 = NAO SEL[5 = ED5 0 = NAO SEL |0 = NAO SEL|0 = NAO SEL|0 = NAO SEL|5 = ED5
3201 PARAM SUPERV1 103 = 0103 |102 = 0102 102 = 0102 102 = 0102 [102 = 0102 [102 = 0102 (103 = 0103 |102 = 0102
FREQ SAIDA  [VELOC \VELOC \VELOC VELOC VELOC FREQ SAIDA [VELOC
3401 |PARAM SINAL1 (103 = 0103 (102 = 0102 (102 = 0102 (102 = 0102 |102 = 0102|102 = 0102|103 = 0103|102 = 0102
FREQ SAIDA  [VELOC VELOC VELOC VELOC VELOC FREQ SAIDA  [VELOC
4001 |GANHO 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 2.5 1.0
4002 [TEMPO y 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 3.0s 60.0 s
INTEGRACAO
4101 |GANHO 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 2.5 1.0
4102 [TEMPO . 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0s 60.0s 3.0s 60.0s
INTEGRACAO
8123 [PERMISSAO PFC |0 = NAO SEL [0 = NAO SEL|0 = NAO SEL|0 = NAO SEL |0 = NAO SEL|0 = NAO SEL|1 = ATIVO |0 = NAO SEL
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ACS550-U1l
A Standard . Potencidbm| Manual- | Controlo | Controlo | Controlo
Parametro ABB 3-fios Alternar etro Motor|  Auto PID PFC de Binario
9902 [MACRO 1= 2= 3= 4 = 5= 6= 7= 8=
STANDARD ABB|3-FIOS IALTERNAR  |POT MOTOR |MANUAL/ CONTROLO [CONTROLO  |CTRL BINARIO
IAUTO PID PFC
9904 [MODO CTRL 3 =ESCALAR:|1 =VETOR: |1=VETOR: [1=VETOR: |1=VETOR: |[1=VETOR: [3= 2 =VETOR:
MOTOR FREQ VELOC VELOC VELOC VELOC VELOC ESCALAR:  [BINARIO
FREQ
1001 [cOMANDO EXT1 [2=ED1,2 [4= 9 = eD1F,2R]2 =ED1,2 [2=ED1,2 |1=ED1 1=epl 2 = ED1,2
ED1P,2P,3
1002 |COMANDO EXT2 [0 = NAO SEL |0 = NAO SEL|0 = NAO SEL|0 = NAO SEL|7 =ED6,5 |6 =ED6 6 =ED6 2 = ED1,2
1003 |[SENTIDO 3=PEDIDO [3=PEDIDO [3=PEDIDO [3=PEDIDO |3=PEDIDO [1=DIRETO |[1l=DIRETO |3 =PEDIDO
1102 |SEL EXT1/EXT2 |0 = EXT1 O=exTl |[0=©ExTl |[0=ExTl |[3=ED3 2 = ED2 3 = ED3 3 = ED3
1103 |SELEC REF1 1=eAl 1=eAl 1=eAl 12 = 1=eAl 1=eAl 1=eAl 1=eAl
ED3U,4D(NF
1106 [SELEC REF2 2 = EA2 2 = EA2 2 = EA2 2 = EA2 2 = EA2 19=sADA |19=SADA |2 =EA2
PID1 PID1
1201 [SEL VEL cONST [9=ED3,4 [10=ED4,5 9 =ED3,4 |[5=ED5 0 = NAO SEL[9 = ED3,4 |0 = NAO SEL|4 = ED4
1304 [EA2 MINIMO 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 20.0% 20.0% 20.0% 20.0%
1401 [SAIDA RELE 1 1 = PRONTO (1 = PRONTO|1l = PRONTO|1 = PRONTO |1 = PRONTO |1 = PRONTO 2 = 1 = PRONTO
FUNCIONAR
1402 [SAIDA RELE 2 2= 2= 2= 2= 2= 2= 3 =FALHA(-1)[2 =
FUNCIONAR |FUNCIONAR |[FUNCIONAR |[FUNCIONAR |FUNCIONAR |[FUNCIONAR FUNCIONAR
1403 [SAIDA RELE 3 3 = FALHA(-1) (3 = FALHA(-1)|3 = FALHA(-1)|3 = FALHA(-1) (3 = FALHA(-1)|3 = FALHA(-1)|31 = PFC 3 = FALHA(-1)
1501 [cOoNTEUDO sAl  |103 = 0103 (102 = 0102|102 = 0102 |102 = 0102 (102 = 0102 |102 = 0102|103 = 0103 |102 = 0102
FREQ SAIDA  |VELOC VELOC VELOC VELOC VELOC FREQ SAIDA [VELOC
1507 |CONTEUDO SA2 104 = 104 = 104 = 104 = 104 = 104 = 130 = 104 =
CORRENTE |CORRENTE |CORRENTE |CORRENTE |CORRENTE |CORRENTE |FBKPID 1 |CORRENTE
1510(sSA2 MINIMO 0.0 mA 0.0 mA 0.0 mA 0.0 mA 0.0 mA 0.0 mA 4.0 mA 0.0 mA
1601 |PERMISSAO FUNC [0 = NAO SEL |0 = NAO SEL|6 = ED6 6 = ED6 4 = ED4 5 = ED5 2 = ED2 6 = ED6
2201 |SEL AC/DES 1/2 |5 = ED5 0 = NAO SEL[5 = ED5 0 = NAO SEL|0 = NAO SEL|0 = NAO SEL|0 = NAO SEL|5 = EDS
3201 |PARAM SUPERV1 103 = 0103 |102 = 0102|102 = 0102 |102 = 0102 (102 = 0102 |102 = 0102 |103 = 0103 {102 = 0102
FREQSAIDA  |VELOC VELOC VELOC VELOC VELOC FREQ SAIDA  [VELOC
3401 [PARAM SINALL 103 = Q103 102 =0102|102 = 0102|102 = 0102|102 = 0102|102 = 0102|103 = Q103 102 = 0102
FREQ SADA  |VELOC VELOC VELOC VELOC VELOC FREQ SADA [VELOC
4001 |[GANHO 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 2.5 1.0
4002 [TEMPO ) 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 3.0s 60.0 s
INTEGRACAO
4101 |GANHO 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 2.5 1.0
4102[TEMPO 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 3.0s 60.0 s
INTEGRAGCAO
8123 |PERMISSAO PFC |0 = NAO SEL [0 = NAO SEL|0 = NAO SEL|0 = NAO SEL|0 = NAO SEL|0 = NAO SEL(1 = ATIVO |0 = NAO SEL
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Parametros
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Lista de parametros completa

A tabela seguinte inclui todos os parametros. As abreviaturas usadas na tabela
significam:

* S =0s parametros que s6 podem ser modificados com o conversor parado.

» Ultilizador = Espaco para introduzir os valores de parametros pretendidos.

Alguns valores dependem da “construcdo” como indicado na tabela com
“-01:" = Configuracéo e pecas especificas para instalacéo e conformidade IEC ou
“-U1:” = Configuracdo e pecas especificas para instalagdo US e conformidade

NEMA.

Consulte o cédigo de tipo no conversor, por exemplo ACS550-01-08A8-4.

Caodigo |Nome |Gama |Reso|ugéo |Predefini(;é0 |Uti|iz |S
Grupo 99: DADOS INICIAIS
9901 IDIOMA 0...16/0...3 1 0 (INGLES)
9902 MACRO -3...8, 31 1 1 (STANDARD ABB) 9
9904 MODO CTRL MOTOR 1 = VETOR.VELOC, 2 = VETOR:BINARIO, |1 3 (ESCALAR:FREQ) 9
3 = ESCALARIFREQ
9905  [TENSAO NOM MOTOR  [-01-yyyy-2: 115...345V / 1V -01-yyyy-2: 230 V / 9
-Ul-yyyy-2: 115...345 V -Ul-yyyy-2: 230 V
-01-yyyy-4: 200...600 V / -01:-yyyy-4 400 V /
-Ul-yyyy-4: 230...690 V -Ul-yyyy-4: 460 V
-Ul-yyyy-6: 288...862 V -ULl-yyyy-6: 575V
9906  |CORR NOM MOTOR 0.2 - lopg -+ 2.0 - Ippg 0.1 A 1.0 - Ippg 9
9907 FREQ NOM MOTOR 10.0...500.0 Hz 0.1 Hz -01: 50.0 Hz / 9
-U1: 60.0 Hz
9908  |VELOC NOM MOTOR 50...30000 rpm 1rpm Dependente do tamanho 9
9909  [POT NOM MOTOR 0.2...3.0 - Ppq -01: 0.1 KW/ (1.0 - Ppq 9
-U1: 0.1 hp
9910 ID RUN 0 = DESL/IDMAGN, 1 = LIGADO 1 O (DESL/IDMAGN) 9
9915  [COSPHI MOTOR 0 = IDENTIFICADO, 0.01...0.97 0.01 0 (IDENTIFICADO) 9
Grupo 01: DADOS OPERACAO
0101  |VELOC & SENT -30000...30000 rpm 1rpm -
0102 \VELOCIDADE 0...30000 rpm 1rpm -
0103 FREQ SAIDA 0.0...500.0 Hz 0.1 Hz -
0104  |CORRENTE 0.0...2.0 - Iopg 0.1A -
0105  [BINARIO -200.0...200.0% 0.1% -
0106  |POTENCIA -2.0...2.0 - Pyq 0.1 kW -
0107  |TENSAO BUS CC 0...2.5 - Vgn v -
0109  |[TENSAO SAIDA 0...2.0 - Vygn 1v -
0110 TEMP ACCION 0.0...150.0 °C 0.1°C -
0111 REF 1 EXTERNA 0.0...500.0 Hz / 0...30000 rpm 0.1Hz/1rpm |-
0112 REF 2 EXTERNA 0.0...100.0% (0.0...600.0% para 0.1% -

binario)
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Codigo [Nome Gama Resolucgéo Predefinicdo Utiliz
0113 LOCAL CTRL 0 = LOCAL, 1 = EXT1, 2 = EXT2 1 -
0114 TEMPO OPER (R) 0...9999 h 1h -
0115 CONTADOR KWH (R)  [0...65535 kWh 1 kWh -
0116 SAIDA BLOCO APL 0.0...100.0% (0.0...600.0% para 0.1% -
binario)
0118 ESTADO ED 1-3 000...111 (0...7 decimal) 1 -
0119 ESTADO ED 4-6 000...111 (0...7 decimal) 1 -
0120 EA 1 0.0...100.0% 0.1% -
0121 EA 2 0.0...100.0% 0.1% -
0122 ESTADO SA 1-3 000...111 (0...7 decimal) 1 -
0123 ESTADO SA 4-6 000...111 (0...7 decimal) 1 -
0124 [sAl 0.0...20.0 mA 0.1 mA -
0125 SA 2 0.0...20.0 mA 0.1 mA -
0126  [SAIDAPID 1 -1000.0...1000.0% 0.1% -
0127 SAIDA PID 2 -100.0...100.0% 0.1% -
0128  [SETPOINT PID 1 Unidade e escala definidas pelos par. |- -
4006/4106 e 4007/4107
0129  [SETPOINT PID 2 Unidade e escala definidas pelos par. -
4206 e 4207
0130 FEEDBACK PID 1 Unidade e escala definidas pelos par. |- -
4006/4106 e 4007/4107
0131 FEEDBACK PID 2 Unidade e escala definidas pelos par. |- -
4206 e 4207
0132 DESVIO PID 1 Unidade e escala definidas pelos par. |- -
4006/4106 e 4007/4107
0133 DESVIO PID 2 Unidade e escala definidas pelos par. |- -
4206 e 4207
0134 PALAV COM SR 0...65535 1 -
0135 \VALOR COM 1 -32768...+32767 1 -
0136  |VALOR COM 2 -32768...+32767 1 -
0137  |VAR PROC 1 - 1
0138  |VAR PROC 2 - 1
0139 VAR PROC 3 - 1
0140 TEMPO OPER 0.00...499.99 kh 0,01 kh -
0141 CONTADOR MWH 0...65535 MWh 1 MWh -
0142 CNTR ROTACOES 0...65535 Mrev 1 Mrev -
0143 IACC NO TEMPO EL 0...65535 dias 1 dia -
0144  |ACC NO TEMPO BX 00:00:00...23:59:58 1=2s -
0145 TEMP MOTOR Par. 3501 =1...3:-10...200 °C 1 -
Par. 3501 = 4: 0...5000 ohm
Par. 3501 =5...6: 0...1
0146  |ANGULO MECANICO 0...32768 1 -
0147  |ATRASO MECANICO -32768 ...+32767 1 -
0148 [z PLS DETETADO 0 = NAO DETETADO, 1 = DETETADO 1 -
0150 TEMP CB -20.0...150.0 °C 1.0°C -
0153 STRESS TERMICO MOT [0.0...100.0% 0.1% -
0158 VAL COMUN PID 1 -32768 ...+32767 1 -
0159  |VAL COMUN PID 2 -32768 ...+32767 1 -
0174 KWH GUARDADO 0.0...999.9 kWh 0.1 kWh -
0175 MWH GUARDADO 0...65535 MWh 1 MWh -
0176 QUANT GUARDADA 1 |0.0...999.9 0.1 -
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Cddigo [Nome Gama Resolucgéo Predefinicado Utiliz |S
0177 QUANT GUARDADA 2  |0...65535 1 -
0178 CO2 GUARDADO 0.0...6553.5tn 0.1tn -
Grupo 03: SINAIS ATUAIS FB
0301  |PALAV COMFB 1 - - -
0302 PALAV COM FB 2 - - -
0303 PALAV EST FB 1 - - -
0304 PALAV EST FB 2 - 1 -
0305 PALAVRA FALHA 1 - 1 -
0306  [PALAVRA FALHA 2 - 1 -
0307 PALAVRA FALHA 3 - 1 -
0308  |PALAV ALARME 1 - 1 -
0309 PALAV ALARME 2 - 1 -
Grupo 04: HISTORICO FALHAS
0401 ULTIMA FALHA Caédigo de falha (exibido como texto) |1 0
0402 TEMPO FALHA 1 Data dd.mm.aa / tempo de arranque |[1 dia (0]
em dias
0403  [TEMPO FALHA 2 Tempo hh.mm.ss 2s 0
0404  |[VELOC NA FALHA -32768...+32767 1rpm 0
0405  |FREQ NA FALHA -3276.8...+3276.7 0.1 Hz 0
0406  |[TENS NA FALHA 0.0...6553.5 0.1V 0
0407 CORR NA FALHA 0.0...6553.5 0.1 A 0
0408 BIN NA FALHA -3276.8...+3276.7 0.1% 0
0409 ESTADO NA FALHA 0000...FFFF hex 1 0]
0410 ED1-3 NA FALHA 000...111 (0...7 decimal) 1 (0]
0411 ED4-6 NA FALHA 000...111 (0...7 decimal) 1 (0]
0412 FALHA ANT 1 Igual ao par. 0401 1 0
0413 FALHA ANT 2 Igual ao par. 0401 1 0
Grupo 10: COMANDO
1001 COMANDO EXT1 0...14 1 2 (ED1,2) 9
1002 COMANDO EXT2 0...14 1 0 (NAO SEL) 9
1003  |SENTIDO 1 = DIRETO, 2 = INVERSO, 3 = PEDIDO |1 3 (PEDIDO) 9
1004 SEL JOGGING -6...6 1 0 (NAO SEL) 9
Grupo 11: SEL REFERENCIAS
1101 SEL REF TECLADO 1 = RerF1(Hz/rpm), 2 = REF2(%) 1 1 [REF1(Hz/rpm)]
1102 SEL EXT1/EXT2 -6...12 1 0 (ExT1) 9
1103 SELEC REF1 0...17, 20...21 1 1 (eal) 9
1104 MIN REF1 0.0...500.0 Hz / 0...30000 rpm 0.1 Hz /1 rpm (0.0 Hz /0 rpm
1105 MAX REF1 0.0...500.0 Hz / 0...30000 rpm 0.1 Hz /1 rpm [-01:50.0 (52.0) Hz /
1500 rpm
-U1: 60.0 (62.0) Hz / 1800
rpm
1106 SELEC REF2 0...17,19...21 1 2 (EA2) 9
1107 MIN REF2 0.0...100.0% (0.0...600.0% para 0.1% 0.0%
binario)
1108 MAX REF2 0.0...100.0% (0.0...600.0% para 0.1% 100.0%
binério)
Grupo 12: VELOC CONSTANTES
1201 SEL VEL CONST -14 ...19 1 9 (ED3,4) 9
1202 \VEL CONST 1 0.0...500.0 Hz / 0...30000 rpm 0.1 Hz/1rpm [-01: 5.0 Hz /300 rpm
-U1: 6,0 Hz / 360 rpm
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1203  |VEL CONST 2 0.0...500.0 Hz / 0...30000 rpm 0.1 Hz /1 rpm |-01: 10.0 Hz / 600 rpm
-U1: 12,0 Hz / 720 rpm

1204  |VEL CONST 3 0.0...500.0 Hz / 0...30000 rpm 0.1 Hz /1 rpm [-01: 15.0 Hz /900 rpm
-U1: 18,0 Hz / 1080 rpm

1205  |VEL CONST 4 0.0...500.0 Hz / 0...30000 rpm 0.1 Hz /1 rpm [-01: 20.0 Hz / 1200 rpm
-U1: 24,0 Hz / 1440 rpm

1206  |VEL CONST 5 0.0...500.0 Hz / 0...30000 rpm 0.1 Hz /1 rpm [-01: 25.0 Hz / 1500 rpm
-U1: 30,0 Hz / 1800 rpm

1207 VEL CONST 6 0.0...500.0 Hz / 0...30000 rpm 0.1 Hz /1 rpm |-01: 40.0 Hz / 2400 rpm
-U1: 48,0 Hz / 2880 rpm

1208  |VEL CONST 7 0.0...500.0 Hz / 0...30000 rpm 0.1 Hz /1 rpm [-01: 50.0 Hz / 3000 rpm
-U1: 60,0 Hz / 3600 rpm

1209 SEL MODO TEMP 1 = exT/Ccs1/2/3, 2 = cs1/2/3/4 1 2 (cs1/2/3/4)

Grupo 13: ENT ANALOGICAS

1301  [EAl miNIMO 0.0...100.0% 0.1% 0.0%

1302  [EALl MAXIMO 0.0...100.0% 0.1% 100.0%

1303  |FILTRO EAL 0.0...10.0 s 0.1s 0.1s

1304 EA2 MINIMO 0.0...100.0% 0.1% 0.0%

1305 EA2 MAXIMO 0.0...100.0% 0.1% 100.0%

1306 FILTRO EA2 0.0...100s 0.1s 0.1s

Grupo 14: SAIDAS RELE

1401 SAIDA RELE 1 0...44, 46, 47, 52 1 1 (PRONTO)

1402 SAIDA RELE 2 0...44, 46, 47, 52 1 2 (FUNC)

1403 SAIDA RELE 3 0...44, 46, 47, 52 1 3 [FALHA(-1)]

1404 IATRASO LIG SR1 0.0...3600.0 s 0.1s 0.0s

1405 IATRASO DESL SR1 0.0...3600.0 s 0.1s 0.0s

1406  |ATRASO LIG SR2 0.0...3600.0 s 0.1s 0.0s

1407  |ATRASO DESL SR2 0.0...3600.0 s 0.1s 0.0s

1408  |ATRASO LIG SR3 0.0...3600.0 s 0.1s 0.0s

1409 IATRASO DESL SR3 0.0...3600.0 s 0.1s 0.0s

1410 SAIDA RELE 4 0...44, 46, 47, 52 1 0 (NAO SEL)

1411 SAIDA RELE 5 0...44, 46, 47, 52 1 0 (NAO SEL)

1412 SAIDA RELE 6 0...44, 46, 47, 52 1 0 (NAO SEL)

1413  |ATRASO LIG SR4 0.0...3600.0 s 0.1s 0.0s

1414  |ATRASO DESL SR4 0.0...3600.0 s 0.1s 0.0s

1415 IATRASO LIG SR5 0.0...3600.0 s 0.1s 0.0s

1416 IATRASO DESL SR5 0.0...3600.0 s 0.1s 0.0s

1417 IATRASO LIG SR6 0.0...3600.0 s 0.1s 0.0s

1418  |ATRASO DESL SR6 0.0...3600.0 s 0.1s 0.0s

Grupo 15: SAIDAS ANALOGICAS

1501 CONTEUDO SAl 99...178 1 103 (parametro 0103
FREQ SAIDA)

1502 CONTEUDO MIN SA1 | - Depende do sinal
selecionado com o par.
1501

1503 CONTEUDO MAX SALl | - Depende do sinal
selecionado com o par.
1501

1504  [sAl MiNIMO 0.0...20.0 mA 0.1 mA 0.0 mA

1505  [MAXIMO SAl 0.0...20.0 mA 0.1 mA 20.0 mA
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1506 FILTRO SAl 0.0...10.0 s 0.1s 0.1s
1507 CONTEUDO SA2 99...178 1 104 (parametro 0104
CORRENTE)
1508 |CONTEUDO MIN SA2 | - Depende do sinal
selecionado com o par.
1507
1509  |CONTEUDO MAX SA2 | - Depende do sinal
selecionado com o par.
1507
1510 SA2 MINIMO 0.0...20.0 mA 0.1 mA 0.0 mA
1511 MAXIMO SA2 0.0...20.0 mA 0.1 mA 20.0 mA
1512 FILTRO SA2 0.0...10.0 s 0.1s 0.1s
Grupo 16: CONTROLOS SISTEMA
1601 PERMISSAO FUNC -6...7 1 0 (NAO SEL) 9
1602 BLOQUEIO PARAM 0 = BLOQUEADO, 1 = ABERTO, 1 1 (ABERTO)
2 = N GUARDADO
1603  |PASSWORD 0...65535 1 0
1604  |SEL REARME fALHA -6...8 1 0 (TECLADO)
1605  |ALT PARAM UTILIZ -6...6 1 0 (NAO SEL)
1606 BLOQUEIO LOCAL -6...8 1 0 (NAO SEL)
1607  |GUARDAR PARAM 0 = FEITO, 1 = GUARDAR... 1 0 (FEITO)
1608  |ARRANQ ACTIV 1 -6...7 1 0 (NAO SEL) 9
1609  |ARRANQ ACTIV 2 -6...7 1 0 (NAO SEL) 9
1610 REGISTO ALARMES 0 = NAO, 1 =sIM 1 0 (NAO)
1611 VIS PARAMETROS 0 = DEFEITO, 1 = FLASHDROP 1 0 (DEFEITO)
1612 CTRL VENTILADOR 0 = AUTO, 1 = ON 1 0 (AUTO)
1613  |REARME FALHA 0 = DEFEITO, 1 = REARMAR AGORA 1 0 (DEFEITO)
Grupo 20: LIMITES
2001 \VELOC MINIMA -30000...30000 rpm 1rpm 0 rpm 9
2002 VELOC MAXIMA 0...30000 rpm 1rpm -01: 1500 rpm / 9
-U1: 1800 rpm
2003  [CORRENTE MAX 0... 1.8 - Iopg 0.1 A 1.8 - lopg 9
2005 CTRL SOBRETENSAO |0 = INATIVO, 1 = ATIVO 1 1 (ATIVO)
2006 CTRL SUBTENSAO 0 = INATIVO, 1 = ATIVO(TEMPO), 1 1 [ATIVO(TEMPO)]
2 = ATIVO
2007 FREQ MINIMA -500,0 ... 500,0 Hz 0.1 Hz 0,0 Hz 9
2008  |FREQ MAXIMA 0.0...500.0 Hz 0.1 Hz -01: 50.0 (52.0) Hz / 9
-U1: 60.0 (62.0) Hz
2013 SEL BINARIO MiN -6...7 1 0 (BINARIO MIN 1)
2014 SEL BINARIO MAX -6...7 1 0 (BINARIO MAX 1)
2015  [BINARIO MIN 1 -600.0...0.0% 0.1% -300.0%
2016  [BINARIO MIN 2 -600.0...0.0% 0.1% -300.0%
2017 BINARIO MAX 1 0.0...600.0% 0.1% 300.0%
2018 BINARIO MAX 2 0.0...600.0% 0.1% 300.0%
Grupo 21: ARRANCAR/PARAR
2101 FUNCAO ARRANQUE Modos de controlo vetorial: 1, 2, 8 1 8 (RAMPA) 9
Modo controlo escalar: 1...5, 8
2102 FUNGAO PARAGEM 1 = INERCIA, 2 = RAMPA 1 1 (INERCIA)
2103  [TEMPO MAGN CC 0.00...10.00 s 0,01s 0,30 s
2104  |PARAGEM CC 0 = NAO SEL, 1 = PARAGEM CC, 1 0 (NAO SEL) 9
2 = TRAVAGEM CC
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2105 \VEL PARAG CC 0...360 rpm 1rpm 5 rpm

2106 REF CORRENTE CC 0...100% 1% 30%

2107  [TEMPO TRAV CC 0.0...250.0 s 0.1s 0.0s

2108 INIBE ARRANQUE 0 = DESLIGADO, 1 = LIGADO 1 0 (DESLIGADO)
2109 SEL PARAG EMERG -6...6 1 0 (NAO SEL)
2110 CORR REFORC BIN 15...300% 1% 100%

2112 IATRASO VEL ZERO 0.0 = NAO SEL, 0.1...60,0 s 0.1s 0.0 s (NAO SEL)
2113 IATRASO ARRANQUE 0.00...60.00 s 0.01s 0.00 s

Grupo 22: ACEL/DESACELERACAO

2201 SEL AC/DES 1/2 -6...7 1 5 (ED5)

2202  [TEMPO ACEL 1 0.0...1800.0 s 0.1s 5.0s

2203 TEMPO DESACEL 1 0.0...1800.0 s 0.1s 5.0s

2204 FORMA RAMPA 1 0.0 = LINEAR, 0.1...1000.0 s 0.1s 0.0s

2205 TEMPO ACEL 2 0.0...1800.0 s 0.1s 60.0 s

2206  [TEMPO DESACEL 2 0.0...1800.0 s 0.1s 60.0 s

2207 FORMA RAMPA 2 0.0 = LINEAR, 0.1...1000.0 s 0.1s 0.0s

2208  [TMP DESACEL EM 0.0...1800.0 s 0.1s 1.0s

2209 ENT RAMPA O -6...7 1 0 (NAO SEL)
Grupo 23: CTRL VELOCIDADE

2301 GANHO PROP 0.00...200.00 0.01 5.00

2302  [TEMPO INTEG 0.00...600.00 s 0.01s 0.50 s

2303 TEMPO DERIV 0...10000 ms 1ms 0 ms

2304  |[COMPENS ACEL 0.00...600.00 s 0.01s 0.00 s

2305 FUNC AUTOM 0 = DESLIGADO, 1 = LIGADO 1 0 (DESLIGADO)
Grupo 24: CONTROLO BINARIO

2401 RAMPA BINARIO AL 0.00...120.00 s 0.01s 0.00 s

2402 RAMPA BINARIO BX 0.00...120.00 s 0.01s 0.00 s

Grupo 25: VELOCID CRITICAS

2501  [SEL VELOC CRIT 0 = DESLIGADO, 1 = LIGADO 1 0 (DESLIGADO)
2502  |VELOC CRIT 1 BX 0.0...500.0 Hz / 0...30000 rpm 0.1 Hz /1 rpm |0.0 Hz /0 rpm
2503  |VELOC CRIT 1 AL 0.0...500.0 Hz / 0...30000 rpm 0.1Hz/1rpm [0.0Hz /0 rpm
2504  |VELOC CRIT 2 BX 0.0...500.0 Hz / 0...30000 rpm 0.1Hz/1rpm [0.0Hz /0 rpm
2505  |VELOC CRIT 2 AL 0.0...500.0 Hz / 0...30000 rpm 0.1Hz/1rpm [0.0Hz/O0 rpm
2506 VELOC CRIT 3 BX 0.0...500.0 Hz / 0...30000 rpm 0.1 Hz /1 rpm |0.0 Hz /0 rpm
2507 VELOC CRIT 3 AL 0.0...500.0 Hz / 0...30000 rpm 0.1 Hz /1 rpm |0.0 Hz /0 rpm
Grupo 26: CONTROLO MOTOR

2601 OPT FLUXO ATIVO 0 = DESLIGADO, 1 = LIGADO 1 0 (DESLIGADO)
2602 FLUXO TRAVAGEM 0 = DESLIGADO, 1 = LIGADO 1 0 (DESLIGADO)
2603 TENSAO COMP IR 0.0...100.0 V 0.1V Depende do tamanho
2604  |FREQ COMP IR 0...100% 1% 80%

2605 U/F RATIO 1 = LINEAR, 2 = QUADRATICO 1 1 (LINEAR)
2606 FREQ COMUTAGAO 1,2,4,8,12 kHz - 4 kHz

2607 CTRL FREQ COMUTA |0 = DESLIGADO, 1 = LIGADO 1 1 (LIGADO)
2608 COMPENSA ESCORR  |0...200% 1% 0%

2609 SUAVIZAR RUIDO 0 = INATIVO, 1 = ATIVO 1 0 (INATIVO)
2619 ESTABILIZADOR CC 0 = INATIVO, 1 = ATIVO 1 0 (INATIVO)
2625  |[SOBREMODULAGAO 0 = INATIVO, 1 = ATIVO 1 0 (INATIVO)
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Grupo 29: MANUTENCAO

2901 DISP VENT ARREF 0.0...6553.5 kh, 0.0 inativo 0,1 kh 0.0 kh

2902 VENT ARREF ACT 0.0...6553.5 kh 0.1 kh 0.0 kh

2903 CONTADOR DISP 0...65535 Mrev, 0 inativo 1 Mrev 0 Mrev

2904 CONTADOR ACT 0...65535 Mrev 1 Mrev 0 Mrev

2905 DISP TMP FUNC 0.0...6553.5 kh, 0.0 inativo 0,1 kh 0.0 kh

2906 TMP FUNC ACT 0.0...6553.5 kh 0.1 kh 0.0 kh

2907 DISP MWH UTILZ 0.0...6553.5 MWh, 0.0 inativo 0,1 MWh 0.0 MWh

2908 IACT MWH UTILZ 0.0...6553.5 MWh 0,1 MWh 0.0 MWh

Grupo 30: FUNCOES FALHA

3001 FUNGAO EA<MIN 0...3 1 0 (NAO SEL)

3002 ERRO COM PAINEL 1.3 1 1 (FALHA)

3003 FALHA EXTERNA 1 -6...6 1 0 (NAO SEL)

3004 FALHA EXTERNA 2 -6...6 1 0 (NAO SEL)

3005 PROT TERM MOTOR 0 = NAO SEL, 1 = FALHA, 2 = ALARME |1 1 (FALHA)

3006  [TEMPO TERM MOT 256...9999 s ls 500 s

3007 CURVA CARGA MOT 50...150% 1% 100%

3008 CARGA VEL ZERO 25...150% 1% 70%

3009 FREQ ENFRAQ CAMP  (1...250 Hz 1Hz 35 Hz

3010 FUNC BLOQUEIO 0 = NAO SEL, 1 = FALHA, 2 = ALARME (1 0 (NAO SEL)

3011 FREQ BLOQUEIO 0.5...50.0 Hz 0.1 Hz 20.0 Hz

3012 TEMPO BLOQUEIO 10...400 s 1ls 20 s

3017 FALHA TERRA 0 = INATIVO, 1 = ATIVO 1 1 (ATIVO) 9

3018 FUNC FALHA COM 0 = NAO SEL, 1 = FALHA, 2 = VEL 1 0 (NAO SEL)

CONST 7, 3 = ULT VELOC

3019  [TEMPO FALHA COM 0.0...600.0 s 0.1s 3.0s

3021 LIMITE FALHA EAL 0.0...100.0% 0.1% 0.0%

3022 LIMITE FALHA EA2 0.0...100.0% 0.1% 0.0%

3023 FALHA CABO 0 = INATIVO, 1 = ATIVO 1 1 (ATIVO) 9

3024 FALHA TEMP CB 0 = INATIVO, 1 = ATIVO 1 1 (ATIVO)

3028 FALHA TERRA LVL 1.3 1 -01: 2 (MEDIO)
-U1: 1 (BAIXO)

Grupo 31: REARME AUTOM

3101 NR TENTATIVAS 0...5 1 (0]

3102 TEMPO TENTATIVAS 1.0...600.0 s 0.1s 30.0s

3103 ATRASO 0.0...120.0 s 0.1s 0.0s

3104 RA SOBRECORRENT |0 = INATIVO, 1 = ATIVO 1 0 (INATIVO)

3105 RA SOBRETENS 0 = INATIVO, 1 = ATIVO 1 0 (INATIVO)

3106 RA SUBTENSAO 0 = INATIVO, 1 = ATIVO 1 0 (INATIVO)

3107 RA EA<MIN 0 = INATIVO, 1 = ATIVO 1 0 (INATIVO)

3108 RA FALHA EXTERNA 0 = INATIVO, 1 = ATIVO 1 0 (INATIVO)

Grupo 32: SUPERVISAO

3201 PARAM SUPERV1 100 = NAO SELECIONADO, 101...178 |1 103 (parametro 0103
FREQ SAIDA)

3202 LIM BX SUPERV1 - - Depende do sinal
selecionado com o par.
3201

3203 LIM AL SUPERV1 - - Depende do sinal

selecionado com o par.

3201
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3204 PARAM SUPERV2 100 = NAO SELECIONADO, 101...178 |1 104 (parametro 0104
CORRENTE)

3205  |LIM BX SUPERV2 - - Depende do sinal
selecionado com o par.
3204

3206  [LIM AL SUPERV2 - - Depende do sinal
selecionado com o par.
3204

3207 PARAM SUPERV3 100 = NAO SELECIONADO, 101...178 |1 105 (parametro 0105
BINARIO)

3208 LIM BX SUPERV3 - - Depende do sinal
selecionado com o par.
3207

3209  [LIM AL SUPERV3 - - Depende do sinal
selecionado com o par.
3207

Grupo 33: INFORMACAO

3301 VERSAO FW 0000...FFFF hex 1 Versao firmware

3302 PACOTE DE CARGA 0000...FFFF hex 1 Dependente do tipo

3303 DATA TESTE aa.ss 0.01 -

3304  |GAMA ACION - - Dependente do tipo

3305 TABELA PARAMETRO  |0000...FFFF hex 1 Dependente do tipo

Grupo 34: VISOR PAINEL

3401  |PARAM SINALL 100 = NAO SELECIONADO, 101...178 |1 103 (parédmetro 0103
FREQ SAIDA)

3402 SINALL MIN - - Depende do sinal
selecionado com o par.
3401

3403 SINALL MAX - - Depende do sinal
selecionado com o par.
3401

3404 FORM DECIM SAID1 0...9 1 9 (DIRETO)

3405  |[UNID SAIDAL 0...127 1 Depende do sinal
selecionado com o par.
3401

3406 SAIDAL MIN - - Depende do sinal
selecionado com o par.
3401

3407  [SAIDAL MAX - - Depende do sinal
selecionado com o par.
3401

3408 PARAM SINAL2 100 = NAO SELECIONADO, 101...178 |1 104 (parametro 0104
CORRENTE)

3409 SINAL2 MIN - - Depende do sinal
selecionado com o par.
3408

3410 SINAL2 MAX - - Depende do sinal
selecionado com o par.
3408

3411 FORM DECIM SAID2 0...9 1 9 (DIRETO)

3412 UNID SAIDA2 0...127 1 Depende do sinal

selecionado com o par.

3408
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3413  [SAIDA2 MIN - - Depende do sinal
selecionado com o par.
3408
3414 SAIDA2 MAX - - Depende do sinal
selecionado com o par.
3408
3415 PARAM SINAL3 100 = NAO SELECIONADO, 101...178 |1 105 (parametro 0105
BINARIO)
3416  [SINAL3 MIN - - Depende do sinal
selecionado com o par.
3415
3417 SINAL3 MAX - - Depende do sinal
selecionado com o par.
3415
3418 FORM DECIM SAID3 0...9 1 9 (DIRETO)
3419  |UNID SAIDA3 0...127 1 Depende do sinal
selecionado com o par.
3415
3420 SAIDA3 MIN - - Depende do sinal
selecionado com o par.
3415
3421  [SAIDA3 MAX - - Depende do sinal
selecionado com o par.
3415
Grupo 35: MED TEMP MOTOR
3501  [TIPO SENSOR 0...6 1 0 (NENHUM)
3502 SEL ENTRADA 1...8 1 1 (eal)
3503 LIMITE ALARME Par. 3501 =1...3:-10...200 °C 1 110 °C /1500 ohm /0
Par. 3501 = 4: 0...5000 ohm
Par. 3501 =5...6: 0...1
3504  [LIMITE FALHA Par. 3501 =1...3:-10...200 °C 1 130 °C /4000 ohm /0
Par. 3501 = 4: 0...5000 ohm
Par. 3501 =5...6: 0...1
Grupo 36: FUNCOES TEMP
3601 CONTAD ATIVOS -6...7 1 0 (NAO SEL)
3602  [TEMPO ARRANQ 1 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3603  [TEMPO PARAGEM 1 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3604 DIA ARRANQUE 1 1.7 1 1 (SEGUNDA)
3605  DIA PARAGEM 1 1.7 1 1 (SEGUNDA)
3606 TEMPO ARRANQ 2 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3607 TEMPO PARAGEM 2 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3608 DIA ARRANQUE 2 1.7 1 1 (SEGUNDA)
3609 DIA PARAGEM 2 1.7 1 1 (SEGUNDA)
3610  [TEMPO ARRANQ 3 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3611 TEMPO PARAGEM 3 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3612 DIA ARRANQUE 3 1.7 1 1 (SEGUNDA)
3613 DIA PARAGEM 3 1.7 1 1 (SEGUNDA)
3614  [TEMPO ARRANQ 4 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3615  [TEMPO PARAGEM 4 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3616 DIA ARRANQUE 4 1.7 1 1 (SEGUNDA)
3617 DIA PARAGEM 4 1.7 1 1 (SEGUNDA)
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3622 SEL REFORGO -6...6 1 0 (NAO SEL)
3623 TEMP REFORCO 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3626 FUNC TEMP 1...4 SRC [0...31 1 0 (NAO SEL)
3629
Grupo 37: CURVA CARGA UTIL
3701 CARG UTIL MODO C 0...3 1 0 (NAO SEL)
3702 CARG UTIL FUNC C 1 = FALHA, 2 = ALARME 1 1 (FALHA)
3703 CARG UTIL TEMP C 10...400 s 1ls 20 s
3704 FREQ CARGA 1 0...500 Hz 1 Hz 5 Hz
3705 BIN CARG BAIX 1 0...600% 1% 10%
3706 BIN CARG ALT 1 0...600% 1% 300%
3707 FREQ CARGA 2 0...500 Hz 1 Hz 25 Hz
3708 BIN CARG BAIX 2 0...600% 1% 15%
3709 BIN CARG ALT 2 0...600% 1% 300%
3710 FREQ CARGA 3 0...500 Hz 1 Hz 43 Hz
3711 BIN CARG BAIX 3 0...600% 1% 25%
3712 BIN CARG ALT 3 0...600% 1% 300%
3713 FREQ CARGA 4 0...500 Hz 1 Hz 50 Hz
3714 BIN CARG BAIX 4 0...600% 1% 30%
3715 BIN CARG ALT 4 0...600% 1% 300%
3716 FREQ CARGA 5 0...500 Hz 1 Hz 500 Hz
3717 BIN CARG BAIX 5 0...600% 1% 30%
3718 BIN CARG ALT 5 0...600% 1% 300%
Grupo 40: PROCESSO PID CONJ1
4001  |GANHO 0.1...100.0 0.1 1.0
4002 TEMPO INTEG 0.0 = NAO SEL, 0.1...3600,0 s 0.1s 60.0 s
4003 TEMPO DERIV 0.0...100s 0.1s 0.0s
4004  |FILTRO DERIV PID 0.0...10.0 s 0.1s 1.0s
4005 INV VALOR ERRO 0 =NAO, 1 =sIM 1 0 (NAO)
4006 UNIDADE 0...127 1 4 (%)
4007 FORMATO DECIMAL 0...4 1 1
4008 0% VALOR Unidade e escala definidas pelos par. |- 0.0
4006 e 4007
4009 100% VALOR Unidade e escala definidas pelos par. |- 100.0
4006 e 4007
4010 SEL SETPOINT 0...2,8...17, 19...20 1 1 (eal)
4011 SETPOINT INTERNO Unidade e escala definidas pelos par. |- 40.0
4006 e 4007
4012  |SETPOINT MIN -500.0...500.0% 0.1% 0.0%
4013 SETPOINT MAX -500.0...500.0% 0.1% 100.0%
4014 SEL FEEDBACK 1...13 1 1 (AcTl)
4015 MULTI FEEDBACK 0.000 = NAO SEL, -32.768...32.767  |0.001 0.000 (NAO SEL)
4016 ENTRADA ACT1 1...7 1 2 (EA2)
4017 ENTRADA ACT2 1...7 1 2 (EA2)
4018 MINIMO ACT1 -1000...1000% 1% 0%
4019 MAXIMO ACT1 -1000...1000% 1% 100%
4020 MINIMO ACT2 -1000...1000% 1% 0%
4021 MAXIMO ACT2 -1000...1000% 1% 100%
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4022  |SEL DORMIR -6...7 1 0 (NAO SEL)
4023 NiVEL DORMIR PID 0.0...500.0 Hz / 0...30000 rpm 0.1Hz/1rpm [0.0Hz/0rpm
4024  |ATR DORMIR PID 0.0...3600.0 s 0.1s 60.0 s
4025 DESVIO DESPERTAR  |Unidade e escala definidas pelos par. |- 0.0
4006 e 4007
4026  |ATRASO DESPERTAR  |0.00...60.00 s 0.01s 0.50 s
4027  |ACTIV PARAM pidl -6...14 1 0 (CONJ 1)
Grupo 41: PROCESSO PID CONJ2
4101  [GANHO 0.1...100.0 0.1 1.0
4102 TEMPO INTEG 0.0 = NAO SEL, 0.1...3600,0 s 0.1s 60.0 s
4103 TEMPO DERIV 0.0...10.0 s 0.1s 0.0s
4104  |FILTRO DERIV PID 0.0...10.0 s 0.1s 10s
4105 INV VALOR ERRO 0 = NAO, 1 =SIM 1 0 (NAO)
4106 UNIDADE 0...127 1 4 (%)
4107 FORMATO DECIMAL 0...4 1 1
4108 0% VALOR Unidade e escala definidas pelos par. |- 0.0
4106 e 4107
4109 100% VALOR Unidade e escala definidas pelos par. |- 100.0
4106 e 4107
4110 SEL SETPOINT 0...2,8...17, 19...20 1 1 (eal) 9
4111 SETPOINT INTERNO Unidade e escala definidas pelos par. |- 40.0
4106 e 4107
4112 SETPOINT MIN -500.0...500.0% 0.1% 0.0%
4113 SETPOINT MAX -500.0...500.0% 0.1% 100.0%
4114 SEL FEEDBACK 1...13 1 1 (acTl)
4115 MULTI FEEDBACK 0.000 = NAO SEL, -32.768...32.767  |0.001 0.000 (NAO SEL)
4116 ENTRADA ACT1 1.7 1 2 (EA2) 9
4117 ENTRADA ACT2 1.7 1 2 (EA2) 9
4118 MINIMO ACT1 -1000...1000% 1% 0%
4119 MAXIMO ACT1 -1000...1000% 1% 100%
4120 MINIMO ACT2 -1000...1000% 1% 0%
4121 MAXIMO ACT2 -1000...1000% 1% 100%
4122 SEL DORMIR -6...7 1 0 (NAO SEL)
4123 NIVEL DORMIR PID 0.0...500.0 Hz / 0...30000 rpm 0.1 Hz /1 rpm (0.0 Hz /0 rpm
4124  |ATR DORMIR PID 0.0...3600.0 s 0.1s 60.0 s
4125 DESVIO DESPERTAR  |Unidade e escala definidas pelos par. |- 0.0
4106 e 4107
4126  |ATRASO DESPERTAR  |0.00...60.00 s 0.01s 0.50 s
Grupo 42: AJUSTE PID/EXTERNO
4201 GANHO 0.1...100.0 0.1 1.0
4202 TEMPO INTEG 0.0 = NAO SEL, 0.1...3600,0 s 0.1s 60.0 s
4203  [TEMPO DERIV 0.0...10.0 s 0.1s 0.0s
4204  |FILTRO DERIV PID 0.0...10.0 s 0.1s 10s
4205 INV VALOR ERRO 0 =NAO, 1 =sIM 1 0 (NAO)
4206 UNIDADE 0...127 1 4 (%)
4207 FORMATO DECIMAL 0...4 1 1
4208 0% VALOR Unidade e escala definidas pelos par. |- 0.0
4206 e 4207
4209 100% VALOR Unidade e escala definidas pelos par. |- 100.0

4206 e 4207
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Codigo [Nome Gama Resolucgéo Predefinicdo Utiliz S
4210 SEL SETPOINT 0...2,8...17,19...20 1 1 (eal) 9
4211 SETPOINT INTERNO Unidade e escala definidas pelos par. |- 40.0
4206 e 4207
4212 SETPOINT MIN -500.0...500.0% 0.1% 0.0%
4213 SETPOINT MAX -500.0...500.0% 0.1% 100.0%
4214 SEL FEEDBACK 1...13 1 1 (AcTl)
4215 MULTI FEEDBACK 0.000 = NAO SEL, -32.768...32.767  |0.001 0.000 (NAO SEL)
4216 ENTRADA ACT1 1...7 1 2 (EA2) 9
4217 ENTRADA ACT2 1...7 1 2 (EA2) 9
4218 MINIMO ACT1 -1000...1000% 1% 0%
4219 MAXIMO ACT1 -1000...1000% 1% 100%
4220  |MINIMO ACT2 -1000...1000% 1% 0%
4221  |MAXIMO ACT2 -1000...1000% 1% 100%
4228  |ATIVAR -6...12 1 0 (NAO SEL)
4229  |OFFSET 0.0...100.0% 0.1% 0.0%
4230 MODO TRIM 0 = NAO SEL, 1 = PROPORCIONAL, 1 0 (NAO SEL)
3 = DIRETO
4231 ESCALA TRIM -100.0...100.0% 0.1% 0.0%
4232 CORREGAO SRC 1 = REFPID2, 2 = SAIDAPID2 1 1 (REFPID2)
Grupo 45: POUPANCA ENERGIA
4502  |PREGO ENERGIA 0.00...655.35 0.01 0.00
4507 FATOR CONV CO2 0.0...10.0 tn/MWh 0.1 tn/MWh 0.5 tn/MWh
4508  |POT BOMBA 0.0...1000.0% 0.1% 100.0%
4509 REARME ENERGIA 0 = FEITO, 1 = RESTAURAR 1 0 (FEITO)
Grupo 50: ENCODER
5001 NR IMPULSOS 50...16384 1 1024 9
5002  [ENCODER ATIVO 0 = INATIVO, 1 = ATIVO 1 0 (INATIVO) 9
5003  |FALHA ENCODER 1 = FALHA, 2 = ALARME 1 1 (FALHA) 9
5010  |ATIVO Z PLS 0 = INATIVO, 1 = ATIVO 1 0 (INATIVO) 9
5011 REARME POSICAO 0 = INATIVO, 1 = ATIVO 1 0 (INATIVO)
Grupo 51: MOD COMUN EXTERNO
5101 TIPO FBA - - 0 (NAO DEFINIDO)
5102 ... [PAR 2 FBA...26 0...65535 1 0
5126
5127 REFRESC PAR FBA 0 = FEITO, 1 = ATUALIZAR 1 0 (FEITO) 9
5128  |[FIC CPI REV FIRM 0000...FFFF hex 1 0
5129 ID FIC CONFIG 0000...FFFF hex 1 0
5130  |FIC REV CONFIG 0000...FFFF hex 1 0
5131 ESTADO FBA 0...6 1 0 (IDLE)
5132  |VER FW CPI FBA 0000...FFFF hex 1 0
5133  |VER FW APL FBA 0000...FFFF hex 1 0
Grupo 52: COMUN PAINEL
5201 ID ESTAGAO 1...247 1 1
5202 TAXA TRANSMISSAO 9.6, 19.2, 38.4, 57.6, 115.2 kbits/s - 9.6 kbits/s
5203 PARIDADE 0 = 8 NENHUM 1, 1 = 8 NENHUM 2, 1 0 (8 NENHUM 1)
2=8PAR1,3=8IMPAR 1
5204  |[MENSAGENS OK 0...65535 1 -
5205 ERROS PARIDADE 0...65535 1 -
5206 ERROS ESTRUT 0...65535 1 -
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Cddigo [Nome Gama Resolucgéo Predefinicado Utiliz |S
5207 SOBRECARG BUFFER [0...65535 1 -
5208 ERROS CRC 0...65535 1 -
Grupo 53: PROTOCOLO EFB
5301  |ID PROTOCOLO EFB 0...0xFFFF 1 0
5302 ID ESTAGAO EFB 0...65535 1 1 9
5303 TAXA TRANSM EFB 1.2,2.4,4.8,9.6,19.2, 38.4, 57.6, - 9.6 kbits/s
76.8 kbits/s
5304  |PARIDADE EFB 0 = 8 NENHUM 1, 1 = 8 NENHUM 2, 0 (8 NENHUM 1)
2=8PAR1,3=8IMPAR 1
5305  |CTRL PERFIL EFB 0 = ACCION ABB LIM, 1 = PERFIL DCU, (1 0 (CONV ABB CP)
2 = ACCION ABB CPL
5306  |[MENSAGENS EFB OK  [0...65535 1 0
5307 ERROS CRC EFB 0...65535 1 0
5308  |[ERROS UART EFB 0...65535 1 0
5309 ESTADO EFB 0...7 1 0 (IDLE)
5310 [PAR 10 EFB 0...65535 1 0
5311 PAR 11 EFB 0...65535 1 0
5312 PAR 12 EFB 0...65535 1 0
5313  |PAR 13 EFB 0...65535 1 0
5314  |PAR 14 EFB 0...65535 1 0
5315  [PAR 15 EFB 0...65535 1 0
5316  [PAR 16 EFB 0...65535 1 0
5317 PAR 17 EFB 0...65535 1 0
5318  |PAR 18 EFB 0...65535 1 0
5319  |PAR 19 EFB 0000...FFFF hex 1 0
5320  |PAR 20 EFB 0000...FFFF hex 1 0
Grupo 64: ANALIZADOR CARGA
6401 SINAL PVL 100...178 1 103 (parametro 0103
FREQ SAIDA)
6402 TEMPO FILTRO PVL 0.0...120.0 s 0.1s 0.1s
6403 RESET HISTORICO -6...7 1 0 (NAO SEL)
6404 SINAL AL2 101...178 1 103 (parametro 0103
FREQ SAIDA)
6405 BASE SINAL AL2 - - Depende do sinal
selecionado com o par.
6404.
6406  |VALOR DE PICO - - -
6407 TEMPO PICO 1 Data dd.mm.aa / tempo de arranque [1d -
em dias
6408  [TEMPO PICO 2 Tempo hh.mm.ss 2s -
6409  |CORRENTE NO PICO  [0.0...6553.5 A 0.1 A -
6410 UDC NO PICO 0...65535V 1V -
6411 FREQ NO PICO 0.0...6553.5 Hz 0.1 Hz -
6412 TEMPO DE RESET 1 Data dd.mm.aa / tempo de arranque (1d -
em dias
6413  [TEMPO DE RESET 2 Tempo hh.mm.ss 2s -
6414 AL1IRANGEOTO10 0.0...100.0% 0.1% -
6415  |ALIRANGE10TO20 0.0...100.0% 0.1% -
6416  |ALLRANGE20TO30 0.0...100.0% 0.1% -
6417  |ALLRANGE30T040 0.0...100.0% 0.1% -
6418 AL1IRANGE40TO50 0.0...100.0% 0.1% -
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Codigo [Nome Gama Resolucgéo Predefinicdo Utiliz S
6419 IALLRANGES0TO60 0.0...100.0% 0.1% -
6420 IALLRANGE60TO70 0.0...100.0% 0.1% -
6421 ALLRANGE70TO80 0.0...100.0% 0.1% -
6422 IALLRANGE80TO90 0.0...100.0% 0.1% -
6423 ALIRANGE9OTO 0.0...100.0% 0.1% -
6424 AL2RANGEOTO10 0.0...100.0% 0.1% -
6425 IAL2RANGE10T020 0.0...100.0% 0.1% -
6426 IAL2RANGE20T030 0.0...100.0% 0.1% -
6427 IAL2RANGE30T040 0.0...100.0% 0.1% -
6428 IAL2RANGE40TO50 0.0...100.0% 0.1% -
6429 IAL2RANGES0TO60 0.0...100.0% 0.1% -
6430 IAL2RANGE60TO70 0.0...100.0% 0.1% -
6431 IAL2RANGE70TO80 0.0...100.0% 0.1% -
6432 IAL2RANGE80TO90 0.0...100.0% 0.1% -
6433 IAL2RANGE90TO 0.0...100.0% 0.1% -
Grupo 81: CONTROLO PFC
8103 REF PASSO 1 0.0...100.0% 0.1% 0.0%
8104 REF PASSO 2 0.0...100.0% 0.1% 0.0%
8105 REF PASSO 3 0.0...100.0% 0.1% 0.0%
8109 FREQ ARRANQ 1 0.0...500.0 Hz 0.1 Hz -01: 50.0 Hz /
-U1: 60.0 Hz
8110 FREQ ARRANQ 2 0.0...500.0 Hz 0.1 Hz -01: 50.0 Hz /
-U1: 60.0 Hz
8111 FREQ ARRANQ 3 0.0...500.0 Hz 0.1 Hz -01: 50.0 Hz /
-U1: 60.0 Hz
8112 FREQ BAIXA 1 0.0...500.0 Hz 0.1 Hz -01: 25.0 Hz /
-U1: 30.0 Hz
8113 FREQ BAIXA 2 0.0...500.0 Hz 0.1 Hz -01: 25.0 Hz /
-Ul: 30.0 Hz
8114 FREQ BAIXA 3 0.0...500.0 Hz 0.1 Hz -01: 25.0 Hz /
-Ul: 30.0 Hz
8115 IATRASO ARR AUX 0.0...3600.0 s 0.1s 5.0s
8116 IATRASO PARA AUX 0.0...3600.0 s 0.1s 3.0s
8117 NR DE MOT AUXIL 0...4 1 1 9
8118 INTERV COMUT -0.1 = MODO TESTE, 0.0 = NAO SEL, 0.1 h 0.0 h (NAO SEL) 9
0.1...336,0 h
8119 NIVEL COMUT 0.0...100.0% 0.1% 50.0%
8120 ENCRAVAMENTOS 0...6 1 4 (ED4) 9
8121 CTRL REG BYPASS 0 = NAO, 1 =sIM 1 0 (NAO)
8122 IATR INICIO PFC 0.00...10.00 s 0.01s 0.50 s
8123 PERMISSAO PFC 0 = NAO SEL, 1 = ATIVO 1 0 (NAO SEL) 9
8124 IACEL EM PAR AUX 0.0 = NAO SEL, 0.1...1800.0 s 0,1s 0,0 s (NAO SEL)
8125 DESAC EM ARR AUX 0.0 = NAO SEL, 0.1...1800.0 s 0,1s 0,0 s (NAO SEL)
8126  |[AUTOCHANG TEMPOR |[0...4 1 0 (NAO SEL)
8127 MOTORES 1...7 1 2 9
8128 COM MARCHA AUX 1 = TEMP FUNC PAR, 2 = ORDEM RELE |1 1 (TEMPFUN PAR) 9
Grupo 98: OPCOES
9802 SEL PROT COM 0 = NAO SEL, 1 = MODBUS STD, 1 0 (NAO SEL) 9
4 = EXT FBA
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Descricbes completas dos parametros

Esta seccéo descreve 0s sinais atuais e 0os parametros do ACS550.

Grupo 99: DADOS INICIAIS
Este grupo define os dados de arranque especiais necessarios para:
» configurar o conversor

 introduzir informag&o do motor.

Cad

Descricao

9901

IDIOMA

Seleciona o idioma do ecrd. Existem duas Consolas de Programacéao Assistente distintas, suportando cada uma um
conjunto de idiomas diferente. (A consola ACS-CP-L que suporta os idiomas 0, 2, 11...15 foi integrada na consola
ACS-CP-A.)

Consola de Programacao Assistente ACS-CP-A:

0 = INGLES 1 = INGLES (AM) 2 = ALEMAO 3 = ITALIANO 4 = ESPANHOL
5 = PORTUGUES 6 = HOLANDES 7 = FRANCES 8 = DINAMARQUES 9 = FINLANDES
10 = SUECO 11 = RUSSO 12 = POLACO 13 = TURCO 14 = CHECO
15 = HUNGARO 16 = GREGO
Consola de Programagcéo Assistente ACS-CP-D (Asia):
0 = INGLES 1 = CHINES 2 = COREANO 3 = JAPONES

9902 [MACRO

Seleciona uma macro de aplicagdo. As macros de aplicagdo editam automaticamente parametros para configurar o
ACS550 para uma determinada aplicacéo

1 = STANDARD ABB 2 = 3-FIOS 3 = ALTERNAR 4 = POT MOTOR 5 = MANUAL/AUTO
6 = CONTROLO PID 7 = CONTROLO PFC 8 = CTRL BINARIO 31 = CARG CONJ FD
0 = CARGA S1uTIL -1 = GUARDAR S1UTIL -2 = CARGA S2UTIL -3 = GUARDAR S2UTIL

31 = CARGA CONJ FD — Valores dos pardmetros FlashDrop como definido pelo ficheiro FlashDrop. A visualizacdo de
parametros é selecionada pelo parametro 1611 viS PARAMETROS.

» O FlashDrop é um dispositivo opcional para cépia rapida de parametros para conversores ndo motorizados. O
FlashDrop possibilita a customizagéo da lista de pardmetros, p.ex. parametros selecionados podem ser
ocultados. Para mais informagfes, consulte o Manual do Utilizador de FlashDrop MFDT-01 (3AFE68591074
[Inglés)).

-1 = GUARDAR S1UTIL, -3 = GUARDAR S2UTIL — Com estas opc¢des é possivel guardar dois conjuntos diferentes de
parametros do utilizador na memoria permanente do conversor para utilizacéo posterior. Cada conjunto contém
ajustes de parametros, incluindo o Grupo 99: DADOS INICIAIS e os resultados da identificacdo do motor.

0 = CARGA S1UTIL, -2 = CARGA S2UTIL — Com estas op¢Bes 0s conjuntos de pardmetros do utilizador podem ser
usados novamente.

9904

MODO CTRL MOTOR

Seleciona 0 modo de controlo do motor.
1 = VETOR:VELOC — modo de controlo vetorial sem sensor.

A referéncia 1 é a referéncia de velocidade em rpm.

« A referéncia 2 é a referéncia de velocidade em % (100% € a velocidade méaxima absoluta, equivalente ao valor
do parametro 2002 VELOC MAXIMA, ou 2001 VELOC MiNIMA se o valor absoluto da velocidade minima for superior a
velocidade méxima).

2 = VETOR:BINAR.

« A referéncia 1 é a referéncia de velocidade em rpm.

* A referéncia 2 é a referéncia de binario em % (100% € o binério nominal.)
3 = ESCALAR:FREQ — modo de controlo escalar.

« A referéncia 1 é a referéncia de frequéncia em Hz.

 Areferéncia 2 é a referéncia de frequéncia em % (100% ¢é a frequéncia maxima absoluta, equivalente ao valor do
parametro 2008 FREQ MAXIMA, ou 2007 FREQ MINIMA se o valor absoluto da velocidade minima for superior a

velocidade méaxima).
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Caod

Descricao

9905

TENSAO NOM MOTOR

Define a tens&do nominal do motor.
» Deve ser igual ao valor na chapa de caracteristicas do motor. Tenséo de saida
» O conversor ACS550 nao pode fornecer ao motor uma tensao superior a A

tensdo de alimentacéo (rede).

9906

CORR NOM MOTOR P05t — — —
Define a corrente nominal do motor.

* Gama permitida: 0.2...2.0 - I,4 (onde I5,4 € a corrente do conversor). Freq.

9907

|
» Deve ser igual ao valor na chapa de caracteristicas do motor. |
|

safida

FREQ NOM MOTOR

1
Define a frequéncia nominal do motor. P 9907
* Gama: 10...500 Hz (normalmente 50 ou 60 Hz)
» Define a frequéncia para a tensdo de saida equivalente a tensdo NOM
MOTOR.
» Ponto de enfraquecimento de campo = Freq Nom - Tensdo Alim/Tensao
Nom Mot

v

9908

VELOC NOM MOTOR

Define a velocidade nominal do motor.
» Deve ser igual ao valor na chapa de caracteristicas do motor.

9909

POT NOM MOTOR

Define a poténcia nominal do motor.
» Deve ser igual ao valor na chapa de caracteristicas do motor.

9910

ID RUN

Este pardmetro controla um processo de autocalibracdo denominado ID Run. Durante este processo, o conversor
aciona o motor (motor a rodar) e efetua medigdes para identificar as caracteristicas do motor e criar um modelo para
calculos internos. Um ID Run é particularmente eficiente quando:

e € usado o modo de controlo vetor [parametro 9904 = 1 (VETOR:VELOC) ou 2 (VETOR::BINAR)], e/ou

» 0 ponto de operagéo esta proximo da velocidade zero, e/ou

» a operacdo requer uma gama de binario acima do binario nominal do motor, numa ampla gama de velocidades e
sem feedback de velocidade medida (ou seja, sem encoder de impulsos).

0 = DESL/IDMAGN — O processo de Ident Motor ndo € executado. A magnetizacéo de identificacéo é executada,
dependendo dos ajustes dos parametros 9904 e 2101. Na magnetizagdo de identificagdo, o0 modelo do motor é
calculado no primeiro arranque através da magnetizagdo do motor durante 10 a 15 s a velocidade zero (o motor
nao roda). O modelo é recalculado sempre no arranque depois do parametro do motor ser alterado.

eParametro 9904 = 1 (VETOR:VELOC) ou 2 (VETOR:BINAR): A magnetizacéo de identificacéo é efetuada.

*Parametro 9904 = 3 (ESCALAR:FREQ) e parametro 2101 = 3 (ROT ESCALAR) ou 5 (ROT + REFORGO): A
magnetizacao de identificacédo é efetuada.

eParametro 9904 = 3 (ESCALAR:FREQ) e 0 parametro 2101 tem um valor diferente de 3 (ROT ESCALAR) ou 5 (ROT +
REFORGO): A magnetizac&o de identificagdo nédo é efetuada

1 = LIGADO — Ativa a ID Run do motor, durante a qual o motor esta a rodar, no préximo comando de arranque. Depois
de completa, este valor muda automaticamente para 0.

Nota: O motor deve ser desacoplado do equipamento acionado.
Nota: Se os parametros do motor forem alterados depois do ID Run do motor, repetir o ID Run.

AVISO! O motor funciona até aproximadamente 50...80% da velocidade nominal durante a ID Run. O motor
roda no sentido direto.
Verifique se é seguro operar o motor antes de executar a Ildent Motor!

Veja também a secgdo Como executar o ID Run na pagina 47.

9915

COSPHI MOTOR

Define o cos phi nominal do motor (fator de poténcia). O parametro melhora o desempenho especialmente com
motores de eficiéncia elevada.

0 = IDENTIFICADO — O conversor identifica 0 cos phi automaticamente por estimativa.

0.01...0.97 — Valor introduzido usado como o cos phi.
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Grupo 01: DADOS OPERACAO

Este grupo contém os dados de funcionamento do conversor, incluindo os sinais
atuais. O conversor ajusta os valores para os sinais atuais com base em medicdes
ou célculos. O utilizador ndo pode ajustar estes valores.

Cad

Descricéo

0101

VELOC & SENT

A velocidade calculada de sinal do motor (rpm). O valor absoluto de 0101 VELOC & SENT é 0 mesmo valor de 0102
VELOC.

e O valor de 0101 VELOC & SENT é positivo se o motor funcionar no sentido direto.

e O valor de 0101 VELOC & SENT € negativo se o motor funcionar no sentido inverso.

0102

VELOCIDADE

A velocidade calculada do motor (rpm). (O parametro 0102 ou 0103 é apresentado por defeito no modo Saida da
consola de programacéo.)

0103

FREQ SAIDA

A frequéncia (Hz) aplicada ao motor. (O parametro 0102 ou 0103 é apresentado por defeito no modo Saida da
consola de programacéo.)

0104

CORRENTE
A corrente do motor, medida pelo ACS550. (Apresentada por defeito no modo Saida da consola de programagéao.)

0105

BINARIO

Binario de saida. O valor calculado do binario no veio do motor em % do binario nominal do motor. (Apresentada por
defeito no modo Saida da consola de programagé&o.)

0106

POTENCIA
A poténcia medida do motor em kW.

0107

TENSAO BUS CC
A tensdo bus de CC em V CC medida pelo ACS550.

0109

TENSAO SAIDA
A tensdo aplicada ao motor.

0110

TEMP ACCION
A temperatura dos transistores de poténcia do conversor em graus Celsius.

0111

REF 1 EXTERNA
Referéncia externa, REF1, em rpm ou Hz — unidades determinadas pelo pardmetro 9904.

0112

EXTERNAL REF 2
Referéncia externa, REF2, em %.

0113

LOCAL CTRL

Local de controlo ativo. As alternativas sao:
0 = LOCAL

1=exT1l

2 = EXT2

0114

TEMPO OPER (R)

O tempo acumulado de funcionamento do conversor em horas (h).

* Pode ser reposto pressionando simultaneamente as teclas UP e DOWN quando a consola de programacao esta
no modo Parametros.

0115

CONTADOR KWH (R)

O consumo de poténcia acumulado do conversor em quilowatts por hora.

* O valor do contador é acumulado até atingir 65535, apés o qual é reposto e reiniciado novamente a partir do O.

e Pode ser reposto pressionando simultaneamente as teclas UP e DOWN quando a consola de programacao esta
no modo Parametros.

0116

SAIDA BLOCO APL

Sinal de saida do bloco de aplicagdo. O valor procede do:
* Controlo PFC, se o controlo PFC estiver ativo, ou
o Parametro 0112 REF 2 EXTERNA.
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Cod |Descricédo
0118 |ESTADO ED 1-3
Estado das trés entradas digitais. / /7 /
* O estado é indicado como um numero binario.
» 1indica que a entrada esté ativada. / L/ /
» 0indica que a entrada esta desativada.
0119 |[ESTADO ED 4-6 ED 1 ED2 ED3
Estado das trés entradas digitais.
* Veja o parametro 0118 ESTADO ED1-3.
0120 [EA 1
Valor relativo da entrada analdgica 1 em %.
0121 [EA 2
Valor relativo da entrada analdgica 2 em %.
0122 |ESTADO SA 1-3
Estado das trés saidas do relé. / /7 /
« 1indica que o relé esta energizado. / L / /
» 0 indica que o relé nao esta energizado. —
0123 [ESTADO SA 4-6 ESTADO RELE 1 J
Estado das trés saidas do relé. Disponivel se o Médulo de Extensédo de ESTADO RELE 2
Saldg a ReIeA OREL-01 estiver instalado. ESTADO RELE 3
* Veja o parametro 0122.
0124 |SA 1
O valor da saida analdgica 1 em miliamperes.
0125 [SA 2
O valor da saida analégica 2 em miliamperes.
0126 [SAIDA PID 1
O valor de saida do Controlador PID 1 em %.
0127 [SAIDA PID 2
O valor de saida do Controlador PID 2 em %.
0128 |SETPOINT PID 1
O sinal de ponto de ajuste do controlador PID 1.
» As unidades e a escala séo definidas pelos parametros PID.
0129 |SETPOINT PID 2
O sinal de ponto de ajuste do controlador PID 2.
» As unidades e a escala séo definidas pelos pardmetros PID.
0130 |FEEDBACK PID 1
O sinal de feedback do controlador PID 1.
» As unidades e a escala séo definidas pelos pardmetros PID.
0131 |FEEDBACK PID 2
O sinal de feedback do controlador PID 2.
» As unidades e a escala séo definidas pelos pardmetros PID.
0132 |IDESVIO PID 1
A diferenca entre o valor de referéncia do controlador PID 1 e o valor atual.
» As unidades e a escala séo definidas pelos pardmetros PID.
0133 |DESVIO PID 2
A diferenca entre o valor de referéncia do controlador PID 2 e o valor atual.
» As unidades e a escala séo definidas pelos pardmetros PID.
0134 |PALAV COM SR
Local de dados livres que podem ser usados desde a ligagéo série.
» Usado para o controlo das saidas do relé.
* Veja o parametro 1401.
0135 |[VALOR COM 1

Local de dados livres que podem ser usados desde a ligagdo série.
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Cod

Descricédo

0136

VALOR COM 2
Local de dados livres que podem ser usados desde a ligagéo série.

0137

VAR PROC 1

\Variavel de processo 1
« Definida pelos parametros no Grupo 34: PAINEL/VAR PROC.

0138

VAR PROC 2

\Variavel de processo 2
« Definida pelos parametros no Grupo 34: PAINEL/VAR PROC.

0139

VAR PROC 3

\Variavel de processo 3
« Definida pelos parametros no Grupo 34: PAINEL/VAR PROC.

0140

TEMPO OPER

O tempo acumulado de funcionamento do conversor em milhares de horas (kh).
* N&o pode ser reposto.

0141

CONTADOR MWH

O consumo de poténcia acumulado do conversor em megawatts por hora.

« O valor do contador é acumulado até atingir 65535, apds o qual € reposto e reiniciado novamente a partir do O.
* N&o pode ser reposto.

0142

CONTR ROTACOES

As rota¢des acumuladas do motor em milhdes de rotacoes.

* Pode ser reposto pressionando simultaneamente as teclas UP e DOWN quando a consola de programacao esta
no modo Parametros.

0143

ACC NO TEMPO EL

O tempo acumulado de funcionamento do conversor em dias.
* N&o pode ser reposto.

0144

ACC NO TEMPO BX

O tempo acumulado de funcionamento do conversor em registos de 2 segundos (30 registos = 60 segundos).
e Apresentado no formato hh.mm.ss.

* N&o pode ser reposto.

0145

TEMP MOTOR

A temperatura do motor em graus Celsius/resisténcia PTC em ohms.

« Aplicavel apenas se o sensor de temperatura do motor tiver sido ajustado.
* Veja o parametro 3501.

0146

ANGULO MECANICO

Define a posicéo angular do veio do motor para cerca de 0.01° (32,768 divisGes para 360°). A posicéo é definida
como 0 no arranque.

Durante a operacéo a posi¢ao zero pode ser ajustada por:

e uma entrada impulso-Z, se o pardmetro 5010 ATIVO z PLS = 1 (ATIVO)

e pelo parametro 5011 RESET POSICAO, se 0 parametro 5010 ATIVO z PLS = 2 (INATIVO)

e qualquer alteragdo de estado do parametro 5002 ENCODER ATIVO.

0147

ATRAS MECANICO

Um sinal inteiro que conta as rotag6es completas do veio do motor. O valor:
* aumenta quando o parametro 0146 ANGULO MECANICO altera de 32767 para 0
» diminui quando o pardmetro 0146 ANGULO MECANICO altera de 0 para 32767.

0148

Z PLS DETETADO

Detetor do encoder zero impulsos. Quando um impulso Z define a posigao zero, o veio deve passar pela posigao
zero para acionar um impulso Z. Até esse momento, a posi¢éo do veio é desconhecida (o conversor define a
posicao do veio no arranque como zero). Este parametro assinala quando o parametro 0146 ANGULO MECANICO &
valido. O pardmetro comega a 0 = NAO DETETADO no arrangue e altera para 1 = DETETADO apenas se:

* 0 pardmetro 5010 ATIVO z PLS = 1 (ATIVO) €

o for detetado um encoder de impulsos Z.
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Céd |Descricado
0150 [TEMP CB
Temperatura da placa de controlo do conversor de frequéncia em graus Celsius.
Nota: Alguns conversores possuem uma placa de controlo (OMIO) que nado suporta esta caracteristica. Estes
conversores apresentam sempre o valor constante de 25.0 °C.
0153 |[STRESS TERMICO MOT
Aumento estimado da temperatura do motor. Valor igual ao stress térmico do motor estimado como uma
percentagem do nivel de disparo da temperatura do motor.
0158 [VAL COMUN PID 1
Dados recebidos do fieldbus para controlo PID (PID1 e PID2).
0159 |[VAL COMUN PID 2
Dados recebidos do fieldbus para controlo PID (PID1 e PID2).
0174 |POUPANCA KWH
Poupanca de energia em kWh em comparacdo com a energia usada quando a bomba é ligada diretamente a
alimentacdo. Veja a nota na pagina 178.
» O valor do contador € acumulado até atingir 999,9, ap6s o qual é reposto e reiniciado novamente a partir do 0.0., e
o valor do contador do sinal 0175 é aumentado em um. Pode ser reposto com o pardmetro 4509 RESET ENERGIA
(reposigédo de todos os calculos de energia ao mesmo tempo).
» Veja Grupo 45: POUPANCA ENERGIA.
0175 |MWH GUARDADO
Poupanca de energia em MWh em comparacédo com a energia usada quando a bomba é ligada diretamente a
alimentacdo. Veja a nota na pagina 178.
= O valor do contador é acumulado até atingir 65535, apés o qual é reposto e reiniciado novamente a partir do 0.
» Pode ser reposto com o parametro 4509 RESET ENERGIA (reposic¢ao de todos os calculos de energia ao mesmo
tempo).
» Veja Grupo 45: POUPANCA ENERGIA.
0176 |QUANT GUARDADA 1
Poupanca de energia em moeda local (Nota: quando a poupanga total de energia é dividida por 1000). Veja a nota
na pagina 178.
» Para saber qual a poupanca de energia total em unidades monetérias, adicione o valor do parametro 0177
multiplicado por 1000 ao valor do parametro 0176.
Exemplo:
0176QUANT GUARDADA 1 =123.4
0177 QUANT GUARDADA 2 =5
Total de poupanca de energia = 5 - 1000 + 123.4 = 5123.4 unidades monetarias.
» O valor do contador é acumulado até atingir 999.9, ap6s o que o contador reinicia novamente a partir de 0.0, e 0
valor do contador do sinal 0175 é aumentado em um.
» Pode ser reposto com o parametro 4509 RESET ENERGIA (reposicao de todos os calculos de energia ao mesmo
tempo).
» O preco local da energia é definido com o parametro 4502 PREGCO ENERGIA.
* Veja Grupo 45: POUPANCA ENERGIA.
0177 |QUANT GUARDADA 2
Poupanca de energia em moeda local em milhares de unidades monetérias. Por ex. o valor 5 significa 5000
unidades monetarias. Veja a nota na pagina 178.
» O valor do contador é acumulado até atingir 65535 (o contador ndo € reiniciado).
* Veja 0 parametro 0176 QUANT POUPADA 1.
0178 |CO2 GUARDADO

Reducao das emissdes de dioxido de carbono em tn. Veja a nota na pagina 178.

» O valor do contador é acumulado até atingir 6553,5 (0 contador néo é reiniciado).

» Pode ser reposto com o parametro 4509 RESET ENERGIA (reposic¢ao de todos os calculos de energia ao mesmo
tempo).

» O fator de conversao CO2 é definido com o parametro 4507 FATOR CONV CO2.

* Veja Grupo 45: POUPANCA ENERGIA.
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Grupo 03: SINAIS ATUAIS

Este grupo supervisiona as comunicacdes de fieldbus.

Cod |Descricao
0301 |PALAV COM FB 1
Cépia apenas de leitura da Palavra de Bit # 0301, PALAV COM FB 1 0302, PALAV COM FB 2
Comando Fieldous 1. = 0 |PARAR CTLFB_LOCAL
* O comando de fieldbus é o meio
principal para controlar o conversor 1 |ARRANCAR REFFB_LOCAL
desde um controlador de fieldbus. O 2 |INVERSO ARRANQ_INACT1
comando é constituida por duas =
Palavras de Comando. As instruces 3 |LOCAL ARRANQ_INACT2
codificadas em bits nas Palavras de 4 |REARME Reservado
Comando modificam os estados do 5 ExT2 Reservado
conversor.
« Para controlar o conversor com as 6 |[FUNC_INACT Reservado
Palavras de Comando, deve estar 7 |IMODOSTP R Reservado
ativo um local externo (EXT1 ou EXT2) —
e ajustado para com. (Veja os 8 |[MODOSTP_EM Reservado
parametros 1001 e 1002.) 9 |MODOSTP_C Reservado
» A consola de programagéo e_X|be a 10 IRAMPA 2 Reservado
palavra em formato hexadecimal. Por —
exemplo, tudo zeros e um 1 no Bit 0 é 11 |RAMPA_SAI_O REF_CONST
indicado como 0001. Tudo zeros e um 12 |RAMP HOLD REF AVE
1 no Bit 15 é indicado como 8000. — —
13 |RAMPA_EN_O LINK_LIG
0302 PALAV COMFB 2 14 |RREQ_LOCALOC REQ_STARTINH
Copia apenas de leitura da Palavra de QU Q
Comando Fieldbus 2. 15 |[LIMBIN2 DESL_ENCRAVAM
» Consulte o parametro 0301.
0303 |PALAV EST FB 1
Cépia apenas de leitura da Palavra de Bit # 0303, PALAV ESTFB 1 0304, PALAV EST FB 2
Estado 1. 0 |PRONTO ALARME

» O conversor envia informacéo de

estado ao controlador de fieldbus. O 1 |ATIVO AVISO
estado € constituido por duas Palavras 2 |ARRANQUE BLOQDIR
de Estado.

» A consola de programacgéo exibe a 3 |FUNCION BLOQLOC
palavra em formato hexadecimal. Por 4 |VELOC_ZERO MODO_CTL
exemplo, tudo zeroseum 1 no Bit 0 é
indicado como 0001. Tudo zeros e um 5 (ACELERAR Reservado
1 no Bit 15 ¢ indicado como 8000. 6 |DESACELERAR Reservado

0304 [PALAV EST FB 2 7 |EM_SETPOINT CPY_CTL

Cépia apenas de leitura da Palavra de 8 [LIMITE CPY_REF1

Estado 2. =

» Consulte o parametro 0303. 9 |SUPERVISAC CPY_REF2

10 |REV_REF REQ_CTL

11 |REV_ACT REQ_REF1

12 |PAINEL_LOCAL PED_REF2

13 |FIELDBUS_LOCAL REQ_REF2EXT
14 |EXT2_ACT ACK_STARTINH
15 |FALHA ACK_OFF_ILCK
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Cod |Descricao
0305 PA,‘L_AVRA FALHA l Bit # {0305, PALAV FALHA 1[{0306, PALAV FALHA 2| 0307, PALAV FALHA 3
Cépia apenas de leitura da Palavra de
Falha 1. 0 |SOBRECORRENTE |Obsoleto EFB 1
» Quando existe uma falha ativa, o bit 1 [SOBRETENSAO CC|FALHA TERM EFB 2
correspondente para a falha ativa é
ajustado nas Palavras de Falha. 2 |DEV SOBTEMP OPEX LINK EFB 3 i
e Cada falha tem um bit exclusivo 3 |CURTO CIRCUITO |OPEXPWR SW INCOMPATIVEL
atribuido em Palavras de Falha. 4 |Reservado MED CORRENTE  |CURVA CARGA UTIL
* Veja a seccdo Lista de falhas na =
pagina 261 sobre a descricdo das 5 |SUBTENSAO CC [FASE ALIM Reservado
falhas. 6 |PERDA EAlL ERRO ENCODER |Reservado
« A consola de programagéo exibe a
palavra em formato hexadecimal. Por 7 |PERDA EA2 SOBRECORRENTE [Reservado
exemplo, tudo zeros e um 1 no Bit 0 é 8 |SOBRETEMP MOT |Reservado Reservado
indicado como 0001. Tudo zeros e um |9 |PERDA PAINEL |ID ACCION Reservado
1 no Bit 15 é indicado como 8000. _
10 |FALHA ID RUN FICH CONFIG Erro Sistema
0306 [PALAVRA FALHA 2 -
Cépia apenas de leitura da Palavra de 11 |BLOQ MOTOR ERRO SERIE 1 Erro Sistema
Falha 2. 12 [SOBRETEMP CB |FICH COM EFB Erro Sistema
* Consulte o parametro 0305. 13 [FALHAL EXT TRIP FORGA Erro Sistema
0307 |PALAVRA FALHA 3 14 |[FALHA2 EXT FASE MOTOR Erro Sistema
Eglﬂ': gpe“as de leitura da Palavra de | ™51 A HATERRA SAIDA CABOS Falha ajuste param.
« Consulte o parametro 0305.
0308 [PALAVRA ALARME 1 -
. Quando existe um alarme ativo, o bit Bit# | 0308, PALAVRA ALARME 1 0309, PALAVRA ALARME 2
correspondente para o alarme ativo é 0 |SOBRECORRENTE Reservado
ajustado nas Palavras de Alarme. 1 SOBRETENSAO DORMIR PID
* Cada alarme tem um bit exclusivo =
atribuido nas Palavras de Alarme. 2 |SUBTENSAO ID RUN
e Os bits permanecem ajustados até 3 |BLOQDIR Reservado
gue a totalidade da palavra alarme
seja reposta. (A reposicéo é efetuada 4 |COMES FALTA ARRANQ ATIVO 1
escrevendo zero na palavra). 5 |PERDA EAl1 FALTA ARRANQ ATIVO 2
* A consola de programacéo exibe a 6 |PERDA EA2 PARAG EMERG
palavra em formato hexadecimal. Por
exemplo, tudo zeros e um 1 no Bit 0 é 7 |PERDA PAINEL ERRO ENCODER
indicado como 0001. Tudo zeros e um 8 |SOBRETEMP DISP PRIMEIRO ARRANQ
1 no Bit 15 é indicado como 8000. 9 IMOTOR TEMP Reservado
0309 PALAV ALAR'YIE 2 10 |Reservado CURVA CARGA UTIL
Consulte o parametro 0308.
11 |BLOQ MOTOR ATRAS ARRANQ
12 |AUTORESET Reservado
13 |COMUT AUTOM Reservado
14 [ILOCK PFC Reservado
15 |Reservado Reservado
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Grupo 04: HISTORICO FALHAS

Este grupo guarda um histdrico recente das falhas comunicadas pelo conversor.

Cod

Descricédo

0401

ULTIMA FALHA

0 - Limpar o histérico de falhas (na consola = SEM REGISTO).

n - Cédigo de falha da ultima falha registada. O cédigo da falha é apresentado como um nome. Veja a secgao Lista
de falhas na pagina 261 sobre os cédigos e os nomes das falhas. O nome da falha apresentado para este
parametro pode ser mais curto que o nome correspondente na lista de falhas, que apresenta os nomes tal como
estes sdo apresentados no ecra de falha.

0402

TEMPO FALHA 1

Dia no qual ocorreu a Ultima falha. Indicado como:

* Uma data — se o reldgio de tempo real estiver a funcionar.

* Numero de dias desde a primeira alimentagdo — se o reldgio de tempo real ndo for usado ou néo estiver ajustado.

0403

TEMPO FALHA 2

A hora em que ocorreu a ultima falha. Indicado como:

* Tempo real, em formato hh:mm:ss — se o relégio de tempo real estiver a funcionar.

« A hora desde a Ultima alimentacéo (menos os dias completos registados em 0402), em formato hh:mm:ss — se o
reldgio de tempo real ndo for usado ou néo estiver ajustado

e Formato na Consola de Programacao Basica: O tempo desde a alimentagdo em periodos de 2 segundos (menos
os dias completos registados em 0402). 30 periodos = 60 segundos. Por ex.: o valor 514 corresponde a
17 minutos e 8 segundos (= 514/30).

0404

VELOC NA FALHA
A velocidade do motor (rpm) no momento em que se registou a Ultima falha.

0405

FREQ NA FALHA
A frequéncia (Hz) no momento em que se registou a Ultima falha.

0406

TENS NA FALHA
A tensdo bus CC (V) no momento em que se registou a Ultima falha.

0407

CORR NA FALHA
A corrente do motor (A) no momento em que se registou a ultima falha.

0408

BIN NA FALHA
O binério do motor (%) no momento em que se registou a Ultima falha.

0409

ESTADO NA FALHA
O estado do conversor de (palavra hexadecimal) no momento em que se registou a Ultima falha.

0410

ED1-3 NA FALHA
O estado das entradas digitais 1...3 no momento em que se registou a Ultima falha.

0411 |ED4-6 NA FALHA

O estado das entradas digitais 4...6 no momento em que se registou a Ultima falha.
0412 |FALHA ANT 1

Cddigo de falha da pendltima falha. S6é de leitura.
0413 |[FALHA ANT 2

Cadigo de falha da antependltima falha. S6 de leitura.
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Grupo 10: COMANDO
Este grupo:
« define fontes externas (EXT1 e EXT2) para comandos que permitem o arranque, a
paragem e as mudancga do sentido de rotagéo
* bloqueia o sentido de rotacdo ou ativa o controlo do mesmo
Para selecionar entre os dois locais de controlo externo, use o grupo seguinte
(parametro 1102).
Cod |Descricéo
1001 |[COMANDO EXT1

Define o local de controlo externo 1 (ExT1) — a configura¢do dos comandos de arranque, paragem e sentido.
0 = NAO SEL — Sem fonte de comandos externos de arranque, paragem e sentido.
1 = ED1 - Arranque/Paragem dois-fios.
« O arranque/paragem é v com a entrada digital ED1 (ED1 ativa = Arrancar; ED1 desativada = Parar).
« O parametro 1003 define o sentido. A sele¢do de 1003 = 3 (PEDIDO) € da mesma forma que 1003 = 1 (DIRETO).
2 = eED1,2 — Arranque/Paragem de dois-fios, Sentido.
« O arranque/paragem é efetuado com a entrada digital ED1 (ED1 ativa = Arrancar; ED1 desativada = Parar).
< O controlo do sentido (necessita do parametro 1003 = 3 (PEDIDO) € realizado através da entrada digital ED2
(ED2 ativa = Inverso; desativada = direto).
3 = ED1P,2P — Arranque/Paragem de trés-fios.
* Os comandos de Arranque/Paragem sdo emitidos através de botoneiras (o P significa “impulso”).
« O arranque é efetuado através de uma botoneira ligada a entrada digital ED1. Para arrancar o conversor, a
entrada digital ED2 deve ser ativada antes de pressionar em ED1.
« Ligue diversas teclas em paralelo.
« Paragem através das botoneiras normalmente fechadas ligadas a entrada digital ED2.
« Ligue diversas botoneiras de paragem em série.
« O parametro 1003 define o sentido. A sele¢do de 1003 = 3 (PEDIDO) € da mesma forma que 1003 = 1 (DIRETO).
4 = ED1pP,2pP, 3 — Arranque/Paragem de trés-fios, Sentido.
« Os comandos de Arranque/Paragem séo emitidos através de botoneiras, conforme descrito para ED1p, 2p.
« O controlo do sentido (necessita do parametro 1003 = 3 (PEDIDO) € realizado através da entrada digital ED3
(eD3 ativa = Inverso; desativada = direto).
5 = ED1pP,2P,3P — Arranque direto, Arranque Inverso e Paragem.
« Os comandos de Arranque e Sentido sao executados em simultdneo mediante duas botoneiras separadas (o P
significa “impulso”).
« O comando de Arranque direto é executado através da botoneira normalmente aberta ligada a entrada digital
ED1. Para arrancar o conversor, a entrada digital ED3 deve ser ativada antes de pressionar ED1.
« O comando de Arranque Inverso é executado através da botoneira normalmente aberta ligada a entrada digital
ED2. Para arrancar o conversor, a entrada digital ED3 deve ser ativada antes de pressionar ED2.
« Ligue diversas teclas em paralelo.
« Paragem através das botoneiras normalmente fechadas ligadas a entrada digital ED3.
« Ligue diversas botoneiras de paragem em série.
* Necessita do pardmetro 1003 = 3 (PEDIDO).
6 = ED6 — Arranque/Paragem dois-fios.
« O arranque/paragem é efetuado com a entrada digital ED6 (ED6 ativa = Arrancar; ED6 desativada = Parar).
« O parametro 1003 define o sentido. A sele¢do de 1003 = 3 (PEDIDO) € da mesma forma que 1003 = 1 (DIRETO).
7 = ED6,5 — Arranque/Paragem de dois-fios/Sentido.
« O arranque/paragem é efetuado com a entrada digital ED6 (ED6 ativa = Arrancar; ED6 desativada = Parar).
« O controlo do sentido [necessita do pardmetro 1003 = 3 (PEDIDO)] € realizado através da entrada digital ED5.
(ED5 ativa = Inverso; desativada = direto).
8 = TECLADO — Consola de Programacao.
« Os comandos de Arranque/Paragem e Sentido sdo executados através da consola quando ExT1 esté ativa.
« O controlo do sentido necessita do parametro 1003 = 3 (PEDIDO).
9 = ED1F,2rR — Comandos Arrancar/Parar/Sentido através das combinac¢des de ED1 e ED2.
« Arranque direto = ED1 ativada e ED2 desativada.
« Arranque inverso = ED1 desativada e ED2 ativada.
e Parar = ED1 e ED2 ambas ativadas, ou ambas desativadas.
» Necessita do pardmetro 1003 = 3 (PEDIDO).
10 = com — Atribui a Palav Comando de fieldbus como fonte de comando de arranque/paragem e sentido.
« Os hits 0,1, 2 da Palavra Comando 1 (parametro 0301) ativam os comandos de arranque/paragem e sentido.

« Veja 0 manual de utilizador do Fieldbus para instru¢cdes mais detalhadas.
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Descricédo

11 = FUNC TEMP 1. — Atribui o controlo de Arranque/Paragem a Fungdo Temporizador 1 (Fungéo de temporizador
ativada = ARRANQUE; Func¢éo de temporizador desativada = PARAR). Veja Grupo 36: FUNCOES TEMP.

12...14 = FUNGAO TEMP 2...4 — Atribui o controlo Arranque/Paragem a Fung&o Temporizador 2...4. Veja FUNGAO
TEMP 1 acima.

1002

COMANDO EXT2

Define o local de controlo externo 2 (ExT2) — configuragcdo do comando de arranque, paragem e sentido.
* Veja o parametro 1001 COMANDO EXT1 acima.

1003

SENTIDO

Define o controlo do sentido de rotagdo do motor.

1 = DIRETO — Rotacao fixa no sentido direto.

2 = INVERSO — Rotagao fixa no sentido inverso.

3 = PEDIDO- O sentido de rotacdo pode ser alterado por comando.

1004

SEL JOGGING

Define o sinal que ativa a funcéo de jogging. O jogging usa a Velocidade constante 7 (parametro 1208) para

referéncia de velocidade e par de rampa 2 (pardmetros 2205 e 2206) para aceleracéo e desacelera¢do. Quando o

sinal de ativagao de jogging € perdido, o conversor usa a paragem de rampa para desacelerar até a velocidade zero,

mesmo que seja usada a paragem por inércia no funcionamento normal (pardmetro 2102). O estado de jogging

pode ser parametrizado para saidas do relé (parametro 1401). O estado de jogging também é visualizado no bit 21

de estado do Perfil DCU.

0 = NAO SEL — Desativa a fungéo jogging.

1 = ED1 - Ativa/desativa o jogging com base no estado de ED1 (ED1 ativa = jogging ativo; ED1 desativada = jogging
inativo).

2...6 = ED2...ED6 — Ativa o0 jogging com base no estado da entrada digital selecionada. Veja ED1 acima.

-1 = ED1(INV) — Ativa 0 jogging com base no estado de ED1 (ED1 ativa = jogging inativo; ED1 desativada = jogging
ativo).).

-2...-6 = ED2(Inv)...ED6(INV) — Ativa 0 jogging com base no estado da entrada digital selecionada. Veja ED1(INV)
acima.
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Grupo 11: SEL REFERENCIAS
Este grupo define:
e como o conversor efetua a selecéo entre fontes de comando.
» as caracteristicas e fontes de REF1 e a REF2.
Cod |Descrigédo
1101 |SEL REF TECLADO
Seleciona a referéncia controlada em modo de controlo local.
1 = REF1(Hz/rpm) — O tipo de referéncia depende do parametro 9904 MODO CTRL MOTOR.
« Referéncia de velocidade (rpm) se 9904 = 1 (VETOR: VELOC) ou 2 (VETOR: BINARIO).
« Referéncia de frequéncia (Hz) se 9904 = 3 (ESCALAR: FREQ).
2 = REF2 (%)
1102 |SEL EXT1/EXT2
Define a fonte para selecionar entre os dois locais de controlo externo EXT1 ou ExT2. Assim, define a fonte para os
comandos de Arranque/Paragem/Sentido e os sinais de referéncia.
0 = EXT1 — Selecione o local de controlo externo 1 (EXT1).
« Veja o parametro 1001 coMANDO EXT1 sobre as definicdes de Arranque/Paragem/Sentido de EXTL.
« Veja o parametro 1103 SeLEC REF1 sobre as definiges de referéncia de ExT1.
1 = ep1 — Atribui o controlo a EXT1 ou EXT2 baseado no estado de ED1 (ED1 ativado = EXT2; ED1 desativado = EXT1).
2...6 = ED2...ED6 — Atribui o controlo a EXT1 ou ExT2 baseado no estado da entrada digital selecionada. Veja acima
ED1.
7 = EXT2 — Seleciona o local de controlo externo 2 (EXT2).
« Veja o parametro 1002 cOMANDO EXT2 sobre as definicbes de Arranque/Paragem/Sentido de ExXT2.
* Veja 0 parametro 1106 SELEC REF2 SOBRE AS DEFINIGOES DE REFERENCIA de EXT2.
8 = COMUN — Atribui o controlo do conversor através do local de controlo externo EXT1 ou EXT2 baseando-se na
palavra de controlo de fieldbus.
« O bit 5 da Palav de Comando 1 (parametro 0301) define o local de controlo externo ativo (EXT1 ou EXT2).
« Veja 0 manual de utilizador do Fieldbus para instru¢ées mais detalhadas.
9 = FUNCOES TEMP 1 — Atribui o controlo a EXT1 ou EXT2 baseando-se no estado da Fungdo Temp ( Func Temp
ativada = ExT2; Func Temp desativada = exT1). Veja Grupo 36: FUNCOES TEMP.
10...12 = FUNGAO TEMP 2...4 — Atribui o controlo a EXT1 ou ExT2 baseando-se no estado da Func¢édo Temporizada.
Veja FUNGAO TEMP 1 acima
-1 = ED1(INV) — Atribui 0 controlo a ExT1 ou EXT2 baseado no estado de ED1 (ED1 ativado = EXT1; ED1 desativado =
EXT2).
-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Atribui 0 controlo a ExT1 ou EXT2 baseado no estado da entrada digital selecionada.
Veja acima ED1(INV).
1103 [SELEC REF1

Seleciona a fonte do sinal para a ref externa REF1.
0 = TECLADO — Define a consola como fonte de ref.
1 = eal —Define a ent anal 1 (Ea1) como fonte de ref.
2 = A2 —Define a ent anal 2 (EA2) como fonte de ref.
3 = EA1/J0YST — Define a ent anal 1 (EAL), configurada
para operacado com joystick, como fonte de referéncia.
» O sinal de entrada minimo aciona o conversor a
referéncia maxima em sentido inverso. Defina o
minimo com o pardmetro 1104.
« O sinal de entrada maximo aciona o conversor a
referéncia maxima em sentido direto. Defina o
maximo com o parametro 1105.

REF EXT 1 MAX

REF EXT 1 MIN

- REF EXT 1 MIN

- REF EXT 1 MAX

2V /4 mA
0OV/0mA

« Necessita do parametro 1003 = 3 (PEDIDO).

AVISO! Devido ao valor inferior dos comandos
da gama de referéncia em operagéo inversa,
nao use 0V como valor inferior. Ao fazer isto
significa que se perder o sinal de controlo (que é

uma entrada de 0V) o resultado é operagéo inversa. Em vez disso, use a configura¢éo seguinte para que a
perda da entrada analdgica dispare uma falha que pare o conversor:
« Ajuste o pardmetro 1301 EA1 MiNIMO (1304 EA2 MiNIMO) a 20% (2 V ou 4 mA).
« Ajuste o parametro 3021 LIMITE FALHA EAl para um valor de 5% ou superior.
« Ajuste o pardmetro 3001 func&o EA<MIN para 1 (FALHA).
4 = EA2/J0YST — Define a ent anal 2 (EA2), configurada para operagdo com joystick, como fonte de referéncia.

* Veja a descrigdo acima (EA1/J0YST).

REF EXT 1 MIN

- REF EXT 1 MIN
Histerese 4% da escala completa




Manual do utilizador ACS550-01/U1 119

Descricéo

5 = ED3U,4D(R6) — Define a entrada digital como fonte de referéncia de velocidade (controlo potenciémetro do
motor).
* A entrada digital ED3 aumenta a velocidade (ou significa “up” (acima)).
* A entrada digital ED4 diminui a velocidade (o D significa “down” (para baixo)).
« Um comando de Paragem restaura a referéncia para zero (0 R representa “reset” (restauro)).
» O parametro 2205 TEMPO ACEL 2 controla a taxa de alteracé@o do sinal de referéncia.

6 = ED3U,4D — Igual ao anterior (ED3U,4D(R)), exceto:
« Um comando de Paragem néao restaura a referéncia para zero. A referéncia é guardada.
» Quando o conversor volta a arrancar, 0 motor acelera em rampa (a taxa de aceleragéo selecionada) até alcancar

a referéncia guardada.

7 = ED5U,6D — Igual ao anterior (ED3U,4D), exceto que ED5 e ED6 sdo as entradas digitais usadas.

8 = coMm — Define o fieldbus como fonte de referéncia.

9 = com+EAL — Define uma combinagao de fieldbus e entrada analdgica 1 (EA1) como a fonte de referéncia. Veja
abaixo a Correcéo de referéncia de entrada analégica.

10 = com+EAL — Define uma combinacéo de fieldbus e entrada analdgica 1 (EAL1) como a fonte de referéncia. Veja
abaixo a Correcgao de referéncia de entrada analogica.

11 = ep3u, 4D(RNC) — Igual a ED3U,4D(R) acima, exceto que:
* A alteracdo da fonte de controlo (EXT1 para EXT2, EXT2 para EXT1, LOC para REM) ndo copia a referéncia.

12 = ep3U,4D(NC) — lgual a ED3U,4D acima, exceto que:
* A alteracdo da fonte de controlo (EXT1 para EXT2, EXT2 para EXT1, LOC para REM) ndo copia a referéncia.
* O comando de paragem rep0de a referéncia para zero.

13 = ED5U,6D(NC) — lgual a ED5U,6D acima, exceto se:
* A alteracdo da fonte de controlo (EXT1 para EXT2, EXT2 para EXT1, LOC para REM) ndo copia a referéncia.

14 = eaAl+EA2 — Define uma combinacao de entrada analégica 1 (EAL) e entrada analégica 2 (EA2) como a fonte de
referéncia. Veja abaixo a Correcéo de referéncia de entrada analdgica.

15 = eal*EA2 — Define uma combinacao de entrada anal6gica 1 (EAL) e entrada analdgica 2 (EA2) como a fonte de
referéncia. Veja abaixo a Correcéo de referéncia de entrada analdgica.

16 = eAl-EA2 — Define uma combinacgédo de entrada analdgica 1 (EAL) e entrada analdgica 2 (EA2) como a fonte de
referéncia. Veja abaixo a Correcao de referéncia de entrada anal6gica.

17 = eal/ea2 — Define uma combinacgdo da entrada analdgica 1 (EAl) e entrada analdgica 2 (EA2) como a fonte de
referéncia. Veja abaixo a Correcéo de referéncia de entrada analdgica.

20 = TECLADO(RNC) — Define a consola de programagéo como a fonte de referéncia.
« Um comando de Paragem restaura a referéncia para zero (o R significa restaurar).
« A alteragao da fonte de controlo (ExT1 para EXT2, EXT2 para EXT1) ndo copia a referéncia.

21 = TECLADO(NC) — Define a consola de programacgéo como a fonte de referéncia.
* Um comando de Paragem n&o restaura a referéncia para zero. A referéncia é guardada.
* A alteragao da fonte de controlo (ExT1 para EXT2, EXT2 para EXT1) ndo copia a referéncia.

Correcao de referéncia de entrada analégica
Os valores de parametro 9, 10, e 14...17 usam a férmula da tabela seguinte.

Valor Ajuste Calculo da referéncia EA
C+B Valor C + (valor B - 50% do valor de referéncia)
C+B Valor C - (valor B / 50% do valor de referéncia)
C-B (valor C + 50% do valor de referéncia) - valor B
C/B (valor C - 50% do valor de referéncia) / valor B

Onde:
* C = Valor de referéncia principal 1204
(=com para valores 9, 10 e 17 (/)
= EAL para valores 14...17). 100 —//— —————————————
e B = Referéncia de corre¢ao
(=€eAl paravalores 9,10 e 80-
= EA2 para valores 14...17). 604N\ _________ <9, 14 (+)
Exemplo:
A figura apresenta as curvas da fonte de referéncia para 40 - - - - - - = = L ="-10,15 (¥
ajustes dos valores 9, 10, e14...17, onde:
C = 25%. 20H{------ N —— - - — -
P 4012 SETPOINT MIN = 0. 16 (-}
P 4013 SETPOINT MAX = 0. 0% 100% B
B varia ao longo do eixo horizontal. 0
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Céd |Descricado
1104 |MIN REF1 A RefExt
Ajusta 0 minimo para a referéncia externa 1.
» O sinal minimo de entrada analdgica (como uma
percentagem do sinal completo em volts ou amperes) P1105 | _ _ _ _ _______
corresponde a MiNIMO REF1 em Hz/rpm. (MAX) [
* O parametro1301 EAL1 MiNIMO ou 1304 EA2 MINIMO ajusta :
o sinal de entrada analdgica minimo. |
» Estes parametros (ajustes min. e max. analdgicos e de I
referéncia) fornecem um ajuste de desvio e escala da :
referéncia. P 1104 | | Sinal de
1105 IMAX REF1L (MIN) ! 1 ent. analégica
Ajusta 0 maximo para a referéncia externa 1. P 1301 P 1302
» O sinal de entrada analégica maximo (como uma ou 1304 ou 1305
percentagem do sinal completo em volts ou amperes)
corresponde a MAXIMO REF1 em Hz/rpm. Ref.Ext
e O parametro 1302 EA1 MAXIMO ou 1305 EA2 MAXIMO A
ajusta o sinal de entrada anal6gica maximo. P 1104
(MIN) | |
|
|
|
|
|
P1105 | _ _ _,_ ___ __\
MAX .
(MAx) : : Sinal ent.
P 1301 P 1302 analdgica
ou 1304 ou 1305
1106 |[SELEC REF2
Seleciona a fonte do sinal para a referéncia externa REF2.
0...17 — O mesmo que para o pardmetro 1103 SELEC REF1.
19 = saI PID1 — A referéncia é tirada da saida PID1. Veja o Grupo 40: PROCESSO PID CONJ1 e o Grupo 41:
PROCESSO PID CONJ2.
20...21 — Igual ao pardmetro 1103 SELEC REF1.
19=pip1 SELEC LIMITE , Se PFC for usado
REF2 MAX (1107, 1108) | PFC :
1..17 ; '
20..21 MIN (1107, 1108) ' '
1107 |REF2 MIN
Ajusta 0 minimo para a referéncia externa 2.
» O sinal de entrada analégica minimo (em volts ou amperes) corresponde a MIN REF2 em %.
e O parametro1301 EAL MiNIMO ou 1304 EA2 MINIMO ajusta o sinal de entrada analégica minimo.
» Este parametro ajusta a referéncia de frequéncia minima.
» O valor é uma percentagem:
- frequéncia ou velocidade maxima.
— referéncia maxima do processo
— binario nominal.
1108 |MAX REF2

Ajusta 0 maximo para a referéncia externa 2.
» O sinal de entrada analégica maximo (em volts ou amperes) corresponde a MAX REF2 em %.
e O parametro 1303 EA1 MAXIMO ou 1305 EA2 MAXIMO ajusta o sinal de entrada analégica maximo.
» Este parametro ajusta a referéncia de frequéncia maxima.
» O valor é uma percentagem:
— frequéncia ou da velocidade maxima
— referéncia maxima de processo

— binario nominal.
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Grupo 12: VELOC CONSTANTES

Este grupo define uma série de velocidades constantes. Em geral:
» Pode programar até 7 velocidades const, entre 0...500 Hz ou 0...30000 rpm.

» Os valores devem ser positivos (ndo séao permitidos valores de velocidade
negativos para velocidades constantes).

» As sele¢Bes de velocidade constante sédo ignoradas se:
— 0 controlo binario est4 ativo, ou
— € seguida a referéncia PID de processo, ou
— o0 conversor estd em modo de controlo local, ou
— esta ativo o PFC (Controlo de bombas-ventiladores).

Nota: O parametro 1208 VELOC CONST 7 também atua como uma velocidade de
falha que pode ser ativada se o sinal de controlo se perder. Por exemplo, veja 0s
parametros 3001 funcéo EA<, 3002 ERR COM PAINEL € 3018 FUNCAO FALHA COM.

Cbd |Descrigéo

1201 |SEL VEL CONST

Define as entradas digitais usadas para selecionar Velocidades Constantes. Veja os comentarios gerais na
introducéo.

0 = NAO SEL — Inibe a fung&o de velocidade constante.

1 = eD1 - Seleciona a Velocidade Constante 1 com a entrada digital EDL.
» Entrada digital ativada = Velocidade Constante 1 ativada.

2...6 = ED2...ED6 — Seleciona a Velocidade Constante 1 com a entrada digital ED2...ED6. Veja acima.

7 = ED1,2 — Seleciona uma das trés Velocidades Constantes (1...3) usando ED1 e ED2.
» Usa duas entradas digitais, conforme definido abaixo (0 = ED desativada, 1 = ED ativada):

ED1 | ED2 Funcao
0 0 |Sem velocidade constante
1 0 |Velocidade constante 1 (1202)
0 1 |Velocidade constante 2 (1203)
1 1 |Velocidade constante 3 (1204)

 Pode ser configurada como uma velocidade de falha, que se ativa se o sinal de controlo se perder. Veja o
pardmetro 3001 FUNGAO EA<MIN e pardmetro 3002 ERR COM PAINEL.
8 = ED2,3 — Seleciona uma das trés Velocidades Constantes (1...3) usando ED2 e ED3.
« Para o cédigo veja acima (ED1,2).
9 = ED3,4 — Seleciona uma das trés Velocidades Constantes (1...3) usando ED3 e EDA4.
* Para o cédigo veja acima (ED1,2).
10 = eD4,5 — Seleciona uma das trés Velocidades Constantes (1...3) usando ED4 e ED5.
* Para o cédigo veja acima (ED1,2).
11 = ED5,6 — Seleciona uma das trés Velocidades Constantes (1...3) usando ED5 e ED6.
« Para o cédigo veja acima (ED1,2).
12 = ebpl,2,3 — Seleciona uma das sete Velocidades Constantes (1...7) usando ED1, ED2 e ED3.
« Usa trés entradas digitais, como definido abaixo (0 = ED desativada, 1 = ED ativada):

ED1| ED2 | ED3 Funcéo

Sem velocidade constante
Velocidade constante 1 (1202)
Velocidade constante 2 (1203)
Velocidade constante 3 (1204)
Velocidade constante 4 (1205)
Velocidade constante 5 (1206)
Velocidade constante 6 (1207)
Velocidade constante 7 (1208)

PP PO OO O

R Ol Ol Ol O
R P OOl OO
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Cod |Descricéo
13 = eD3,4,5 — Seleciona uma das sete Velocidades Constantes (1...7) usando ED3, ED4 e ED5.
« Para o codigo veja acima (ED1,2,3).
14 = eD4,5,6 — Seleciona uma das sete Velocidades Constantes (1...7) usando ED4, ED5 e ED6.
« Para o codigo veja acima (ED1,2,3).
15...18 = FUNGAO TEMP 1...4 — Seleciona a Velocidade Constante 1, Velocidade Constante 2 ou a referéncia externa,
dependendo do estado da Func Temp (1...4) e do modo da velocidade constante. Veja o parametro 1209 SEL
MODO TEMP e Grupo 36: FUNCOES TEMP.
19 = FUNGAO TEMP 1&2 - Seleciona uma velocidade constante ou a referéncia externa, dependendo do estado das
Func Temporizadas 1&2 e do modo da velocidade constante. Veja o parametro 1209 SEL MODO TEMP e Grupo 36:
FUNCOES TEMP.
-1 = ED1(INV) — Seleciona a Velocidade Constante 1 com a entrada digital ED1.
« Funcionamento inverso: entrada digital desativada = Velocidade Constante 1 ativada.
-2...- 6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Seleciona a Velocidade Constante 1 com a entrada digital. Consulte acima.
-7 = ED1,2(INV) — Seleciona uma das trés Velocidades Constantes (1...3) usando ED1 e ED2.
« O funcionamento inverso usa duas entradas digitais, como definido abaixo (0 = ED desativada, 1 = ED ativada):
ED1(ED2 Funcéo
1 | 1 [Sem velocidade constante
0 | 1 |Velocidade constante 1 (1202)
1 | 0 [Velocidade constante 2 (1203)
0 | O |Velocidade constante 3 (1204)
-8 = ED2,3(INV) — Seleciona uma das trés Velocidades Constantes (1...3) usando ED2 e ED3.
« Para o codigo veja acima (ED1,2(INV)).
-9 = ED3,4(INV) — Seleciona uma das trés Velocidades Constantes (1...3) usando ED3 e ED4.
« Para o codigo veja acima (ED1,2(INV)).
-10 = eD4,5(INV) — Seleciona uma das trés Velocidades Constantes (1...3) usando ED4 e ED5.
« Para o codigo veja acima (ED1,2(INV)).
-11 = ED5,6(INV) — Seleciona uma das trés Velocidades Constantes (1...3) usando ED5 e ED6.
« Para o codigo veja acima (ED1,2(INV)).
-12 = en1,2,3(INv) — Seleciona uma das sete Velocidades Constantes (1...7) usando ED1, ED2 e ED3.
* A operagdo inversa usa trés entradas digitais, como definido abaixo (0 = ED desativada, 1 = ED ativada):
ED1|ED2 |ED3 Funcéo
11 1 |Sem velocidade constante
0] 1 | 1 [Velocidade constante 1 (1202)
1| 0 | 1 |Velocidade constante 2 (1203)
o O 1 ([Velocidade constante 3 (1204)
1| 1 | 0 |Velocidade constante 4 (1205)
0] 1 | O [Velocidade constante 5 (1206)
1| 0 | O |Velocidade constante 6 (1207)
0| O | 0 [Velocidade constante 7 (1208)
-13 = ED3,4,5(INV) — Seleciona uma de sete Velocidades Constantes (1...3) usando ED3, ED4 e EDb.
« Para o codigo veja acima (ED1,2,3(INV)).
-14 = ED4,5,6(INV) — Seleciona uma de sete Velocidades Constantes (1...3) usando ED4, ED5 e ED6.
« Para o codigo veja acima (ED1,2,3(INV)).
1202 [VEL CONST 1
Ajusta o valor para a Velocidade Constante 1.
* A gama e as unidades dependem do parametro 9904 MODO CTRL MOTOR.
e Gama: 0...30000 rpm quando 9904 = 1 (VETOR:VELOCIDADE) ou 2 (VETOR:BINARIO).
* Gama: 0...500 Hz quando 9904 = 3 (ESCALAR:FREQ).
1203 |VEL CONST 2...VEL CONST 7
Cada uma define um valor para uma Velocidade Constante. Veja acima VEL CONST 1.
1208 |A Velocidade constante 7 também é usada como velocidade jogging. Veja o parametro 1004 SEL JOGGING
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Cod

Descricéo

1209

SEL MODO TEMP

Define o modo de velocidade constante ativado por funcdo temporizada. A funcéo temporizada pode ser usada para

alternar entre a referéncia externa e as velocidades constantes quando o pardmetro 1201 SEL VELOC CONST =

15...18 (FUNGAO TEMP 1...4) ou 19 (FUNCAO TEMP1&2).

1 = exT/cs1/2/3

* Se 0 parametro 1201 = 15...18 (FUNGAO TEMP 1...4), seleciona uma velocidade externa quando esta fungéo
temporizada (1...4) ndo esta ativa e seleciona a Veloc Constante 1 quando esta ativa.

FUNCAO TEMPORIZADA ~
1.4 Funcéo
0 Referéncia externa
1 Velocidade constante 1 (1202)

» Se 0 parametro 1201 = 19 (FUNCAO TEMP1&2), seleciona uma velocidade externa quando nédo estd nenhuma
funcéo temporizada ativa, seleciona a Veloc Constante 1 quando esté ativa apenas a Func Temp 1, seleciona a
Veloc Constante 2 quando esté ativa apenas a Func Temp 2 e seleciona a Veloc Constante 19 quando estdo
ativas as Func Temp 1 e 2.

FUNGCAO TEMP 1 FUNGAO TEMP 2 Funcéo
0 0 Referéncia externa
1 0 Velocidade constante 1 (1202)
0 1 Velocidade constante 2 (1203)
1 1 Velocidade constante 3 (1204)

2 =csl/2/3/4
» Se 0 parAmetro 1201 = 15...18 (FUNGAO TEMP 1...4), seleciona a Veloc Constante 1 quando esta fungéo temp
(1...4) ndo esté ativa e seleciona a Veloc Constante 2 quando esté ativa.

FUNGAO TEMPORIZADA ~
1.4 Funcéo
0 Velocidade constante 1 (1202)
1 Velocidade constante 2 (1203)

* Se 0 parametro 1201 = 19 (FUNC TEMP1&2), seleciona uma velocidade externa quando nédo esta nenhuma
funcéo temporizada ativa, seleciona a Veloc Constante 1 quando esté ativa apenas a Func Temp 1, seleciona a
Veloc Constante 2 quando esté ativa apenas a Func Temp 2 e seleciona a Veloc Constante 19 quando estdo
ativas as Func Temp 1 e 2.

FUNGCAO TEMP 1 FUNGAO TEMP 2 Funcéo
0 0 Velocidade constante 1 (1202)
1 0 Velocidade constante 2 (1203)
0 1 Velocidade constante 3 (1204)
1 1 Velocidade constante 4 (1205)
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Grupo 13: ENT ANALOGICAS

Este grupo define os limites e a filtragem para as entradas analdgicas.

Caod

Descricao

1301

EA1 MINIMO

Define o valor minimo para a entrada analdgica.

» Define o valor como uma percentagem da gama completa de sinal analdgico. Veja o exemplo seguinte.

» O sinal de entrada analégica minima corresponde a 1104 MIN REF1 ou 1107 MIN REF2.

» O valor EA MINIMO ndo pode ser maior que ea MAXIMO.

» Estes parametros (ajustes min. e max. analdgicos e de referéncia) fornecem um ajuste de desvio e escala da
referéncia.

» Veja a figura no parametro 1104.

Exemplo: Para ajustar o valor minimo de entrada analdgica para 4 mA:

» Configure a entrada analdgica para o sinal de corrente 0...20 mA.

e Calcule o minimo (4 mA) como uma percentagem da gama completa (20 mA) =4 mA /20 mA - 100% = 20%

1302

EA1 MAXIMO

Define o valor maximo da entrada analégica.

» Define o valor como uma percentagem da gama completa de sinal analégico.

» O sinal de entrada analégica maximo corresponde a 1105 MAX REFlou 1108 MAX REF2.
* Veja a figura no pardmetro 1104.

1303

FILTRO EAl w A Sinal néo filtrado

Define a constante de tempo de filtro para a entrada analédgica 1

(EAD). ,/

« O sinal filtrado alcanca os 63% de uma alteracéo de escala dentro 100 7
do tempo especificado.

63+- - - - - Sinal filtrado

v
—

——

Constante de tempo

1304

MINIMUM AI2

Define o valor minimo para a entrada analdgica.
* Veja EA 1 MiNIMOacima.

1305

EA2 MAXIMO

Define o valor maximo da entrada analdgica.
* Veja EA1 MAXIMO acima.

1306

EA2 FILTRO

Define a constante de tempo de filtro para a entrada analégica 2 (EA2).
* Veja FILTRO EAL acima.
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Grupo 14: SAIDAS RELE

Este grupo define a condi¢do que ativa cada uma das saidas do relé. As saidas a
relé 4...6 estdo disponiveis apenas se estiver instalado um Modulo de Extensédo de
Saidas a Relé OREL-01.

Cbd |Descrigéo

1401 |[SAIDA RELE 1

Define o evento ou condic¢éo que ativa o relé 1 — o que significa saida do relé 1.

0 = NAO SEL — O relé ndo é usado ou esta desligado.

1 = PRONTO — Energizar o relé quando o conversor esta pronto para funcionar. Requer:

« A presenca do sinal de Permiss&o Func.

* Que nédo existam falhas.

* Que a tensdo de alimentacéo esteja dentro da gama.

* Que o comando de Paragem de Emergéncia esteja desligado.

2 = FUNCION — Energizar o relé com o conversor a funcionar.

3 = FALHA(-1) — Energizar o relé ao fornecer alimentacgao. Desligar quando ocorre uma falha.

4 = FALHA — Energizar o relé com uma falha ativa.

5 = ALARME — Energizar o relé com um alarme ativo.

6 = INVERSO — Energizar relé quando o motor roda em sentido inverso.

7 = ARRANQUE — Energizar o relé quando o conversor recebe um comando de arranque (mesmo se o sinal de
Permisséo Func ndo esta presente). Desligar o relé quando o conversor recebe um comando de paragem ou se
produz uma falha.

8= SOBRE SUPRV1 — Energizar o relé quando o primeiro parametro supervisionado (3201) excede o limite (3203).

* Veja Grupo 32: SUPERVISAO a partir da pagina 152.

9 = suB SUPRV1- Energizar o relé quando o primeiro parametro supervisionado (3201) desce abaixo do limite (3202).
« Veja Grupo 32: SUPERVISAO a partir da pagina 152.

10 = SOBRE SUPRV2 — Energizar o relé quando o segundo parametro supervisionado (3204) excede o limite (3206).
« Veja Grupo 32: SUPERVISAO a partir da pagina 152.

11 = suB SUPRV2 — Energizar o relé quando o segundo parametro supervisionado (3204) desce abaixo do limite
(3205).

« Veja Grupo 32: SUPERVISAO a partir da pagina 152.

12 = sOBRE SUPRV3 — Energizar o relé quando o terceiro parametro supervisionado (3207) excede o limite (3209).
* Veja Grupo 32: SUPERVISAO a partir da pagina 152.

13 = suB suPRV3 — Energizar o relé quando o terceiro parametro supervisionado (3207) desce abaixo do limite
(3208).

* Veja Grupo 32: SUPERVISAO a partir da pagina 152.

14 = NO PTO AJUST — Energizar o relé quando a frequéncia de saida equivale a referéncia de saida.

15 = FALHA (RST) — Energizar o relé quando o conversor se encontre num estado de falha e rearme apds o atraso de
rearme automatico programado.

* VVeja 0 pardmetro 3103 TEMPO ATRASO.

16 = FAL/ALARME — Energizar o relé quando se produza uma falha ou alarme.

17 = CTRL EXT— Energizar o relé quando se selecione o controlo externo.

18 = SEL REF 2 — Energizar o relé quando se selecione EXT2.

19 = FREQ CONST — Alimentar o relé quando se selecionar uma velocidade constante.

20 = PERDA REF — Energizar o relé quando se perder a referéncia ou o local de controlo ativo.

21 = SOBRECORRENTE — Energizar o relé quando se produz uma falha ou alarme por sobrecorrente.

22 = SOBRETENSAO — Energizar o relé quando se produz uma falha ou alarme por sobretenséo.

23 = TEMP ACCION— Energizar o relé quando se produz uma falha ou um alarme por sobretemperatura do conversor
ou da carta de controlo.

24 = SUBTENSAO — Energizar o relé quando se produz uma falha ou alarme por subtenséo.

25 = PERDA EAL — Energizar o relé quando se perde o sinal EAL.

26 = PERDA EA2 — Energizar o relé quando se perde o sinal EA2.

27 = TEMP MOTOR — Energizar o relé quando se produz uma falha ou um alarme por sobretemperatura do motor.

28 = BLOQUEIO — Energizar o relé quando exista uma falha ou um alarme por bloqueio.

30 = DORMIR PID — Energizar o relé quando a fun¢éo dormir PID est4 ativa.

31 = pFc — Utilizar o relé para arrancar/parar o motor em controlo PFC (Veja Grupo 81: CONTROLO PFC).

* Use esta opgé&o apenas quando usar o controlo PFC.
« A selecao é ativada/desativada se o conversor nao esta a funcionar.

32 = coMUT AUTO — Energizar o relé ao efetuar a operagdo de alteragdo automatica PFC.
* Use esta opgé&o apenas quando usar o controlo PFC.

33 = FLUX PRONTO — Energizar o relé quando o motor esta magnetizado e preparado para fornecer binario nominal (o
motor alcangou a magnetizagdo nominal).

34 = MACRO UTIL 2 — Energizar o relé quando esta ativo o Conjunto de Parametros do Utilizador 2.
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Cod |Descricédo
35 = coM — Energizar o relé baseando-se na entrada de comunicagao de fieldbus.
« O fieldbus grava o cédigo binario no parametro 0134 que pode alimentar o relé 1...relé 6 de acordo com:
Par. 0134 | Binario | SR6 | SR5|SR4 | SR3 | SR2 | RO1
0 000000 0 0 0 0 0 0
1 000001 0 0 0 0 0 1
2 000010 0 0 0 0 1 0
3 000011 0 0 0 0 1 1
4 000100 0 0 0 1 0 0
63 111111 1 1 1 1 1 1
« 0 = Desligar relé, 1 = Alimentar relé.
36 = coM(-1) — Energizar o relé baseando-se na entrada de comunicacao de fieldbus.
« O fieldbus grava o codigo binario no parametro 0134 que pode alimentar o relé 1...relé 6 de acordo com:
Par. 0134 [Binario [SR6 |SR5 |SR4 [SR3 [SR2 [RO1
0 000000 1 1 1 1 1 1
1 000001 1 1 1 1 1 0
2 000010 1 1 1 1 0 1
3 000011 1 1 1 1 0 0
4 000100 1 1 1 0 1 1
5...62
63 111111 0 0 0 0 0 0
« 0 = Desligar relé, 1 = Alimentar relé. .
37 = FUNGAO TEMP 1 — Alimentar o relé quando a Func Temp 1 estiver ativa. Veja Grupo 36: FUNCOES TEMP.
38...40 = FUNCAO TEMP 2...4 — Alimentar o relé quando a Func Temp 2...4 estiver ativa. Veja acima FUNGAO TEMP 1.
41 = MANUT VENT— Energizar o relé quando esta ativo o contador do ventilador de refrigeracdo. Veja Grupo 29:
MANUTENCAO. B
42 = MANUT ROTAG — Energizar o relé quando esté ativo o contador de rotag@es. Veja Grupo 29: MANUTENCAO.
43 = MANUT H FUNCION— Energizar o relé quando esta ativo o contador do tempo de operagéo. Veja Grupo 29:
MANUTENCAO. B
44 = MANUT MWH — Alimentar o relé quando o contador de MWh estiver ativo. Veja Grupo 29: MANUTENCAO.
46 = INICIO ATRAS — Energizar o relé quando esta ativo um atraso de arranque.
47 = CURVA CARGA UTILEnergizar o relé quando ocorre uma falha ou alarme da curva de carga do utilizador.
52 = JOG ATIVO — Alimentar o relé quando a fungéo jogging estiver ativa.
1402 [SAIDA RELE 2
Define o evento ou condicdo que ativa o relé 2 — o que significa saida do relé 2.
* Veja 1401 SAIDA RELE 1.
1403 [SAIDA RELE 3
Define o evento ou condicdo que ativa o relé 3 — o que significa saida do relé 3.
* Veja 1401 SAIDA RELE 1.
1404 |ATRASOLIG SR 1
Define o0 atraso de ligac&o para o relé 1. Evento de ctrl. —,—_'—
» Os atrasos de ligagao/corte sdo ignorados quando a saida do
relé 1401 é ajustada para PFC. | |
1405 |[ATRASO DESL SR1 Estado relé —i—l—l'—
Define o atraso para desligar o relé 1. — —
« Os atrasos de ligacdo/corte s&o ignorados quando a saida do 1404 ATRASO LIG.1405 ATRAS DESL
relé 1401 é ajustada para PFC.
1406 |ATRASO LIG SR2
Define o atraso de ligagéo para o relé 2.
* Veja ATRASO LIG SR1.
1407 |ATRASO DESL SR2

Define o atraso para desligar o relé 2.
* Veja ATRASO DESLIG SR1.
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Cod

Descricédo

1408

ATRASO LIG SR3

Define o atraso de ligagdo para o relé 3.
e Veja ATRASO LIG SR1.

1409

ATRASO DESL SR3

Atraso para desligar o relé 3.
* Veja ATRASO DESLIG SR1.

1410

1412

SAIDA RELE 4...6

Define o evento ou condicédo que ativa o relé 4...6 — o que significa saida a relé 4...6. Disponivel se o Mddulo de
Extensdo de Saida a Relé OREL-01 estiver instalado.

e Veja 1401 SAIDA RELE 1.

1413

ATRASO LIG SR4

Define o atraso de ligacéo para o relé 4.
e \eja ATRASO LIG SR1.

1414

ATRASO DESL SR4

Define o atraso para desligar o relé 4.
* Veja ATRASO DESLIG SR1.

1415

ATRASO LIG SR5

Define o atraso de ligagéo para o relé 5.
e Veja ATRASO LIG SR1.

1416

ATRASO DESL SR5

Define o atraso para desligar o relé 5.
* \/eja ATRASO DESLIG SR1.

1417

ATRASO LIG SR6

Define o atraso de ligacéo para o relé 6.
e Veja ATRASO LIG SR1.

1418

ATRASO DESL SR6
Define o atraso para desligar o relé 6.

+ \eja ATRASO DESLIG SR1.
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Grupo 15: SAIDAS ANALOGICAS

Este grupo define as saidas analégicas do conversor (sinal de corrente). As saidas
analégicas do conversor podem:

« ser qualquer parametro do Grupo 01: DADOS OPERACAQO
» estar limitadas a valores maximos e minimos programaveis de corrente de saida.

» ser escaladas (e/ou invertidas) definindo os valores maximos e minimaos do par
de origem (ou contetido). A definicdo do valor méximo (parametro 1503 ou 1509)
inferior ao valor minimo (par 1502 ou 1508) resulta numa saida invertida.

« ser filtradas.

Ccod

Descricéo

1501

CONTEUDO SA1
Define o contelddo da saida analégica SAL.

99 = EXCITE PTC — Fornece uma fonte de corrente para o sensor de tipo PTC. Saida = 1.6 mA. Veja Grupo 35: MED
TEMP MOTOR.

100 = excITE PT100 — Fornece uma fonte de corrente para o sensor de tipo PT100. Saida = 9,1 mA. Veja Grupo 35:
MED TEMP MOTOR.

101...178 — A saida corresponde a um parametro do Grupo 01: DADOS OPERACAO.
» parametro definido por um valor (valor 102 = parametro 0102)

1502

CONTEUDO MIN SAl ASA (MA)

Ajusta o valor minimo de contetdo. P1505/1 - - - - - —-—— — — —

» O contetdo é o parametro selecionado pelo parametro 1501. P 1511

» O valor minimo faz referéncia ao valor de contedo minimo que
sera convertido numa saida analégica.

» Estes parametros (ajustes min. e max. de contetido e corrente)
fornecem um ajuste de desvio e escala da saida. Consulte a
figura. P 1504 /|

1503

CONTEUDO MAX SA1l P 1510 I CONT SA

Ajusta o valor maximo do contetdo. P 1502/ 1508

» O conteldo é o parametro selecionado pelo parametro 1501.

* O valor maximo faz referéncia ao valor de conteido méximo p SA (MA)
que sera convertido numa saida analogica.

v

P 1503/ 1509

»

P 1505/ |
P 1511

1504

SA1 MINIMO
Ajusta a corrente de saida minima.

1505

SA1 MAXIMO
Ajusta a corrente de saida maxima.

1506

P 1504 /]

FILTRO SA1l P 1510

|
|
Define a constante de tempo de filtro para a sAl. : I CONT SA

» O sinal filtrado alcanga os 63% de uma alteragdo de escala
dentro do tempo especificado. P 1503 / 1509
» Veja a figura no parametro 1303.

P 1502 / 1508

1507

CONTEUDO SA2
Define o contetddo da saida analdgica SA2. Veja acima CONTEUDO SA1L.

1508

CONTEUDO MIN SA2
Ajusta o valor minimo de contedo. Veja acima CONTEUDO MIN SAL.

1509

CONTEUDO MAX SA2
Ajusta o valor maximo de contetdo. Veja acima CONTEUDO MAX SA1.

1510

MINIMUM AO2
Ajusta a corrente de saida minima. Veja acima SA1 MiNIMO.

1511

SA2 MAXIMO
Ajusta a corrente de saida maxima. Veja acima SAL1 MAXIMO.

1512

FILTER AO2
Define a constante de tempo de filtro para a SA2. Veja acima FILTRO SAL.
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Grupo 16: CONTROLOS SISTEMA

Este grupo define diversos bloqueios, restauros e permissdes ao nivel do sistema.

Cod |Descricao

1601 |PERMISSAO FUNC

Seleciona a fonte do sinal de permisséo de funcionamento.
0 = NAO SEL — Permite arrancar o conversor sem um sinal externo de permissédo de funcionamento.
1 = epl — Define a entrada digital ED1 como o sinal de permissédo de funcionamento.
« Esta entrada digital deve ser ativada para a permisséo de funcionamento.
« Se a tensdo cair e desativar esta entrada digital, o conversor para por inércia e ndo arranca até que o sinal de
permissdo de funcionamento seja restaurado.
2...6 = ED2...ED6 — Define a entrada digital ED2...ED6 como o sinal de permissdo de funcionamento.
* Veja acima ED1.
7 = com— Atribui a Palav Comando do fieldbus como a fonte para o sinal de permissao de funcionamento.
» O Bit 6 da Palav Comando 1 (parametro 0301) ativa o sinal de Interdigdo Func.
 Consulte o manual do utilizador do fieldbus para instru¢des mais detalhadas.
-1 = en1(INv) — Define uma entrada digital invertida ED1 como o sinal de permissdo de funcionamento.
« Esta entrada digital deve ser desativada para a permissao de funcionamento.
« Se esta entrada digital for ativada, o conversor para por inércia e ndo arranca até que o sinal de permisséo de
funcionamento seja restaurado.
-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define uma entrada digital invertida ED2...ED6 como sinal de Permis Func.
* Veja acima ED1(INV).

1602 |BLOQUEIO PARAM

Determina se a consola de programacao pode mudar os valores do parametro.

* Este bloqueio ndo limita as altera¢gfes de parametros efetuadas por macros.

« Este blogueio ndo limita as altera¢fes de pardmetros gravadas por entradas de fieldbus.

« Este valor do parametro s6 pode ser alterado se for introduzida a password correta. Veja o parametro 1603,
PASSWORD.

0 = FECHADO — N&o pode usar a consola de operagdo para alterar os valores do parametro.
« O bloqueio pode ser aberto introduzindo uma password valida para o parametro 1603.

1 = ABERTO — Pode usar a consola de operagédo para alterar os valores do parametro.

2 = N GUARDADO - Pode usar a consola de operacao para alterar os valores do pardmetro, que ndo podem ser
guardados na memoria permanente.
« Ajuste o parametro 1607 GRAVAR PARAM para 1 (GUARDAR) para guardar os valores de parametros modificados

na memoria.

1603 PASSWORD

A introducéo da password correta permite alterar o bloqueio de parametros.
* Veja o pardmetro 1602 acima.

* O codigo 358 permite alterar o valor do parametro 1602 uma vez.

« Esta entrada volta para 0 automaticamente.

1604 |SEL REARME FALHA

Seleciona a fonte de restauro de falhas. O sinal restaura o conversor apés um disparo por falha se a causa da falha
ja nao existir.
0 = TECLADO — Define a consola de operagéo como Unica fonte de rearme de falha.
« O restauro de falhas é sempre possivel com a consola de programagao.
1 = epl - Define a entrada digital ED1 como fonte de rearme de falha.
« A ativacdo da entrada digital restaura o conversor.
2...6 = ED2...ED6 — Define a entrada digital ED2...ED6 como fonte de rearme de falha.
* Veja acima ED1.
7 = ARRANQUE/PARAGEM — Define o comando de Paragem como fonte de rearme de falha.
» Nao use esta opgao quando os comandos de arranque, paragem e sentido séo fornecidos através da
comunicacéo fieldbus.
8 = com — Define o fieldbus como fonte de rearme de falha.
» A Palav Comando é fornecida através da comunicagéo de fieldbus.
* O bit 4 da Palav Comando 1 (parametro 0301) restaura o conversor.
-1 = en1(INv) — Define a entrada digital invertida Ep1 como fonte de rearme de falha.
A desativacdo da entrada digital restaura o conversor.
-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define uma entrada digital invertida ED2...ED6 como fonte de rearme de falha.
* Veja acima ED1(INV).
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Caod

Descricao

1605

ALT PARAM UTILIZ

Define o controlo para alterar o Conjunto de Parametros de Utilizador.

* Veja 0 parametro 9902 MACRO.

» O conversor deve ser parado para alterar os Conjuntos de ParAmetros de Utilizador.

» Durante a alteragdo, o conversor de frequéncia ndo arranca.

Nota: Guarde sempre o conjunto de parametros de utilizador depois de alterar ajustes de parametros ou efetuar
uma identificacdo do motor.

» Quando se desliga e liga a alimentagdo, ou se altera o parametro 9902 MACRO, 0 conversor carrega os Ultimos
ajustes guardados. As altera¢des ndo guardadas no conjunto de pardmetros de utilizador séo perdidas.

Nota: O valor deste parametro (1605) ndo esta incluido no conjunto de parametros de utilizador e é alterado se os
referidos conjuntos de parametros forem modificados.

Nota: Pode usar uma saida do relé para supervisionar a sele¢cdo do Conjunto de parametros de utilizador 2.

* Veja 0 pardmetro 1401.

0 = NAO SEL — Define a consola de programacéo (com o parametro 9902) como o Unico controlo para alterar os
Conjuntos de parametros de utilizador

1 = epl — Define a entrada digital ED1 como controlo para alteracdo do Conjunto de Paradmetros do Utilizador.
« O conversor carrega o Conj de parametros de utilizador 1 no extremo descendente da entrada digital.
« O conversor carrega o Conj de parametros de utilizador 2 no extremo ascendente da entrada digital.
« O Conj de parametros de utilizador muda apenas quando o conversor esta parado.

2...6 = ED2...ED6 — Define a entrada digital ED2...ED6 como um controlo para alterar conjuntos de parametros de
utilizador.
* Veja acima ED1.

-1 = ED1(INV) — Define uma entrada digital invertida ED1 como controlo das alteragdes das DefinicGes de Parametros
do Utilizador.
« O conversor carrega o Conj de parametros de utilizador 1 no extremo ascendente da entrada digital.
« O conversor carrega o Conj de parametros de utilizador 2 no extremo descendente da entrada digital.
« O Conj de parametros de utilizador muda apenas quando o conversor esta parado.

-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define uma entrada digital invertida Ep2...ED6 como controlo da alterac@o das
Definigdes dos Parametros do Utilizador.
* \eja acima ED1(INV).

1606

BLOQUEIO LOCAL
Define o controlo para o uso do modo LOC. O modo LOC permite controlar o conversor a partir da consola de
programagao.
* Quando BLOQUEIO LOCAL esta ativo, a consola de programacado nao pode mudar para modo LOC.
0 = NAO SEL — Inibe o bloqueio. A consola de programacédo pode selecionar LOC e controlar o conversor.
1 = epl — Define a entrada digital ED1 como controlo para definicdo do bloqueio local.
« A ativacao da entrada digital bloqueia o controlo local.
» A desativacdo da entrada digital permite a selecédo LOC.
2...6 = ED2...ED6 — Define a entrada digital ED2...ED6 como controlo para definir o bloqueio local.
* Veja acima ED1.
7 = LIG — Define o bloqueio. A consola de programacéo ndo pode selecionar LOC e ndo pode controlar o conversor.
8 = coMm — Define o hit 14 da Palav Comando 1 como o controlo para ajustar o bloqueio local.
« A Palav Comando é fornecida através da comunicacgéo de fieldbus.
¢ A Palav Comando é 0301.
-1 = ED1(INV) — Define uma entrada digital invertida ED1 como o controlo para ajustar o bloqueio local.
« A desativacdo da entrada digital bloqueia o controlo local.
« A ativacdo da entrada digital permite a sele¢do LOC.
-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define uma entrada digital invertida ED2...ED6 como controlo para ajustar o blogueio
local.
* Veja acima ED1(INV).

1607

GUARDAR PARAM

Guarda todos os parametros alterados na meméria permanente.

» Os parametros alterados através de um fieldbus ndo sdo automaticamente guardados na memdria permanente.
Para isso, deve usar este parametro.

* Se 1602 BLOQUEIO PARAM = 2 (N GUARDADO), 0S parametros alterados a partir da consola de programacao ndo sdo
guardados. Para isso, deve usar este parametro.

* Se 1602 BLOQUEIO PARAM = 1 (ABERTO), 0s parametros alterados a partir da consola de programacao sédo
guardados imediatamente na memaria permanente.

0 = FEITO — O valor altera automaticamente quando todos os pardmetros sdo guardados.

1 = SALVAR... — Guarda todos os parametros alterados na meméria permanente.
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Cod

Descricéo

1608

ARRANQ ACTIV 1
Seleciona a fonte do sinal de arranque ativo 1.

Nota: A fungdo Arranque ativo é diferente da funcéo de Permisséo de Funcionamento.
0 = NAO SEL — Permite arrancar o conversor sem um sinal externo de arranque ativo.
1 = epl - Define a entrada digital ED1 como o sinal de arranque ativo 1.
« Esta entrada digital deve ser ativada para o sinal de arranque ativo 1.
» Se a tenséo cair e desativar a entrada digital, 0 conversor para por inércia e apresenta o alarme 2021 no ecra da
consola de programagado. O conversor ndo arranca até que o sinal de arranque ativo 1 seja reposto.
2...6 = ED2...ED6 — Define a entrada digital ED2...ED6 como o sinal de arranque ativo 1.
* Veja acima ED1.
7 = coM — Designa a Palavra de Comando do fieldbus como a fonte para o sinal de arranque ativo 1.
« O Bit 2 da Palavra de Comando 2 (parametro 0302) ativa o sinal de inibicdo de arranque ativo 1.
 Consulte o manual do utilizador do fieldbus para instru¢des mais detalhadas.
-1 = en1(INv) — Define uma entrada digital invertida ED1 como o sinal de arranque ativo 1.
-2...-6 = ED2 (INV)...ED6(INV) — Define a entrada digital ED2...ED6 invertida como sinal de arranque ativo 1.
* Veja acima ED1(INV).

Arranque conversor
ARRANCAR/PARAR
J COMANDO

(Grupo 10)

ARRANQ ATIVO
SINAL

|
|
|
|
4 | (Parametros
: 1608 & 1609)
|
|

Relé alimentado

('}e'lé. d ARRANQUE
esligado ESTADO RELE
| | (Grupo 14)
: Amortecedor aberto :
Amortecedor, ! | Amortecedor
fechado : | fechado ESTADO
: .
- | ESTADO
" Amortecedor | I Amortecedor
tempo ' tempo
aceleragdo | | aceleracdo
|

SINAL PERM FUNC

a partir da extremidade do amort.
muda quando o

amortec. esta todo aberto
(Parametro 1601)

| |
| :\STADO MOTOR

————» -

| ! 2
'tempo o) conversor para
aceleragao por inércia

(Par 2202)
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Cod |Descricédo
1609 |/ARRANQ ACTIV 2
Seleciona a fonte do sinal de arranque ativo 2.
Nota:A fungdo Arranque Ativo é diferente da funcéo de Permissé@o de Funcionamento.
0 = NAO SEL — Permite arrancar o conversor sem um sinal externo de arranque ativo.
1 = epl — Define a entrada digital ED1 como o sinal de arranque ativo 2.
« Esta entrada digital deve ser ativada para o sinal de arranque ativo 2.
« Se atensdo cair e desativar a entrada digital, 0 conversor para por inércia e apresenta o alarme 2022 no ecra da
consola de programagédo. O conversor ndo arranca até que o sinal de arranque ativo 2 seja reposto.
2...6 = ED2...ED6 — Define a entrada digital ED2...ED6 como o sinal de arranque ativo 2.
* Veja acima ED1.
7 = coM — Designa a Palavra de Comando do fieldbus como a fonte para o sinal de arranque ativo 2. O Bit 3 da
Palavra de Comando 2 (parametro 0302) ativa o sinal de inibicdo de arranque ativo 2.
« Consulte o manual do utilizador do fieldbus para instru¢cdes mais detalhadas.
-1 = ED1(INV) — Define uma entrada digital invertida ED1 como o sinal de arranque ativo 2.
-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define a entrada digital ED2...EDG6 invertida como sinal de arranque ativo 2.
* \eja acima ED1(INV).
1610 |REGISTO ALARMES
Controla a visibilidade dos seguintes alarmes:
* 2001, Alarme de sobrecorrente
* 2002, Alarme de sobretensao
* 2003, Alarme de subtensao
* 2009, Alarme de sobretemperatura do dispositivo
Para mais informacdes, veja a sec¢éo Listagem de alarmes na péagina 267.
0 = NAO — Os alarmes acima sdo suprimidos.
1 = sim — Todos os alarmes acima estéo ativos.
1611 [VIS PARAMETROS
Seleciona a vista de pardmetros, ou seja, quais 0s pardmetros que sdo apresentados.
Nota:Este parametro é visivel apenas quando é ativado pelo dispositivo opcional FlashDrop. O FlashDrop foi
desenhado para copia rapida de parametros para conversores néo ligados. Permite a customizagéo facil da lista de
parédmetros, ou seja, 0s parametros selecionados podem ser ocultados. Para mais informag6es, veja o Manual do
Utilizador de FlashDrop MFDT-01 (3AFE68591074 [Inglés]).
Os valores dos parametros FlashDrop séo ativados ajustando o parametro 9902 para 31 (CARGA CONJ FD).
0 = DEFEITO — Sao apresentadas ambas as listas de parametros.
1 = FLASHDROP — E apresentada a lista de parametros FlashDrop. N&o inclui a lista pequena de parametros. Os
parametros ocultados pelo dispositivo FlashDrop néo séo visiveis.
1612 |CTRL VENTILADOR
Seleciona o controlo do ventilador de refrigeragdo do conversor de frequéncia. Pode ser usado para mitigar
flutuaces de tenséo CC.
0 = AuTo — O ventilador é controlado automaticamente (por defeito).
1 =oN - O ventilador é sempre forgado a ligar.
1613 |REARME FALHA

Permite o rearme de falhas com um parametro. Pode ser usado para rearmar falhas desde sistemas remotos de
monitorizagdo com acesso aos parametros do conversor de frequéncia.

0 = AUTO — A falha ndo é rearmada (por defeito).

1 = REARMAR AGORA — A falha é rearmada.
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Grupo 20: LIMITES

Este grupo define os limites minimos e maximos a seguir durante o acionamento do
motor — velocidade, frequéncia, corrente, binério, etc.

Cod |Descrigéo

2001 VELOC MINIMA . " Velocidade O valor 2001 é < 0
Define a velocidade minima (rpm) permitida. P 2002
* Um valor de velocidade minima positivo (ou zero) define duas
gamas, uma positiva e outra negativa. »
» Um valor de velocidade minima negativa define uma gama de Gama de veloc permitida Jempo
velocidade. 0 i
* Veja a figura.
P 2001
Velocidade O valor 2001 é>0
2002 |VELOC MAXIMA P 2002
Define a velocidade maxima (rpm) permitida. Gama de veloc permitida
P 2001
0 plempo
-(P 2001)
Gama de veloc permitida
-(P 2002)

2003 |CORRENTE MAX
Define a corrente de saida méaxima (A) fornecida pelo conversor de frequéncia ao motor.

2005 |CTRL SOBRETENSAO

Liga ou desliga o controlador de sobretensdo de CC.

« A travagem rapida de uma carga de elevada inércia aumenta a tens@o no barramento de CC até ao limite de
controlo de sobretenséo. Para impedir que a tensdo de CC exceda o limite de disparo, o controlador de
sobretensao reduz o binario de travagem automaticamente aumentando a frequéncia de saida.

0 = INATIVO — Controlador inativo.

1 = ATIVO — Ativa o controlador

Nota: Se um chopper ou uma resisténcia de travagem estiverem ligados ao conversor, este valor do parametro
deve ser ajustado para 0 (INATIVO) para assegurar o funcionamento correto do chopper.

2006 |CTRL SUBTENSAO

Liga ou desliga o controlador de sobretensdo de CC. Quando ligado:

e Se atensdo do barramento de CC cai devido a perda de alimentacéo de entrada, o controlador de subtenséo
reduz a velocidade do motor para manter a tensdo do barramento de CC acima do limite inferior.

e Ao reduzir-se a velocidade do motor, a inércia da carga provoca a regeneracédo do conversor, mantendo o
barramento de CC carregado e evitando um disparo por subtenséo.

* O controlador de subtenséo de CC aumenta o funcionamento com cortes da rede em sistemas com uma elevada
inércia, como um centrifugador ou um ventilador.

0 = INATIVO — Controlador inativo.

1 = ATIVO(TEMPO) — Ativa o controlador com um limite de tempo para o funcionamento de 500 ms.

2 = ATIVO — Ativa o controlador sem limite de tempo maximo para o funcionamento.
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Cod |Descrigédo
2007 |FREQ MINIMA N o ) Freq O valor 2007 é <0
Define o limite minimo para a frequéncia de saida do conversor. P 2008
» Um valor de frequéncia minima positivo ou zero define duas = ancia d
gamas, uma positiva e outra negativa. | rt_agu;nma (?t'd
« Um valor de freq minima negativo define uma gama de veloc. 0 velocidade permitida Tempo
Consulte a figura. "
Nota: Mantenha a FREQ MINIMA  FREQ MAXIMA.
2008 |FREQ MAXIMA P 2007
Define o limite maximo para a frequéncia de saida do conversor.
Freq O valor 2007 é >0
P 2008
Frequéncia de
velocidade permitida
P 200(7) Tempo
-(P 2007)
Frequéncia de
velocidade permitida
-(P 2008)
2013 |SEL BINARIO MIN
Define o controlo da selecéo entre dois limites de binario minimo (2015 BINARIO MIN 1 e 2016 BINARIO MIN 2).
0 = BINARIO MIN 1 — Seleciona 2015 BINARIO MIN 1 como limite minimo usado.
1 = epl — Define a entrada digital ED1 como controlo para sele¢édo do limite minimo usado.
« A ativacdo da entrada digital seleciona o valor BINARIO MIN 2.
A desativacdo da entrada digital seleciona o valor BINARIO MIN 1
2...6 = ED2...ED6 — Define entrada digital ED2...ED6 como controlo para selecionar o limite minimo utilizador.
* Veja acima ED1.
7 = com — Define o bit 15 da Palav Comando 1 como o controlo para selecionar o limite minimo usado.
« A Palav Comando é fornecida através da comunicagéo de fieldbus.
« A Palav Comando é o parametro 0301.
-1 = ED1(INV) — Define uma entrada digital invertida ED1 como controlo para selecionar o limite minimo utilizador.
« A ativagao da entrada digital seleciona o valor BINARIO MIN 1.
A desativacdo da entrada digital seleciona o valor BINARIO MIN 2
-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define uma ent dig invertida ED2...ED6 como ctrl para selec o limite minimo utilizado.
* \eja acima ED1(INV).
2014 |SEL BINARIO MAX
Define o controlo da selecéo entre dois limites de binario maximos (2017 BINARIO MAX 1 e 2018 BINARIO MAX 2).
0 = BINARIO MAX 1 — Seleciona 2017 BINARIO MAX 1 como limite maximo usado.
1 = epl — Define a entrada digital ED1 como controlo para sele¢do do limite maximo usado.
« A ativacdo da entrada digital seleciona o valorsINARIO MAX 2.
« A desativacao da entrada digital seleciona o valor BINARIO MAX 1.
2...6 = ED2...ED6 — Define a entrada digital ED2...ED6 como controlo para selecédo do limite maximo usado.
* Veja acima ED1.
7 = coM — Define o bit 15 da Palav Comando 1 como o controlo para selecionar o limite maximo usado.
« A Palav Comando é fornecida através da comunicacgéo de fieldbus.
¢ A Palav Comando é o parametro 0301.
-1 = ED1(INV) — Define uma entrada digital invertida ed1 como controlo para selecionar o limite maximo utilizado.
« A ativacdo da entrada digital seleciona o valorBINARIO MAX 1.
A desativacdo da entrada digital seleciona o valor BINARIO MAX 2.
-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define uma ent dig invertida ED2...ED6 como ctrl para selec o limite maximo utilizado.
* Veja acima ED1(INV).
2015 [BINARIO MIN 1
Ajusta o primeiro limite minimo para o binario (%). O valor € uma percentagem do binario nominal do motor.
2016 [BINARIO MIN 2
Ajusta 0 segundo limite minimo para o binario (%). O valor € uma percentagem do binario nominal do motor.
2017 [BINARIO MAX 1
Ajusta o primeiro limite maximo para o binario (%). O valor € uma percentagem do binario nominal do motor.
2018 [BINARIO MAX 2

Ajusta 0 segundo limite maximo para o binario (%). O valor € uma percentagem do binario nominal do motor.
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Grupo 21: ARRANCAR/PARAR

Este grupo define a forma de arranque e paragem do motor. O ACS550 suporta
diversos modos de arranque e de paragem.

Cbd |Descrigéo

2101 [FUNCAO ARRANQUE
Seleciona o método de arranque do motor. As opgdes validas dependem do valor do parametro 9904 MODO CTRL
MOTOR.
1 = AUTO — Seleciona 0 modo de arranque automatico.

» Modos de controlo vetorial: Arranque 6timo na maioria dos casos. O conversor seleciona automaticamente a
frequéncia de saida correta para fazer arrancar um motor em rotagéo.

* ESCALAR:FREQ modo: Arranque imediato desde a frequéncia zero. Idéntico a sele¢do 8 = RAMPA.

2 = MAGN ccC — Seleciona o modo arranque por Magnetizacdo CC.

Nota: O Modo de Arranque de Magnetiza¢do por CC ndo pode fazer arrancar um motor em rotacao.

Nota: O conversor arranca quando o tempo de pré-magnetizacéo ajustado (param. TEMPO MAGN CC) passar, mesmo
se a magnetizag&o do motor néo tiver sido completada.

« Modos de controlo vetorial: Magnetiza 0 motor no tempo determinado pelo parametro 2103 TEMPO MAGN CC
usando corrente de CC. O controlo normal é libertado exatamente depois do tempo de magnetiza¢édo. Esta
selegdo garante o maximo bindrio de arranque possivel.

* ESCALAR:FREQ modo: Magnetiza o motor no tempo determinado pelo parametro 2103 TEMPO MAGN CC usando
corrente de CC. O controlo normal é libertado exatamente depois do tempo de magnetizagdo.

3 = ROT ESCALAR — Seleciona o0 modo de arranque em rotagao.

» Modos de controlo vetorial: Ndo aplicavel.

* ESCALAR:FREQ modo: O conversor seleciona automaticamente a frequéncia de saida correta para arrancar um
motor em rotacdo, o que é Util se o motor ja estiver a rodar e se o conversor for arrancar suavemente a
frequéncia atual.

» N&o pode ser usado em sistemas multimotor.

4 = REFORGO BINARIO — Seleciona o modo de reforgo de binario automatico (apenas em modo ESCALAR:FREQ).

» Pode ser necessario em conversores com um binario de arranque elevado.

« O reforgo de binario s6 é aplicado ao arrancar e termina quando a frequéncia de saida excede 20 Hz ou quando
a saida de frequéncia equivale a referéncia.

« No inicio, 0 motor magnetiza no tempo determinado pelo parametro 2103 TEMPO MAGN CC usando corrente CC.

* Veja o0 parametro 2110 CORR REF BINARIO.

5 = ROT + REF BIN — Seleciona o arranque em rotacao e de refor¢o de binario (apenas em modo ESCALAR:FREQ)
* A rotina de arranque em rotacao € efetuada em primeiro lugar, depois o motor magnetiza. Se a velocidade for
determinada como zero, o refor¢o de binario é executado.

8 = RAMPA — Arranque imediato da frequéncia zero.
2102 |FUNCAO PARAGEM

Seleciona o0 método de paragem do motor.

1 = INERCIA — Seleciona a paragem por atrito. O motor para por inércia.

2 = RAMPA — Seleciona usando uma rampa de desaceleragéo

« A rampa de desaceleracéo é definida com 2203 TEMPO DESACEL1 ou 2206 TEMPO DESACELZ2 (a que esta ativa).

2103 [TEMPO MAGN CC

Define o tempo de pré-magnetizagdo para o modo de arranque Magnetizac¢éo por CC.

* Use o pardmetro 2101 para selecionar o0 modo de arranque.

« Depois do comando de arranque, o conversor pré-magnetiza o motor durante o tempo aqui definido e, de seguida,
arranca o motor.

* Ajuste um tempo de pré-magnetizacdo bastante elevado para permitir uma magnetizagdo completa do motor. Um

tempo demasiado longo aquece o motor em excesso.
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Caod

Descricao

2104

CTL PARAG CC
Veloc Veloc Par CC

Seleciona se a corrente CC é usada para a travagem ou a Paragem por CC motor e -
0 = NAo SEL — Desativa o funcionamento da corrente CC. | |
1 = PARAG cC— Ativa a funcdo de Paragem CC. Ver o esquema. /—
« Necessita do parametro 9904 MODO CTRL MOTOR = 1 (VETOR: VELOC) ‘ >
« Para de gerar corrente sinusoidal e injeta CC no motor quando a \
referéncia e a velocidade do motor caem abaixo do valor do pardmetro Ref \
\

2105.
« Quando a referéncia supera o nivel do parametro 2105 o conversor
retoma a operacao normal.
2 = TRAVAG CC — Ativa a travagem por inje¢cdo de CC depois de parar a
modulacéo.
» Se 0 parametro 2102 FUNGAO PARAGEM for 1 (INERCIA), a travagem é aplicada depois de eliminar o arranque.
« Se 0 parametro 2102 FUNGAO PARAGEM for 2 (RAMPA), a travagem é aplicada depois da rampa.

Veloc
Par CC

\j
_|

2105

VELOC PARAG CC
Define a velocidade de Paragem por CC. E necessario que o parametro 2104 CTL PARAG CC = 1 (PARAGEM CC).

2106

REF CORRENTE CC
Define a referéncia de controlo de corrente por CC como uma percentagem do parametro 9906 CORR NOM MOTOR.

2107

TEMPO TRAV CC
Define o tempo de travagem por CC depois de terminar a modulagao, se o parametro 2104 for 2 (TRAVAGEM CC).

2108

INIBE ARRANQUE

Liga e desliga a funcéo de Inibicdo de arranque. Se o conversor ndo estiver ativo e a funcionar, a funcao Inibicao
Arranque ignora um comando pendente de arranque em qualquer uma das seguintes situagdo sendo requerido um
novo comando de arranque:

Uma falha é reposta.

A Permissao Func (parametro 1601) é ativada enquanto o comando de arranque esta ativo.

O controlo muda de local para remoto.

O controlo muda de EXT1 para EXT2.

* O controlo muda de EXT2 para EXT1.

0 = DESLIGADO — Desliga a fungéo de inibicdo de arranque.

1 = LIGADO — Liga a funcao de inibicdo de arranque.

2109

SEL PARAG EMERG

Define o controlo do comando de Paragem de Emergéncia. Quando se ativa:

» A paragem de Emergéncia desacelera o motor usando a rampa de paragem de emergéncia (pardmetro 2208 TMP
DESACEL EM).

» Necessita de um comando de paragem externo e a remog¢éo do comando de paragem de emergéncia antes que o
conversor possa voltar a arrancar.

0 = NAo SEL — Desliga a funcéo de paragem de Emergéncia através das entradas digitais.

1 =epl - Define a entrada digital ED1 como o controlo para o comando de paragem de Emergéncia.
« A ativagdo da entrada digital emite um comando de Paragem de Emergéncia.
« A desativagdo da entrada digital elimina o comando de Paragem de Emergéncia.

2...6 = ED2...ED6 — Define a entrada digital ED2...ED6 como o controlo para o comando de Paragem de Emergéncia.
* Veja acima ED1.

-1 = ED1(INV) — Define uma entrada digital invertida ED1 como o controlo para o comando de Paragem de
Emergéncia.
« A desativacdo da entrada digital emite um comando de Paragem de Emergéncia.
« A ativagao da entrada digital elimina o comando de Paragem de Emergéncia.

-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define a entrada digital invertida ED2...ED6 como o controlo para o comando de
Paragem de Emergéncia.
* Veja acima ED1(INV).

2110

CORR REFORC BIN

Define a corrente maxima fornecida durante o reforgo de binario.
* Veja o parametro 2101 FUNGAO ARRANQUE.
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Cod

Descricéo

2112

ATRASO VEL ZERO

Define o atraso para a funcéo de Atraso Velocidade Zero. Se o valor do parametro for ajustado para zero, a funcéo
Atraso Velocidade Zero é desativada.

A funcéo é util em aplicacdes onde é essencial um arranque suave e rapido. Durante o atraso o conversor sabe
exatamente a posi¢édo do rotor.

Sem Atraso Velocidade Zero Com Atraso Velocidade Zero
Velocidade Velocidade

Controlador velocidade ativo:
Motor desacelera até & veloc O real.

Controlador velocidade desligado:
Motor para por inércia.

,,,,,,,, Veloc Zero
t

<=
Atraso
O Atraso de velocidade zero pode ser usado, por exemplo, com a fungdo jogging ou a travagem mecanica.

Sem Atraso Velocidade Zero

O conversor recebe um comando de paragem e desacelera ao longo de uma rampa. Quando a velocidade real do
motor é inferior ao limite interno (chamado Velocidade Zero), o controlador de velocidade é desligado. A modulagdo
do conversor é parada e 0 motor para por inércia.

Com Atraso Velocidade Zero

O conversor recebe um comando de paragem e desacelera ao longo de uma rampa. Quando a velocidade real do
motor € inferior ao limite interno (chamado Velocidade Zero), a funcdo de atraso velocidade zero é ativada. Durante
o atraso a fungdo mantém o controlador de velocidade ativo: O conversor modula, 0 motor € magnetizado e o
conversor esta pronto para um arranque rapido.

Nota: O parametro 2102 FUNGAO PARAGEM deve ser 2 = RAMPA para 0 atraso velocidade zero funcionar.

0.0 = NAO SEL — Desativa a funcéo Atraso Velocidade Zero.

2113

INICIO ATRASO

Define o atraso do arranque. Depois das condi¢gbes de arranque terem sido preenchidas, o conversor aguarda até
gue o atraso tenha passado e arranca o motor. O atraso do arranque pode ser usado com todos os modos de
arranque.

* Se INICIO ATRASO = zero, 0 atraso é desativado.

« Durante o atraso do arranque, o alarme 2028 INICIO ATRASO € apresentado.
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Grupo 22: ACEL/DESACELERACAO

Este grupo define rampas que controlam a taxa de aceleracao e desaceleracao.
Estas rampas séo definidas como um par, uma para aceleracdo e outra para
desaceleracdo. Pode definir dois pares de rampas e usar uma entrada digital para
selecionar um dos pares.

Cod [Descrigdo

2201 |SEL AC/DES 1/2

Define o controlo para a sele¢do de rampas de aceleragcao/desaceleracao.
* As rampas sao definidas em pares, uma para aceleracdo e outra para desaceleracao.
» Veja abaixo os parametros de definicdo de rampas.
0 = NAO SEL — Inibe a selec¢éo, é usado o primeiro par de rampa.
1 = ep1 — Define a entrada digital ED1 como sele¢do do controlo do par de rampa.
« A ativagdo da entrada digital seleciona o par de rampas 2.
« A desativacéo da entrada digital seleciona o par de rampas 1.
2...6 = ED2...ED6 — Define a entrada digital ED2...ED6 como sele¢do do controlo do par de rampa.
* Veja acima ED1.
7 = coM - Define a comunicagéo série como o controlo para a sele¢éo do par de rampas
« A Palav Comando é fornecida através da comunicacéo de fieldbus.
« A Palav Comando é o parametro 0301.
-1 = ED1(INv) — Define uma entrada digital invertida ED1 como o controlo para a sele¢éo do par de rampas.
» A desativacdo da entrada digital seleciona o par de rampas 2.
« A ativagdo da entrada digital seleciona o par de rampas 1.
-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define uma entrada digital invertida Ep2...ep6 como selecédo do controlo do par de
rampa.
* Veja acima ED1(INV).

2202 [TEMPO ACEL 1
FREQ A Linear

Ajusta o tempo de aceleragao da frequéncia zero & maxima para o par de MAX
rampas 1. Veja A na figura.

* O tempo de aceleracao real também depende de 2204 FORMA RAMPA 1.
* Veja 2008 FREQ MAXIMA.

\
\
2203 [TEMPO DESACEL 1 —=< B (=0)

Ajusta o tempo de desaceleracdo da frequéncia maxima a zero para o par de | -T
rampas 1. ‘ o

* O tempo de desaceleracao real também depende de 2204 FORMA RAMPA 1. \

« Veja 2008 FREQ MAXIMA. ':'\ARE(Q A Curva-s,

2204 [FORMA RAMPA 1

Seleciona a forma da rampa de aceleragao/desaceleragdo para o par de rampas

1. Veja B na figura.

» A forma é definida como uma rampa, exceto se o tempo adicional for
especificado aqui para alcancar a frequéncia maxima. Um periodo de tempo
superior fornece uma transi¢cdo mais suave a cada extremo da inclinagéo. A i
forma converte-se numa curva em S. - A >

» Regra geral: 1/5 é uma relac@o adequada entre o tempo de forma de rampa e o !
tempo de rampa de aceleracao.

0.0 = LINEAR — Especifica as rampas de aceleragéo/desacelera¢éo para o par de
rampa 1.

0.1...1000.0 = curVA-s — Especifica rampas de aceleracao/desaceleracao em
curva S para o par de rampas 1.

A = 2202 TEMPO ACEL 1
B = 2204 FORMA RAMPA 1

2205 |[TEMPO ACEL 2

Ajusta o tempo de aceleracao da frequéncia zero a maxima para o par de rampas 2.
* Veja 2002 TEMPO ACEL1

» Usado também como tempo de aceleracéo jogging. Veja 1004 SEL JOGGING.

2206 [TEMPO DESACEL 2

Define o tempo de desaceleragdo da frequéncia maxima a zero para o par de rampas 2.
* Veja 2003 TEMPO DESACEL.

» Usado também como tempo de desaceleracao jogging. Veja 1004 SEL JOGGING.
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Cod

Descricéo

2207

FORMA RAMPA 2

Seleciona a forma da rampa de aceleracio/desaceleracdo para o par de rampas 2.
* Veja 2004 FORMA RAMPA 1.

2208

TMP DESACEL EM

Ajusta o tempo de desaceleracéo da frequéncia maxima a zero numa emergéncia.
* Veja 0 parametro 2109 SEL PARAG EMERG.

e Arampa € linear.

2209

ENT RAMPA 0

Define o controlo para forcar a velocidade para 0 com a rampa de desaceleragdo em uso (veja os parametros 2203
TEMPO DESACEL 1 e 2206 TEMPO DESACEL 2).
0 = NAO SEL - N&o selecionada
1 = epl - Define a entrada digital ED1 como controlo para for¢ar a velocidade para 0.
« Ativar a entrada digital forca a velocidade para zero, apés o que a velocidade se mantém em 0.
 Desativacdo da entrada digital: o controlo de velocidade retoma a operagdo normal.
2...6 = ED2...ED6- Define a entrada digital ED2...ED6 como controlo para forgar a velocidade para 0.
* Veja acima ED1.
7 = coM — Define o bit 13 da Palav Comando 1 como o controlo para forgar a velocidade para 0.
« A Palav Comando é fornecida através da comunicacao de fieldbus.
» A Palav Comando é o parametro 0301.
-1 = en1(INV) — Define a entrada digital invertida ED1 como controlo para for¢car a velocidade para O.
« A desativacdo da entrada entrada digital forca a velocidade para 0.
« Ativacdo da entrada digital: o controlo de velocidade retoma a opera¢do normal.
-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define a entrada digital invertida ED2...ED6 como controlo para forcar a velocidade
para 0.

* Veja acima ED1(INV).
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Este grupo define varidveis usadas para a funcdo de controlo de velocidade.

Cod |Descricédo

2301 |[GANHO PROP

Ajusta o ganho relativo para o controlador de

velocidade.

» Valores maiores podem provocar oscilacao
de velocidade.

» A figura apresenta a saida do controlador de
velocidade depois de uma escala de erro (0
erro mantém-se constante).

Nota: Pode usar o parametro 2305 FUNC AUTOM
para definir automaticamente o ganho
proporcional.

%

Saida
cont =
Kp - e

A

Ganho =K,=1

T, = Tempo de integracédo = 0

Tp= Tempo derivacdo = 0
Valor erro

B N
|| Saida controlador

|

e = Valor erro

1 »
»

2302 [TEMPO INTEG

Ajusta o tempo de integragdo para o controlador

de velocidade.

* 0 tempo de integragao define a taxa a qual a
saida do controlador muda para um valor de
erro constante.

» Tempos de integracdo menores corrigem 0s
erros continuos com maior rapidez.

» O controlo torna-se instavel se o tempo de
integracédo for demasiado curto.

» A figura apresenta a saida do controlador de
velocidade depois de uma escala de erro (0
erro mantém-se constante).

Nota: Pode usar o parametro 2305 FUNC AUTOM
para definir automaticamente o tempo de
integracgéo.

A Saida controlador

, Ganho =K, =1
+ Ty=Tempo integracdo >0
. Tp= Tempo derivagéo = 0

e = Valor erro

t
>

2303 [TEMPO DERIV

alteracao.

como um controlador PID.

permanece constante.

Ganho=K,=1

T, = Tempo integracéo > 0

Tp= Tempo derivagéo > 0

Ts= Periodo de tempo de amostra = 2 ms

Ajusta o tempo de derivagdo para o controlador de velocidade.
» A acgdo de derivacdo faz com que o controlo seja mais sensivel a alterag6es do valor de erro.
* Quanto maior € o tempo de derivacdo, maior € o refor¢o da saida do controlador de velocidade durante a

» Se o tempo de derivacgao for ajustado para zero, o controlador de velocidade funciona como um controlador PI, ou

A figura abaixo apresenta a saida do controlador de velocidade depois de uma escala de erro quando o erro

% A
---------------- /" Saida controlador
Kp - e 7 :
7 |
s, ‘ Valor erro
4 |
,,,,,, A — — — -
I |
Kp - e [ l e = Valor erro
1 »
S — |
T

e = Alteracéo do valor de erro entre duas amostras.
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Cod |Descricao
2304 |COMPENS ACEL
Ajusta o tempo de derivagdo para a compensacao de aceleragéo.
* A adi¢do de uma derivada da referéncia a saida do controlador de velocidade compensa a inércia durante a
aceleracéo.
* 2303 TEMPO DERIV descreve o principio da agdo derivada.
* Regra geral: Ajuste este parAmetro entre os 50 e 0os 100% da soma das constantes de tempo mecéanico para o
motor e a maquina acionada.
e A figura apresenta as respostas de velocidade quando se acelera uma carga de elevada inércia ao longo de uma
rampa.
* Sem compensacéo de aceleracao Compensacao de aceleracéo
A A
% % —.
- — — Referéncia de velocidade
Velocidade atual
t t
*Nota:Pode usar o parametro 2305 FUNK AUTOM para ajustar automaticamente a compensacéao de aceleracao
2305 |FUNC AUTOM

Inicia o ajuste automatico do controlador de velocidade.

0 = DESLIGADO - Desativa 0 processo de criagdo do Func. Automatico. (N&o desativa o funcionamento dos ajustes
automaticos.)

1 = LiIGADO — Ativa do funcionamento automatico de velocidade. Volta automaticamente para DESLIGADO.

Procedimento:

Nota: A carga do motor deve estar ligada.
e Faca funcionar o motor a uma velocidade constante entre 20 e 40% da velocidade nominal.
e Mude o parametro de ajuste automatico 2305 para LIGADO.
O conversor:
* Acelera o motor.
« Calcula valores para o ganho proporcional, o tempo de integracdo e a compensacao de aceleracao.
« Altera os parametros 2301, 2302 e 2304 para estes valores.
* Restaura 2305 para DESLIGADO.
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Grupo 24: CONTROLO BINARIO

Este grupo define as varidveis usadas para a operacao de controlo de binario.

Cod |Descricédo

2401 RAMPA BINARIO AL

Define o tempo de aumento de rampa para a referéncia de binario — O tempo minimo para que a referéncia aumente
de zero para o binario nominal do motor.

2402 RAMPA BINARIO BX

Define o tempo de diminui¢céo de rampa da referéncia de binario — O tempo minimo para que a referéncia diminua do
binario nominal do motor para zero.
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Grupo 25: VELOCID CRITICAS

Este grupo define um maximo de trés velocidades criticas ou gamas de velocidade
gue devem ser evitadas devido a, por exemplo, problemas de ressonancia
mecanica a determinadas velocidades.

Cod |Descrigéo

2501 |SEL VELOC CRIT fsaida

Liga ou desliga a fungdo de velocidades criticas. A fungdo de A

velocidades criticas evita gamas de velocidade especificas.

0 = DESLIGADO — Desliga a funcéio de velocidades criticas 52 | _ _______

1 = LiIGADO - Liga a fungédo de velocidades criticas 46 |

Exemplo:Para evitar velocidades as quais um sistema de (I

ventilacdo vibra fortemente: 23 | _ _ _ bt

* Determine as gamas de velocidades problematicas. Assuma 18 : :
que sdo: 18...23 Hz e 46...52 Hz. 1777 Lo

- Ajuste 2501 SEL VELOC CRIT = 1. . o

» Defina 2502 VELOC CRIT1 BX = 18 Hz. — — » frer (Hz)

* Defina 2503 VELOC CRIT1 AL = 23 Hz. fiL fiH f2L f2H

e Defina 2504 VELOC CRIT2 BX = 46 Hz. 18 23 46 52

Defina 2505 VELOC CRIT2 AL = 52 Hz.

2502 |VELOC CRIT 1 BX

Ajusta o limite minimo para a gama de velocidades criticas 1.

* O valor deve ser inferior ou igual a 2503 VELOC CRIT 1 AL.

e As unidades sdo em rpm, a ndo ser que 9904 MODO CTRL MOTOR = 3 (ESCALAR: FREQ), entdo as unidades serdo
em Hz.

2503 |VELOC CRIT 1 AL

Ajusta o limite maximo para a gama de velocidades criticas 1.

* O valor deve ser superior ou igual a 2502 VELOC CRIT 1 BX.

e As unidades s&o em rpm, a néo ser que 9904 MODO CTRL MOTOR = 3 (ESCALAR: FREQ), entdo as unidades serdo
em Hz.

2504 |VELOC CRIT 2 BX

Ajusta o limite minimo para a gama de velocidades criticas 2.

e Veja o pardmetro 2502.

2505 |VELOC CRIT 2 AL

Ajusta o limite maximo para a gama de velocidades criticas 2.

e Veja o pardmetro 2503.

2506 |VELOC CRIT 3 BX

Ajusta o limite minimo para a gama de velocidades criticas 3.

e Veja o pardmetro 2502.

2507 |VELOC CRIT 3 AL

Ajusta o limite maximo para a gama de velocidades criticas 3.
e Veja o pardmetro 2503.
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Grupo 26: CONTROLO MOTOR

Este grupo define varidveis usadas para controlo do motor.

Cod |Descricédo
2601 |OPT FLUXO ATIVO
Altera a magnitude do fluxo em funcéo da carga real. A otimiza¢&o do fluxo pode reduzir o consumo de energia total
e o ruido, e deve ser ativada em conversores que funcionam normalmente abaixo da carga nominal.
0 = DESLIGADO — Desativa o dispositivo.
1 = LIGADO — Ativa o dispositivo.
2602 |[FLUXO TRAVAGEM Binario
Proporciona uma desaceleracé@o mais rapida elevando binario (%) Pot. nom. do motor
o nivel de magnetizagdo no motor se for necessario, em Of 4 _ (D 2,2 kW
vez de limitar a rampa de desaceleracdo. Ao aumentar 120%2 Sem Travagem de Fluxo (2) 15 kw
o fluxo no motor, a energia do sistema mecanico é (3) 37 kW
transformada em energia térmica no motor. 80 1- - (4) 75 kW
* Requer o parametro 9904 MODO CTRL MOTOR =1
(VETOR:VELOC) OU 2 (VETOR:BINAR)
0 = DESLIGADO — DesAtiva o dispositivo.
1 = LIGADO — Ativa o dispositivo.
5 10 20 30 40 50
f (Hz)
120%]‘_
80 {-
40
0
5
2603 [TENSAO COMP IR compensac&o IR

Ajusta a tensdo de compensagéo IR usada para 0 Hz. |* Quando se ativa, a Compensagcéo IR fornece reforco de
- Necessita do parametro 9904 MODO CTRL MOTOR = 3 | !ensdo extra ao motor a baixas velocidades. Use a

(ESCALAR: FREQ). Compensagcéo IR, por exemplo, em aplica¢des que
 Mantenha a compensacéo IR o mais baixa possivel necessitem de um elevado binario de travagem.
para evitar um sobreaquecimento. A Motor
» Os valores tipicos da compensagéo IR séo: tenséo
380...480 V (conversores) A

Py (KW) 3 |75 15 | 37 | 132
complR(V) | 18 | 15 | 12 | 8 | 3

Y

A = Compensacao IR
B = Sem compens.

P 2603 |
2604 |[FREQ COMP IR |
Ajusta a frequéncia a qual a compensacao IR é de 0 V B | f (Hi)
(em % da frequéncia do motor). p 2|604
2605 |U/F RATIO

Seleciona a forma da relagédo U/f (tens&o/frequéncia) abaixo do ponto de enfraquecimento de campo.

1 = LINEAR — Preferivel para aplicag8es de binario constante.

2 = QUADRATICO — Preferivel para aplicacdes de ventiladores e bombas centrifugas. (QUADRATICO é mais silencioso
para a maioria das frequéncias de funcionamento).
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Cod

Descricéo

2606

FREQ COMUTAGAO

Ajusta a frequéncia de comutagédo para o conversor. Veja também o pardmetro 2607 CTRL FREQ COMUTA € a SecGao

Desclassificagéo por frequéncia de comutagéo na pagina 282.

e Frequéncias de comutacdo maiores significam menos ruido.

« Em sistemas multimotor, ndo alterar a frequéncia de comutacao do valor por defeito

« A frequéncia de comutacao esta disponivel em modo de controlo escalar, quando o parametro 9904 MODO CTRL
MOTOR = 3 (ESCALAR:FREQ).

* Consulte as frequéncias de comutacgao disponiveis para os diferentes tipos de conversores de frequéncia na
tabela abaixo.

1,2,4e8kHz 12 kHz
208...240 V [Todos os tipos Tamanhos de chassis R1...R4 em modo de controlo escalar
380...480 V [Todos os tipos Tamanhos de chassis R1...R4 (exceto ACS550-01-097A-4) em modo de
controlo escalar
500...600 V (Todos os tipos Tamanhos de chassis R2...R4 em modo de controlo escalar
2607 |CTRL FREQ COMUTA fow )
A frequéncia de comutaco pode ser reduzida se a imie 4 conversores R1...R4, veja 2606
temperatura interna do ACS550 ultrapassar um limite. .
Consulte a figura. Esta funcéo permite o uso da maior 12 kHz | conversores R5...R6, veja 2606

frequéncia de comutagdo possivel com base nas

condigdes de funcionamento. Uma maior frequéncia de 8 kHz - — Temperatura do
comutaco resultam em ruidos actisticos menores. AKHz ot N conversor
* Em sistemas multimotor, ndo desativar (set off) a z : : '
funcao. . ' I o
0 = DESLIGADO — A func¢éo esta desligada. 80 ? 90 ? 1007 T

1 = LiIGADO — A frequéncia de comutagéo esta limitada
de acordo com a figura.

2608

COMPENSA ESCORR

Ajusta 0 ganho para a compensacao de deslizamento (em %).

« Um motor de gaiola de esquilo tem um deslizamento com carga. O aumento da frequéncia a medida que aumenta
0 binario do motor compensa o deslizamento.

* Necessita do pardmetro 9904 MODO CTRL MOTOR = 3 (ESCALAR:FREQ).

0 - Sem compensacédo de deslizamento.

1...200 = Aumento da compensacéo de deslizamento. 100% significa a compensacao total de deslizamento.

2609

SUAVIZAR RUIDO

Este parametro introduz um componente aleatério na frequéncia de comutagao. A agdo de suavizar o ruido distribui
o ruido do motor acustico por uma gama de frequéncias em vez de por uma Unica frequéncia tonal, o que reduz a
intensidade maxima do ruido. O componente aleatério tem uma média de 0 Hz. E adicionado a frequéncia de
comutacdo ajustada pelo parametro 2606 FREQ COMUTAGAO. Este parametro ndo tem efeito se o parametro 2606 =
12 kHz.

0 = DESATIVO

1 =ATIVO

2619

ESTABILIZADOR CC

Ativa ou desativa o estabilizador de tens@o CC. O estabilizador CC é usado em modo de controlo escalar para evitar
possiveis oscilagBes de tensdo no barramento CC do conversor provocadas pela carga do motor ou pela fraca rede
de alimentacéo. No caso de varia¢éo de tensdo o conversor ajusta a frequéncia de referéncia para estabilizar a
tensd@o do barramento CC e desta forma a oscila¢&@o do binério de carga.

0 = INATIVO — Desativa o estabilizador CC.

1 = ATIVO- Ativa o estabilizador CC.

2625

SOBREMODULACAO

Ativa ou desativa a sobremodulacéo. Desativar a sobremodulag&o pode ajudar em algumas aplica¢des na area de
enfraguecimento de campo.

0 = INATIVOr - Desativa a sobremodulagéo.

1=ATIV

O — Ativa a sobremodulac¢éo.C.
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Grupo 29: MANUTENCAO
Este grupo contém niveis de utilizacdo e pontos de disparo. Quando a utilizacao
alcanca o ponto de disparo ajustado, um sinal de aviso na consola de programacé&o
assinala que é necessaria manutencao.
Cod [Descrigédo
2901 |DISP VENT ARREF
Ajusta o ponto de disparo para o contador da ventoinha de arrefecimento do conversor.
» O valor é comparado com o valor do parametro 2902.
0.0 — Desativa o disparo.
2902 |[VENT ARREF ACT
Define o valor atual do contador da ventoinha de arrefecimento do conversor.
» Quando o parametro 2901 for ajustado para um valor ndo-nulo, o contador arranca.
» Quando o valor atual do contador exceder o valor definido pelo parametro 2901, é apresentado um aviso de
manutencao na consola.
0.0 — Restaura 0 parametro.
2903 |CONTADOR DISP
Ajusta o ponto de disparo para o contador de rota¢cdes acumuladas do motor.
» O valor é comparado com o valor do pardmetro 2904.
0 — Desativa o disparo.
2904 |[CONTADOR ACT
Define o valor real do contador de rota¢cdes acumuladas do motor.
* Quando o parametro 2903 for ajustado para um valor ndo-nulo, o contador arranca.
» Quando o valor atual do contador exceder o valor definido pelo parametro 2903, é apresentado um aviso de
manutenc¢ao na consola.
0 — Restaura o parametro.
2905 [DISP TMP FUNC
Ajusta o ponto de disparo para o contador de tempo de funcionamento do conversor.
» O valor é comparado com o valor do parametro 2906.
0.0 — Desativa o disparo.
2906 [TMP FUNC ACT
Define o valor atual do contador de tempo de funcionamento do conversor.
» Quando o parametro 2905 for ajustado para um valor ndo-nulo, o contador arranca.
» Quando o valor atual do contador exceder o valor definido pelo parametro 2905, é apresentado um aviso de
manutenc¢do na consola.
0.0 — Restaura o parametro.
2907 |DISP UTIL MWh
Ajusta o ponto de disparo para o contador de consumo de poténcia acumulado do conversor (em megawatts por
hora).
» O valor é comparado com o valor do parametro 2908.
0.0 — Desativa o disparo.
2908 |ACT UTIL MWh

Define o valor atual do contador de consumo de poténcia acumulado do conversor (em megawatts por hora).

* Quando o parametro 2907 for ajustado para um valor ndo-nulo, o contador arranca.

» Quando o valor atual do contador exceder o valor definido pelo parametro 2907, é apresentado um aviso de
manutencéo na consola.

0.0 — Restaura o parametro.
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Grupo 30: FUNCOES FALHA

Este grupo define situacfes que o conversor deve reconhecer como falhas
potenciais e define como o conversor deve responder se a falha é detetada.

Cad

Descricéo

3001

FUNGCAO EA<MIN

Define a resposta do conversor se o sinal da entrada analdgica (E) cair abaixo dos limites de falha e se EA for usada

na cadeia de referéncia).

» como a fonte de referéncia ativa (Grupo 11: SEL REFERENCIAS)

* como feedback do Processo ou do controlador de PID Externo ou fonte de setpoint (Grupo 40: PROCESSO PID
CONJ1, Grupo 41: PROCESSO PID CONJ2 ou Grupo 42: AJUSTE PID/EXTERNO) e o controlador PID
correspondentes esta ativo.

3021 LIMITE FALHA EAL e 3022 LIMITE FALHA EA2 ajustam os limites de falha

0 = NAO SEL — Sem resposta.

1 = FALHA — Exibe uma falha (7, PERDA EAL1 ou 8, PERDA EA2) € O CONVersor para por inércia.

2 = VEL CONST 7— Exibe um alarme (2006, PERDA EA1 ou 2007, PERDA EA2) e ajusta a velocidade com 1208 VELOC
CONST 7.

3 = ULT VELOC — Exibe um alarme (2006 PERDA EAL1 ou 2007, PERDA EA2) e ajusta a velocidade usando o ultimo nivel
de operacao. Este valor é a velocidade média dos ultimos 10 segundos.

AVISO! Se selecionar VEL CONST 7 ou ULT VELOC, certifique-se de que o funcionamento continuo € seguro
guando se perder o sinal da entrada analégica.

3002

ERR COM PAINEL

Define a resposta do conversor para um erro de comunicacao da consola de programacgao

1 = FALHA — Exibe uma falha (10, PERDA PAINEL) € 0 conversor para por inércia.

2 = VEL CONST 7 — Exibe um alarme (2008, PERDA PAINEL) e ajusta a velocidade usando 1208 VELOC CONST 7.

3 = ULT VELOC — Exibe um alarme (2008, PERDA PAINEL) e ajusta a velocidade usando o Ultimo nivel de operacao.
Este valor é a velocidade média dos ultimos 10 segundos.

Nota: Quando algum dos dois locais de controlo externo esta ativo, e os comandos de arranque, paragem e/ou
sentido sdo através da consola de programagéo — 1001 COMANDO EXT1 / 1002 COMANDO EXT2 = 8 (TECLADO) — O
conversor segue a referéncia de velocidade/frequéncia de acordo com a configuracéo dos locais de controlo
externo, em vez do valor da Ultima velocidade ou parametro 1208 VEL CONST 7.

AVISO! Se selecionar VEL CONST 7 ou ULT VELOC, certifique-se de que o funcionamento continuo é seguro
guando se perder a comunicagdo com a consola de programagao.

3003

FALHA EXTERNA 1

Define a entrada do sinal de Falha externa 1 e a resposta do conversor a uma falha externa.
0 = NAO SEL — O sinal de Falha Externa néo é usado.
1 = epl - Define a entrada digital ED1 como entrada de falha externa.
* A ativacéo da entrada digital indica uma falha. O conversor exibe uma falha (14, FALHA EXT 1) e 0 conversor para
por inércia.
2...6 = ED2...ED6 — Define a entrada digital ED2...ED6 como entrada da falha externa.
* Veja acima ED1.
-1 = ep1(INv) — Define a entrada digital invertida ED1 como entrada da falha externa.
A desativacdo da entrada digital indica uma falha. O conversor exibe uma falha (14, FALHA EXT 1) e 0 conversor
para por inércia.
-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define uma entrada digital invertida ED2...ED6 como a entrada de falha externa.
* Veja acima ED1(INV).

3004

FALHA EXTERNA 2

Define a entrada do sinal de Falha externa 2 e a resposta do conversor a uma falha externa.
* Veja o pardmetro 3003 acima.

3005

PROT TERM MOTOR

Define a resposta do conversor a um sobreaguecimento do motor.

0 = NAO SEL — Sem resposta e/ou protecéo térmica do motor ndo ajustada.

1 = FALHA — Quando a temperatura calculada do motor excede 90 °C, exibe um alarme (2010, TEMP MOTOR). Se a
temperatura calculada do motor exceder os 110 °C, exibe uma falha (9, SOBREAQ MOT) e 0 conversor para por
inércia.

2 = ALARME — Quando a temperatura calculada do motor excede 90 °C, exibe um alarme (2010, TEMP MOTOR).
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Cod |Descricédo

3006 [TEMPO TERM MOTOR Carga motor 4

Ajusta a constante de tempo térmico do motor para o modelo de
temperatura do motor.

» Este é o tempo necessario para o motor alcangar os 63% da _t
temperatura final com carga constante. | |

» Para a protecdo térmica de acordo com os requisitos UL para Aum. temp | I
motores de classe NEMA, use a regra geral: O TEMPO TERM 100% 7 - - - -~ iy
MOTOR equivale a 35 vezes t6, onde t6 (em segundos) é 63%} - - - - 4

especificado pelo fabricante do motor como o tempo que o

motor pode funcionar com seguranga a seis vezes a sua

corrente nominal. P 3006
» O tempo térmico para uma curva de disparo de Classe 10 é

350s, para uma curva de disparo de Classe 20 é 700 s e para

uma curva de disparo de Classe 30 é 1050 s.

Y~

3007 |CURVA CARGA MOT Corrente de saida relativa

Ajusta a carga de funcionamento méxima permitida do motor. A para 9906 CORR NOM
* Com o valor por defeito 100%, a protecdo de sobrecarga do motor MOTOR
funciona quando a corrente constante excede 127% do valor do 150 +

parametro 9906 CORR NOM MOTOR.
» A sobrecarga por defeito esta ao mesmo nivel do normalmente

permitido pelos fabricantes de motores abaixo dos 30 °C (86 °F) de P 3007 1000: T T~ |
temperatura ambiente e abaixo dos 1000 m (3300 ft) de altitude. 127% |
Quando a temperatura ambiente excede 30 °C (86 °F) ou a altitude |p 3908 50 [

de instalacé@o é acima dos 1000 m (3300 ft), deve diminuir o valor do

|
parametro 3007 de acordo com a recomendacao do fabricante do : Frequéncia
motor. : -
Exemplo: Se o nivel de protecdo necessita de ser 115% da corrente P 3009

nominal do motor, ajuste o valor do parametro 3007 para 91%
(= 115/127-100%).

3008 |[CARGA VEL ZERO

Ajusta a corrente maxima permitida a velocidade zero.

e O valor é relativo a 9906 CORR NOM MOTOR.

3009 [FREQ ENFRAQ CAMP

Ajusta a frequéncia de enfraquecimento de campo para a curva de
carga do motor.

Exemplo: Tempos de disparo de prote¢ao térmica quando os parametros 3006 TEMPO TERM MOTOR, 3007 CURVA
CARGA MOT e 3008 CARGA VEL ZERO tém valores por defeito.

A 1o/l A

351 N
3.0 7
25 Io = Corrente de saida

' Iy = Corrente nominal motor
20 - fo = Frequéncia de saida

fsrk = Freq. enfraq. campo

1.5 1 A = Tempo de disparo
1.0 1
0.5 1

0
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Cod

Descricéo

3010

FUNC BLOQUEIO

Este parametro define o funcionamento da funcéo de bloqueio. Esta

protecdo esté ativa se o conversor trabalhar na zona de bloqueio (veja

a figura) durante o tempo definido por 3012 TEMPO BLOQUEIO. O “limite

do utilizador” é definido em Grupo 20: LIMITES pelo par. 2017 BINARIO s

MAx1, 2018 BINARIO MAX2, ou pelo limite na entrada de com. Binario/ 4

0 = NAO SEL — A protecéo de bloqueio néo € usada. Corrente

1 = FALHA — Quando o conversor de frequéncia opera na zona de
bloqueio durante o tempo definido por 3012 TEMPO BLOQUEIO:

+ O conversor para por inércia. 95%
« E visualizada uma indicacdo de falha.

2 = ALARME — Quando o conversor de frequéncia opera na zona de
bloqueio durante o periodo de tempo definido por 3012 TEMPO
BLOQUEIO:

« E visualizada uma indicagéio de aviso.

» O alarme desaparece quando o conversor se encontra fora da
zona de bloqueio durante metade do tempo ajustado pelo P 3011
parametro 3012 TEMPO BLOQUEIO.

Zona bloqueio

Utilizador
limite

f

3011

Freq.de bloqueio
FREQ BLOQUEIO
Este parametro ajusta o valor de frequéncia para a funcéo de bloqueio.
Consulte a Figura.

3012

TEMPO BLOQUEIO
Este parametro ajusta o valor de tempo para a Fungdo de Bloqueio.

3017

FALHA TERRA

Define a resposta do conversor se detetar uma falha da ligagéo a terra no motor ou nos cabos do motor. O conversor

monitoriza as falhas da ligacéo a terra enquanto esta a funcionar e enquanto esta parado. Veja também o parametro

3023 FALHA CABO e 3028 FALHA TERRA LVL.

Nota: Desativar a falha a terra (falha de terra) pode anular a garantia.

0 = INATIVO — O conversor nao responde a falhas de ligacéo a terra.

1 = ATIvO — As falhas a terra exibem a falha 16 (FALHA TERRA) e (se estiver a funcionar) o conversor é parado por
inércia.

3018

FUNC FALHA COM

Define a resposta do conversor se perder a comunicacéo de fieldbus.

0 = NAO SEL — Sem resposta.

1 = FALHA — Exibe uma falha (28, ERRO SERIE 1) e 0 conversor para por inércia.

2 = VEL CONST 7— Exibe um alarme (2005, com E/S) e ajusta a velocidade usando 1208 VEL CONST 7. Esta
“velocidade de alarme” permanece ativa até o fieldbus obter um novo valor de referéncia.

3 = ULT VELOC — Exibe um alarme (2005, com E/S) e ajusta a velocidade usando o Ultimo nivel de operagao. Este
valor é a velocidade média dos ultimos 10 segundos. Esta “velocidade de alarme” permanece ativa até o fieldbus
obter um novo valor de referéncia.

AVISO! Se selecionar VEL CONST 7, ou ULT VELOC, certifique-se de que o funcionamento continuo e seguro
quando se perder a comunicac¢é@o com o fieldbus.

3019

TEMPO FALHA COM

Ajusta o tempo da falha de comunica¢@o usado com 3018 FUNC FALHA COM.

* As interrupcdes breves na comunicacgéo de fieldbus ndo séo tratadas como falhas se forem inferiores ao valor de
TEMPO FALHA COM.

3021

LIMITE FALHA EA1

Ajusta o nivel de falhas para a entrada analdgica 1.
* Veja 3001 FUNCAO EA<MIN.

3022

LIMITE FALHA EA2
Ajusta o nivel de falhas para a entrada analdgica 2.

* Veja 3001 FUNCAO EA<MIN.
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Cod |Descricédo
3023 |[FALHA CABO
Define a resposta do conversor a falhas de ligagGes cruzadas e a falhas de ligagéo a terra detetadas quando o
conversor NAO esta a funcionar. Quando o conversor nao esta a funcionar, monitoriza:
« LigagOes incorretas da alimentacéo a saida do conversor (o conversor pode exibir a falha 35, CABOS SAIDA se
forem detetadas ligagfes incorretas).
» Falhas da ligagéo a terra (o conversor pode exibir a falha 16, FALHA TERRA se for detetada uma falha da ligagéo a
terra). Veja também o parametro 3017 FALHA TERRA.
Nota: Desativar a falha de cablagem (falha de terra) pode anular a garantia.
0 = INATIVO— O conversor ndo responde a nenhum dos resultados de monitorizagéo acima.
1 = ATIvO — O conversor exibe falhas quando esta monitorizacdo deteta problemas.
3024 |FALHA TEMP CB
Define a resposta do conversor ao sobreaquecimento da placa de controlo. Nao aplicavel a conversores com uma
placa de controlo OMIO.
0 = INATIVO — Sem resposta.
1 = ATIVO — Exibe a falha 37 (SOBRETEMO CB) € O CONVersor para por inércia.
3028 |FALHA TERRA LVL

Define o nivel de detecéo para a falha de terra. Ver Correcao de falhas, falha 16, FALHA TERRA.
Nota: O parametro 3017 FALHA TERRA deve ser ativado.

1 = BAIXO — Nivel baixo de corrente de fuga, alta sensibilidade. O conversor de frequéncia dispara com corrente de
fuga (terra) muito baixa (por defeito na versdo de software dos EUA).

2 = MEDIO — Sensibilidade média a (terra) corrente de falha de terra (por defeito na versao de software da Europa).

3 = ALTO — Nivel alto de corrente de fuga, baixa sensibilidade. O conversor de frequéncia dispara a (terra) corrente
de fuga a terra mais altas.
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Grupo 31: REARME AUTOM

Este grupo define condicbes para rearmes automaticos. Um rearme automatico
ocorre depois de ser detetada uma falha especifica. O conversor aguarda durante
um tempo de atraso ajustado e arranca automaticamente. Pode limitar o nimero de
rearmes por um periodo de tempo especificado e pode configurar rearmes
automaticos para diversas falhas.

Cod |Descrigéo
3101 |NR TENTATIVAS Exemplo: Foram produzidas trés falhas
Ajusta 0 niimero de rearmes automaticos permitidos dentro de um durante o tempo de tentativas. A Ultima
periodo de tentativas definido por 3102 TEMPO TENTATIVAS. sera reposta apenas se o valor para 3101
- Se 0 nimero de rearmes automaticos exceder este limite (dentro do ~ [NR TENTATIVAS for igual ou maior do que 3.
tempo de tentativas), o conversor impede rearmes automaticos
adicionais e permanece parado. _ _ _ Tempo tentativas
* O arranque requer um rearme bem sucedido feito a partir da consola ; ~ Tempo
de programacéo ou de uma fonte selecionada por 1604 SEL REARME Vi VERY: -
FALHA.
3102 [TEMPO TENTATIVAS x = Rearme airtomatico
Define o periodo de tempo usado para contar e limitar o nimero de
rearmes.
e Veja 3101 NR TENTATIVAS.
3103 |ATRASO

Ajusta o tempo de atraso entre uma detecdo de falha e a tentativa de rearme do conversor.
* Se ATRASO = zero, 0 conversor rearma imediatamente.

3104

RA SOBRECORRENT

Liga ou desliga o rearme automatico para a funcéo de sobrecorrente.
0 = INATIVO — Desliga o rearme automatico.
1 = ATIVO — Liga o rearme automatico.
* Rearma a falha automaticamente (SOBRECORRENTE) depois do atraso ajustado por 3103 ATRASO e 0 conversor
retoma o funcionamento normal.

3105

RA SOBRETENS

Liga ou desliga o rearme automatico para a funcéo de sobretenséo.
0 = INATIVO — Desliga o rearme automatico.
1 = ATIVO — Liga o rearme automatico.
* Rearma automaticamente a falha (SOBRETENSAO cC) depois do atraso definido por 3103 ATRASO e 0 conversor
retoma o funcionamento normal.

3106

RA SUBTENSAO

Liga ou desliga o rearme automatico para a funcéo de subtenséo.
0 = INATIVO — Desliga o rearme automatico.
1 = ATIVO — Liga o rearme automatico.
* Rearma automaticamente a falha (SUBTENSAO cc) depois do atraso definido por 3103 ATRASO e 0 conversor
retoma o funcionamento normal.

3107

RA EA<MIN

Liga ou desliga o rearme automatico para a funcéo da entrada analégica inferior ao valor minimo.

0 = INATIVO — Desliga o rearme automatico.

1 = ATIVO — Liga o rearme automatico.

* Rearma automaticamente a falha EA<MIN) depois do atraso definido por 3103 ATRASO e 0 conversor retoma o
funcionamento normal.

AVISO! Quando o sinal de entrada analdgica é restaurado, o conversor pode voltar a arrancar, mesmo
depois de uma paragem longa. Certifique-se que 0s arranques automaticos e com um atraso elevado néao
provocam ferimentos fisicos e/ou danos no equipamento.

3108

RA FALHA EXTERNA
Liga ou desliga o rearme automatico para a funcéo de falhas externas.
0 = INATIVO — Desliga o rearme automatico.
1 = ATIVO — Liga o rearme automatico.
* Rearma automaticamente a falha (FALHA EXT 1ou FALHA EXT 2) depois do atraso definido por 3103 ATRASO € 0
conversor retoma o funcionamento normal.
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Este grupo define a supervisdo para um maximo de trés sinais do Grupo 01.:
DADOS OPERACAO. A supervisdo monitoriza um parametro especificado e
alimenta uma saida do relé se o parametro ultrapassar o limite definido. Use o
Grupo 14: SAIDAS RELE para definir o relé e se este é ativado quando o sinal &

demasiado baixo ou demasiado alto.

Cod

Descricdo

3201

PARAM SUPERV 1

Seleciona o primeiro parametro supervisionado.

» Deve ser um nimero de parametro do Grupo 01: DADOS
OPERACAO.

* 100 = NAO SELEC — Nenhum parametro selecionado.

e 101...178 — Seleciona o parametro 0101...0178.

» Se 0 parametro supervisionado ultrapassar o limite, a
saida a relé é alimentada.

* Os limites de superviséo sdo definidos neste Grupo.

» As saidas do relé séo definidas no Grupo 14: SAIDAS
RELE (a definicio também especifica qual o limite de
supervisdo monitorizado).

BX AL

Supervisdo de dados de operagdo com saidas do relé,

quando BX AL.

» Caso A =o valor do pardmetro 1401 SAIDA RELE 1 (ou 1402
SAIDA RELE 2, etc.) € SOBRE SUPRV1 OU SOBRE SUPRV 2.
Use para a monitorizagao quando/se o sinal
supervisionado exceder o limite dado. O relé permanece

ativo até o valor supervisionado cair abaixo do limite baixo.

» Caso B =0 valor do pardmetro 1401 SAIDA RELE 1 (ou 1402
SAIDA RELE 2, etc.) € SUB SUPRV1 ou SUB SUPRV 2. Use
para a monitoriza¢do quando/se o sinal supervisionado
cair abaixo do limite definido. O relé permanece ativo até o
valor supervisionado subir acima do limite alto.

BX >AL

Supervisdo de dados de operagdo com saidas do relé,
quando BX>AL.

O limite inferior (AL 3203) est4 ativo inicialmente e
permanece ativo até que o parametro supervisionado supere
o limite mais elevado (Bx 3202), convertendo esse limite no
limite ativo. Esse limite permanece ativo até que o parametro
supervisionado cair abaixo do limite inferior (AL 3203),
convertendo esse limite no limite ativo.

» Caso A =o valor do parametro 1401 SAIDA RELE 1 (ou 1402
SAIDA RELE 2, etc.) € SOBRE SUPRV1 OU SOBRE SUPRV 2.
Inicialmente o relé esta desligado. E alimentado quando o
parametro supervisionado superar o limite ativo.

» Caso B =0 valor do parametro 1401 SAIDA RELE 1 (ou 1402
SAIDA RELE 2, etc.) é SUB SUPRV1 OU SUB SUPRV 2.
Inicialmente o relé esta alimentado. E desligado quando o
parametro supervisionado cai abaixo do limite ativo.

3202

LIM BX SUPERV1

Ajusta o limite baixo para o primeiro parametro
supervisionado. Veja acima 3201 PARAM SUPERV1.

3203

LIM AL SUPERV1

Ajusta o limite alto para o primeiro parametro
supervisionado. Veja acima 3201 PARAM SUPERV1.

BX AL
Nota: Caso BX AL representa uma histerese normal.

Valor do pardmetro supervisionado

AL (3203)
BX (3202)

Caso A
Alimentado (1)

0 T
Caso B |
Alimentado (1) T—i
0

BX > AL
Nota: O caso BX>AL representa histerese especial
com dois limites de supervisao separados.

Limite ativo

—

\j

1 ]

—
|

Valor do pardmetro supervisionado

BX (3202)% - = — =
AL (3203) |

vy~

Caso A
Alimentado (1) |-

0
Caso B

|
Alimentado (1) T—"
0

| =

vy~

3204

PARAM SUPERV2

Seleciona o segundo parametro supervisionado. Veja acima 3201 PARAM SUPERV1.
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Cod

Descricédo

3205

LIM BX SUPERV2
Ajusta o limite baixo para o segundo parametro supervisionado. Veja acima 3204 PARAM SUPERV 2.

3206

LIM AL SUPERV2
Ajusta o limite alto para o segundo parédmetro supervisionado. Veja acima 3204 PARAM SUPERV 2.

3207

PARAM SUPERV3
Seleciona o terceiro parametro supervisionado. Veja acima 3201 PARAM SUPERV1.

3208

LIM BX SUPERV3
Ajusta o limite baixo para o terceiro parametro supervisionado. Veja acima 3207 PARAM SUPERV3.

3209

LIM AL SUPERV3

Ajusta o limite alto para o terceiro parametro supervisionado. Veja acima 3207 PARAM SUPERV3.
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Grupo 33: INFORMACAO

Este grupo fornece acesso a informacdes sobre os programas atuais do conversor:
versdes e datas dos testes.

Cod

Descricao

3301

VERSAO FW
Contém a versao de firmware do conversor.

3302

VERSAO LP
Contém a versdo do pacote de carregamento.

3303

DATA TESTE
Contém a data do teste (aa.ss).

3304

GAMA ACCION
Indica a gama de tenséo e corrente do conversor. O formato € XXXY, onde:
* XXX = gama de corrente nominal do conversor em amperes. Se presente, um “A” indica um ponto decimal na
gama de corrente. Por exemplo XXX = 8A8 indica a gama de corrente nominal de 8.8 A.
* Y = gama de tensdo nominal do conversor, onde Y =
« 2 indica uma gama de 208...240 V.
« 4 indica uma gama de 380...480 V.
« 6 indica uma gama de 500...600 V.

3305

TABELA PARAMETRO
Contém a verséo da tabela de parametros usada no conversor de frequéncia.




Manual do utilizador ACS550-01/U1 155

Grupo 34: PAINEL/VAR PROC

Este grupo define o contelido do ecra da consola de programacao (area central),
quando a consola de programagéao esta no modo de saida.

Cbd |Descrigéo

3401 |PARAM SINAL1 P 3404 P 3405
Seleciona o primeiro parametro (por nimero) exibido na consola de | |
programagcao. LOC U ¢ Y
* As definigbes neste grupo definem o contetido do ecra quando a | p 3401 (=137+—»49.Y1 Hz

Qonsolg de programacao esta no,modo de corltrolo. | P 3408 (=138)/ 0 5 A
* E possivel selecionar qualquer nimero de parametro do Grupo 01: 0
DADOS OPERACAO. P3415(=139)—=10. 7 %
» Usando os parametros seguintes, o valor do ecré pode ser DIR | 00:00 MENU
escalado, convertido em unidades mais praticas e/ou visualizado
como uma gréfico de barras. La% |
« A figura identifica sele¢des efetuadas por parametros deste grupo. _ .
* Se apenas um ou dois parametros sdo selecionados para o ecrd, P 3404 — 0.4A
séo apenas um ou dois dos valores dos parametros 3401 PARAM 24 4 %
SINAL1, 3408 PARAM SINALZ2 e 3415 PARAM SINAL3 sdo diferentes de DR ] '00.00 MENT™

100 (NAO SELECIONADO), 0 nimero e 0 nome de cada parametro
apresentado sdo apresentados além do valor.
100 = NAO SELECIONADO - 0 primeiro pardmetro ndo é exibido.
101...178 - Exibe os pardmetros 0101...0178. Se o parametro nao
existir, aparece “n.a.” no ecréa.

3402 [SINAL1 MIN

X - . S A Ecra
Define o valor minimo previsto do primeiro parametro de exibido A
visualizacao.

Use os parametros 3402, 3403, 3406 e 3407, por exemplo, para P 3407 -

converter um parametro do Grupo 01: DADOS OPERACAO tal como
0102 veLoc (em rpm) na velocidade de um transportador acionado
pelo motor (em ft/min). Para essa conversao, os valores de origem
na figura s&o a velocidade min. e max. do motor e os valores P 3406 -
exibidos séo a velocidade min. e max. correspondente do

transportador. Use o pardmetro 3405 para selecionar as unidades 1 >
corretas para o ecré. P3402 P 3403
Nota: A sele¢&o da unidade n&o converte valores. O parametro ndo Valor origem

é efetivo se o pardmetro 3404 FORM DECIM SAID1 = 9 (DIRETO).

3403 |SINALL1 MAX

Define o valor maximo previsto do primeiro parametro de
visualizacao.

Nota: O parametro ndo é efetivo se o parametro 3404 FORM DECIM
SAID1 = 9 (DIRETO).

3404 [FORM DECIM SAID1

Define a localiza¢éo do ponto decimal do primeiro pardmetro de Valordo | Ecra Gama
visualizacao. 3404
0...7 - Define a localizagdo do ponto decimal. 0 +3 -32768...+32767
« Introduza o nimero de digitos pretendido a direita do ponto 1 T 31 (Com sinal)
decimal. 5 T 314
* Veja na tabela um exemplo usando pi (3.14159). -
8 = BAROMETRO — Apresenta um ecrd barometro. 3 +3.142 i
9 = DIRETO — A localizac&o do ponto decimal e unidades de medida 4 3 0...65535 (Sem sinal)
séo idénticas ao sinal de origem. Veja a lista de parametros no 5 3.1
Grupo 01: DADOS OPERACAO na seccao Lista de parametros 6 3.14
completa na pagina 93 sobre a resolucado (que indica a 7 3.142
localizagdo do ponto decimal) e as unidades de medida. g Bardmetro exibido.
9 Localizagdo do ponto decimal e
unidades tal como para o sinal
de origem.
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Cod |Descricédo

3405 |UNID SAIDA1
Seleciona as unidades usadas com o primeiro parametro de visualizacéo.
Nota: O parametro nao é efetivo se o parametro 3404 FORM DECIM SAID1 = 9 (DIRETO).

0O=SEMUNID 9=°C 18=MWh 27 =ft 36 =1/s 45 = Pa 54 = Ib/m 63 = Mrev
1=A 10=1Ibft 19=m/s 28=MGD 37 =I/min 46 = GPS 55 = Ib/h 64=d
2=V 11 =mA 20=mh 29=inHg 38=lh 47=galls 56=FPS  65=inWC
3=Hz 12=mVv 21=dm®s 30=FPM 39=m3s 48=gallm 57=fts 66 = m/min
4=% 13 =kw 22 = bar 31 =kb/s 40=m’m 49 =galh 58 =inH,O0 67 =Nm
5=s 14=wW 23 =kPa 32 = kHz 41 = kgls 50 = ft¥/s 50=inwg 68 =Km3h
6=h 15 =kWh 24=GPM 33 =o0ohm 42 = kg/m 51 = ft3/m 60 = ft wg

7 =rpm 16 =°F 25 =PSI 34 = ppm 43 = kg/h 52 = ft°/h 61 = Ibsi

8 = kh 17 =hp 26 = CFM 35 = pps 44 = mbar 53 =Ib/s 62 =ms

As seguintes unidades sdo Uteis para o ecrd de barras.
117 =%ref 119 =%dev 121 =% SP 123 =lout 125=Fout 127 =Vdc
118 =%act 120=% LD 122 =%FBK 124 =Vout 126 = Tout

3406 |SAIDAL MIN
Ajusta o valor minimo exibido para o primeiro parametro de visualizacéo.
Nota: O parametro ndo é efetivo se o parametro 3404 FORM DECIM SAID1 = 9 (DIRETO).

3407 |SAIDAL1 MAX
Ajusta o valor maximo exibido para o primeiro parametro de visualizacéo.
Nota: O parametro nao é efetivo se o parametro 3404 FORM DECIM SAID1 = 9 (DIRETO).

3408 |PARAM SINAL2
Seleciona o segundo pardmetro (por numero) exibido na consola de programacao. Veja o parametro 3401.

3409 |SINAL 2 MIN
Define o valor minimo previsto do segundo parametro de visualizagdo. Veja o parametro 3402.

3410 |SINAL2 MAX
Define o valor maximo previsto do segundo parametro de visualizagdo. Veja o parametro 3403.

3411 [FORM DECIM SAID2
Define a localizagédo do ponto decimal do segundo parametro de visualizagdo. Veja o parametro 3404.

3412 |UNID SAIDA2
Seleciona as unidades usadas com o segundo parametro de visualizagéo. Veja o parametro 3405.

3413 |SAIDA2 MIN
Ajusta o valor minimo exibido para o segundo parametro de visualizagdo. Veja o parametro 3406.

3414 |SAIDA2 MAX
Ajusta o valor maximo exibido para o segundo parametro de visualiza¢do. Veja o parametro 3407.

3415 |PARAM SINAL3
Seleciona o terceiro parametro (por nimero) exibido na consola de programacéo. Veja o parametro 3401.

3416 |SINAL3 MIN
Define o valor minimo previsto do terceiro parametro de visualizagdo. Veja o parametro 3402.

3417 |SINAL3 MAX
Define o valor maximo previsto do terceiro parametro de visualizagdo. Veja o parametro 3403.

3418 |FORM DECIM SAID3
Define a localizacé@o do ponto decimal do terceiro pardmetro de visualizagdo. Veja o parametro 3404.

3419 |UNID SAIDA3
Seleciona as unidades usadas com o terceiro parAmetro de visualizagdo. Veja o pardmetro 3405.

3420 [SAIDA3 MIN
Ajusta o valor minimo exibido para o terceiro parametro de visualizagdo. Veja o parametro 3406.

3421 |SAIDA3 MAX
Ajusta o valor maximo exibido para o terceiro pardmetro de visualizagdo. Veja o parametro 3407.
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Grupo 35: MED TEMP MOTOR

Este grupo define a detecdo e comunicacao de uma possivel falha em particular -
sobreaquecimento do motor, detetada por um sensor de temperatura. As ligacdes
tipicas sao apresentadas em baixo.

Um sensor .
Trés sensores

N N - N |
L 1 Eal [ f‘

Motor . o o L
v o ! —_|AGND
— — " |AGND L !
- L . . |sal
— : sal o v
L o ' . |acnD

: AGND v
33nF L J 3.3 ”F@ é}

c AVISO! A IEC 60664 exige isolamento duplo ou reforcado entre as pecas com

corrente e a superficie das pecas do equipamento elétrico a que é possivel aceder,
guer sejam condutoras ou ndo condutoras mas que nao estejam ligadas ao ligador
de terra.

Para cumprir este requisito, ligue o termistor (e outros componentes similares) aos
terminais de controlo do conversor de frequéncia usando qualquer uma das
seguintes alternativas:

» Isole o termistor das pecas com corrente do motor com isolamento refor¢cado
duplo.

» Proteja todos os circuitos ligados as entradas digitais e analégicas do conversor.
Proteja contra contacto e isole de outros circuitos de baixa tensdo com
isolamento basico (com o mesmo nivel de tensdo que o circuito principal do
conversor).

» Use um relé termistor externo. O isolamento do relé deve ter o mesmo nivel de
tensdo que o circuito principal do conversor.

A figura seguinte mostra ligagdes do relé termistor e do sensor PTC usando uma
entrada digital. No lado do motor o cabo blindado deve ser ligado a terra atraveés,
por exemplo de um condensador 3,3 nF. Se isto nédo for possivel, deixe a blindagem

desligada..
Relé termistor Sensor PTC
3501 TIPO SENSOR = 5 (TERM(0)) ou 6 (TERM(1)) 3501 TIPO SENSOR = 5 (TERM(0))
Relé
termistor

Placa de controlo

. Placa de controlo
-1 ED6

1 — +24v cC —— ED6
| . [+2avce

A T X ‘
o S e 7
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Para outras falhas ou para a previsdo de sobreaguecimento do motor mediante um
modelo, veja Grupo 30: FUNCOES FALHA.

Cod [Descrigéo
3501 [TIPO SENSOR
Identifica o tipo de sensor de temperatura do motor usado, PT100 (°C), PTC (ochms) ou termistor.
\Veja 0s parametros CONTEUDO SAL e 1507 CONTEUDO SA2.
0 = NENHUM
1=1x PT100 — A configuragdo do sensor usa um sensor PT100.
« A saida analdgica sAl ou SA2 alimenta corrente constante através do sensor.
« A resisténcia do sensor aumenta a medida que aumenta a temperatura do motor, tal como a tenséo no sensor.
« A funcdo de medigdo de temperatura |é a tensdo através da entrada analdgica EAL ou EA2 e converte-a em graus
Celsius.
2 =2 x PT100 — A configuragdo do sensor usa dois sensores PT100.
« O funcionamento é o mesmo que para 1 x PT100.
3 =3 x PT100 — A configuragdo do sensor usa trés sensores PT100.
« O funcionamento é o0 mesmo que para 1 x PT100.
4 = pTC — A configuracéo do sensor usa um PTC.
« A saida analdgica alimenta uma corrente constante através do sensor.
« A resisténcia do sensor aumenta rapidamente a medida que
aumenta a temperatura do motor acima da temperatura de
referéncia PTC (T,¢), tal como a tens&o na resisténcia. A funcéo de Excessiva
medigao de temperatura |é a tensdo através da entrada analdgica
EAl e converte-a em ohms.
« A tabela seguinte e o grafico mostram valores de resisténcia tipicos
do sensor PTC como uma fungéo da temperatura de funcionamento

do motor.
S Normal
Temperatura Resisténcia
Normal < 1,5 kohm
Excessiva > 4 kohm

5 = TERM(0) — A configuracdo do sensor usa um termistor. ‘ o

* A protecdo térmica do motor é ativada através de uma entrada ! L T
digital. Ligue um sensor PTC ou um relé termistor fechado
normalmente a uma entrada digital.

« Quando a entrada digital é “0”, o motor esta sobreaquecido.

* Veja a figura da liga¢éo na péagina 157.

« A tabela seguinte e o grafico apresentam os requisitos de resisténcia de um sensor PTC ligado entre uma
entrada de 24 V e uma entrada digital como uma fun¢do da temperatura de funcionamento do motor.

Temperatura Resisténcia
Normal < 3 kohm
Excessiva > 28 kohm

6 = TERM(1) — A configuracdo do sensor usa um termistor.
« A protecéo térmica do motor € ativada através de uma entrada digital. Ligue um relé de termistores aberto
normalmente a uma entrada digital.

* Quando a entrada digital € “1”, 0 motor esta sobreaquecido.
* Veja a figura da ligagédo na pagina 157.

3502 |SEL ENTRADA

Define a entrada usada para o sensor de temperatura.
1=€eA1-PT100 e PTC.

2 =EA2 - PT100 e PTC.

3...8 = EDL...ED6 — Termistor e PTC

3503 |LIMITE ALARME

Define o limite de alarme para a medi¢&o de temperatura do motor.
» Com temperaturas do motor acima deste limite, o conversor exibe um alarme (2010, TEMP MOTOR).

Para termistores ou PTC ligado a uma entrada digital:
0 = desativado
1= ativado
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Cod |Descricao
3504 [LIMITE FALHA

Define o limite de falha para a medic&o de temperatura do motor.
e Com temperaturas do motor acima deste limite, o conversor exibe uma falha (9, TEMP MOTOR) € para o0 conversor.

Para termistores ou PTC ligado a uma entrada digital:
0 = desativado
1= ativado
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Grupo 36: FUNCOES TEMP
Este grupo define as func¢des temporizadas. As fun¢des temporizadas incluem:
» guatro horas de arranque/paragem diarias.
e quatro horas de arranque/paragem e reforgco semanais.
» quatro temporizadores para agrupar periodos selecionados.

Um temporizador pode ser ligado a diversos periodos de tempo e um periodo de
tempo pode estar em diversos temporizadores.

Periodo de tempo 1

3602 TEMPO ARRANQ 1
3603 TEMPO PARAGEM 1
3604 DIA ARRANQUE 1
3605 DIA PARAGEM 1

Periodo de tempo 2
3606 TEMPO ARRANQ 2
3607 TEMPO PARAGEM 2
3608 DIA ARRANQUE 2
3609 DIA PARAGEM 2 Temporizador 2

3627 SRC FUNC TEMP 2

Temporizador 1
3626 SRC FUNC TEMP 1

Periodo de tempo 3

3610 TEMPO ARRANQ 3 Temporizador 3

3611 TEMPO PARAGEM 3 3628 SRC FUNC TEMP 3
3612 DIA ARRANQUE 3
3613 DIA PARAGEM 3

Temporizador 4
3629 SRC FUNC TEMP 4

Periodo de tempo 4

3614 TEMPO ARRANQ 4
3615 TEMPO PARAGEM 4
3616 DIA ARRANQUE 4
3617 DIA PARAGEM 4

Reforco

3622 SEL REFORCO
3623 TEMP REFORCO

Um parametro pode ser ligado a apenas um temporizador.

1001 COMANDO EXT1

Temporizador 1 1002 COMANDO EXT2

3626 SRC FUNC TEMP 1 1102 SEL EXTL/EXT2
1201 SEL VEL CONST
Temporizador 2 1401 sAIDA RELE 1...1403 SAIDA RELE 3

1410 SAIDA RELE 4...1412 SAIDA RELE 6
(Disponivel se 0 OREL-0lestiver instalado.)
4027 ATIV PARAM PID1

4228 ATIVAR

8126 AUTOCHANG TEMPOR

3627 SRC FUNC TEMP 2

Pode usar o assistente das fun¢des Temporizadas para facil configuragédo. Para
mais informag0es sobre os assistentes, consulte a secgdo Modo Assistentes na
pagina 59.
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Cad

Descricéo

3601

CONTAD ATIVOS

Seleciona a fonte para o sinal de ativagdo do temporizador.

0 = NAO SEL — Fungdes Temp desativadas.

1 = epl - Define a entrada digital ED1 como o sinal de ativagédo da fungdo temporizada.
* A entrada digital deve estar ativada para ativar a funcdo temporizada.

2...6 = ED2...ED6 — Define a entrada digital ED2...ED6 como o sinal de ativacéo da fungéo temporizada.

7 = ATIVO — As func¢Bes de temporizacéo estdo ativas.

-1 = en1(INV) — Define uma entrada digital invertida ED1 como o sinal de ativacdo da fun¢do temporizada.
* A entrada digital deve estar desativada para ativar a fung¢éo temporizada.

e -2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define uma entrada digital invertida ED2...ED6 como o sinal de ativagdo da funcéo
temporizada.

3602

TEMPO ARRANQ 1
Define a hora diéria para o arranque. 20:30:00 -
« A hora pode ser alterada em periodos de 2 Periodo de tempo 2
segundos. 17:00:00
3 4 07:00: i 4 Periodo de tempo
* Se o valor do parametro € 07:00:00, o temporizador & 15:00:00 4|:|
ativado as 7 da manha. e
« A figura apresenta varios temporizadores nos 13:00:00
diferentes dias da semana. Peri m I:l
12:00:00 eriodo de tempo 3
10:30:00
Periodo de tempo 1
09:00:00
00:00:00

Seg Ter Qua Qui Sex Sab Dom

3603

TEMPO PARAGEM 1
Define a hora diaria de paragem.
A hora pode ser alterada em periodos de 2 segundos.
* Se o valor do parametro é 09:00:00, o temporizador é desativado as 9 da manha.

3604

DIA ARRANQUE 1
Define o dia de arranque semanal.
1 = SEGUNDA...7 = DOMINGO
* Se o valor do pardmetro é 1, o temporizador semanal 1 é ativado a partir da meia noite de segunda (00:00:00)..

3605

DIA PARAGEM 1
Define o dia de paragem semanal.
1 = SEGUNDA...7 = DOMINGO
* Se o0 valor do parametro é 5, o temporizador semanal 1 é desativado partir da meia noite de sexta (23:59:58).

3606

TEMPO ARRANQ 2
Define a hora diaria para arranque do temporizador 2.
* Veja o parametro 3602.

3607

TEMPO PARAGEM 2
Define a hora diaria de paragem do temporizador 2.
* Veja o pardmetro 3603.

3608

DIA ARRANQUE 2
Define o dia de arranque semanal do temporizador 2.
* \Veja 0 parametro 3604.

3609

DIA PARAGEM 2
Define o dia de paragem semanal do temporizador 2.
* VVeja o par@metro 3605.

3610

TEMPO ARRANQ 3
Define a hora diaria de paragem do temporizador 3.
* Veja o parametro 3602.

3611

TEMPO PARAGEM 3
Define a hora diaria de paragem do temporizador 3.
* Veja 0 parametro 3603.
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3612

DIA ARRANQUE 3
Define o dia de arranque semanal do temporizador 3.
« Veja 0 parametro 3604.

3613

DIA PARAGEM 3
Define o dia de paragem semanal do temporizador 3.
« Veja o parametro 3605.

3614

TEMPO ARRANQ 4
Define a hora diaria de paragem do temporizador 4.
« Veja o parametro 3602.

3615

TEMPO PARAGEM 4
Define a hora diaria de paragem do temporizador 4.
« Veja 0 parametro 3603.

3616

DIA ARRANQUE 4
Define o dia de arranque semanal do temporizador 4.
« Veja o parametro 3604.

3617

DIA PARAGEM 4
Define o dia de paragem semanal do temporizador 4.
* \eja o pardmetro 3605.

3622

SEL REFORCO

Seleciona a fonte para o sinal de reforgo.

0 = NAo SEL — O sinal de reforco esta desativado.

1 = epl — Define ED1 como o sinal de reforgo.

2...6 = ED2...ED6 — Define ED2...ED6 como o sinal de reforgo.

-1 = ED1(INV) — Define uma entrada digital invertida ED1 como o sinal de reforgo.

-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define uma entrada digital invertida ED2...ED6 como o sinal de reforgo.

3623

TEMP REFORCO

|
Define o tempo de ligagéo do refor¢co. O tempo comega ao |
ativar-se o sinal de selegéo de reforgo. Se o valor do Reforco ativo — 1
parédmetro é 01:30:00, o refor¢o estéa ativo durante 1 hora e 30 |
minutos depois da libertagdo da ED de ativagéao. |

Ativagdo ED —

' Tempo reforco !

3626

SRC FUNC TEMP 1

Define os periodos de tempo usados pelo temporizador.

0 = NAo SEL — N&o foram selecionados periodos de tempo.

1 =71 - Periodo Tempo 1 selecionado no temporizador.

2 = T2 — Periodo Tempo 2 selecionado no temporizador.

3 = T11+T12 — Periodos Tempo 1 e 2 selecionados no temporizador.

4 = 13 — Periodo Tempo 3 selecionado no temporizador.

5 = T1+T3 — Periodos Tempo 1 e 3 selecionados no temporizador.

6 = 12+T3 — Periodos Tempo 2 e 3 selecionados no temporizador.

7 = T1+12+73 — Periodos Tempo 1, 2 e 3 selecionados no temporizador.
8 = T4 — Periodo Tempo 4 selecionado no temporizador.

9 = T11+14 — Periodos Tempo 1 e 4 selecionados no temporizador.

10 = 12+74 — Periodos Tempo 2 e 4 selecionados no temporizador.

11 = T11+72+74 — Periodos Tempo 1, 2 e 4 selecionados no temporizador.
12 = 13+74 — Periodos Tempo 3 e 4 selecionados no temporizador.

13 = 11+73+T4 — Periodos Tempo 1, 3 e 4 selecionados no temporizador.
14 = 12+73+74 — Periodos Tempo 2, 3 e 4 selecionados no temporizador
15 = T1+72+T3+T4 — Periodos Tempo 1, 2, 3 e 4 selecionados no temporizador.
16 = REFORCO — Reforgo selecionado no temporizador.

17 = 11+B — Refor¢o e Periodo Tempo 1 selecionados no temporizador.
18 = 12+B — Reforgo e Periodo Tempo 2 selecionados no temporizador.
19 = T1+72+B — Reforgo e Periodos Tempo 1 e 2 selecionados no temporizador.
20 = 13+B — Refor¢o e Periodo Tempo 3 selecionados no temporizador.
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21 = 11+73+B — Reforgo e Periodos Tempo 1 e 3 selecionados no temporizador.

22 = 12+73+B — Reforgco e Periodos Tempo 2 e 3 selecionados no temporizador.

23 = T1+72+73+B — Reforgo e Periodos Tempo 1, 2 e 3 selecionados no temporizador.
24 = 14+B — Reforco e Periodos Tempo 4 selecionados no temporizador.

25 = 11+74+B — Reforco e Periodos Tempo 1 e 4 selecionados no temporizador.

26 = 12+74+B — Reforgo e Periodos Tempo 2 e 4 selecionados no temporizador.

27 = T1+72+7T4+B — Reforco e Periodos Tempo 1, 2 e 4 selecionados no temporizador.
28 = 13+74+B — Reforco e Periodos Tempo 3 e 4 selecionados no temporizador.

29 = T1+73+T4+B — Reforco e Periodos Tempo 1 e 2 selecionados no temporizador.
30 = T2+73+T4+B — Reforco e Periodos Tempo 2, 3 e 4 selecionados no temporizador.
31 = 71+2+3+4+B — Refor¢o e Periodos Tempo 1, 2, 3 e 4 selecionados no temporizador.

3627

SRC FUNC TEMP 2
* VVeja o0 pardmetro 3626.

3628

SRC FUNC TEMP 3
* VVeja o0 pardmetro 3626.

3629

SRC FUNC TEMP 4
* VVeja 0 pardmetro 3626.
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Grupo 37: CURVA CARGA UTIL

Este grupo define a supervisdo das curvas de carga ajustaveis pelo utilizador
(binério do motor como uma funcéo de frequéncia). A curva é definida por cinco

pontos.
Cod |Descricéo
3701 |CURVA UTIL MODO C Binario motor (%)
Modo de